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Chapitre 1 Introduction Aux Caractéristiques de
ZM6

1-1.Fonctions de cette carte mére

Cette carte mére est congue pour la nouvelle génération de processeurs Celeron ' Elle
supporte le processeur Intel® Celeron ", PPGA (Plastic Pin Grid Array package) avec 370
broches. Cette carte mére peut gérer jusqu’ a 256MB de mémoire. Elle supporte également
toutes les fonctionnalités super 1/0 et Green PC. La ZM6 intégre des fonctions de
surveillance du matériel, protégeant ainsi votre ordinateur de tout environnement néfaste.
Elle supporte également la caractéristique de mise sous tension du systéme par clavier ou
souris PS/2, vous permettant ainsi d'alumer votre ordinateur a travers ces deux
périphériques. Cette carte mere peut fournir de hautes performances pour des postes de
travail et est conforme aux exigences pour les systémes multimédias de bureau du futur.

Le processeur PPGA est un nouvel gjout a la gamme de processeurs Intel® Celeron’; il
implémente la micro-architecture Dynamic Execution ainsi que les instructions de
technologie média du MMX ™ pour des performances de communication et multimédia
améliorées. Le processeur PPGA utilise aussi le méme bus de systéme multi-transactions
qui équipe les processeurs Pentium®I1. 11 supporte également de multiples états d'économie
d énergie comme I’ AutoHALT, le Stop-Grant et le Deep Sleep pour une optimisation de la

consommation d’ énergie durant les périodes d’ inactivité du systéme.

Schéma 1-1. Botiers Processeur PPGA Intel ®Celeron ™

Le processeur PPGA inclut une mémoire cache intégrée de second niveau de 128K ainsi que
deux distinctes de niveau un, de 16K chacune : Une pour lesinstructions et | autre pour les
données. Le cache de second niveau est capable de cacher jusqu’ a 4GB de mémoire du
systéme.
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1-2 Chapitre 1

Libérez-vous dela menacedel’ An 2000 (Y 2K)

Lamenace potentielle des problémes liés au passage al ' An 2000 (Y 2K) rend tout le monde
de plus en plus nerveux. Les conséquences liées au Y 2K s’ appliquent a peu prés a tous les
composants, Firmwares ou logiciels qui opérent sur ou avec des dates basées sur les années.

Ce probléme est causé par un défaut de conception dans |’ unité appelée RTC (Real Time
Clock, horloge du temps réel). Ce dernier ne change que les deux derniers chiffres de
I"année, ceux qui concernent le centenaire restant inchangés. 11 en résulte que quand tombera
la date fatidique du 1 janvier 2000, 00H:00, la transition du 31 décembre 1999, 23H:59 a
I An 2000 sera considérée par le RTC comme le passage au 1 janvier 1900, 00H:00 !

La compatibilité Y2K (An 2000) s’ applique sur cette transition et également sur
I enregistrement et le rapport corrects de toutes les dates provenant du RTC, année bissextile
inclus. Cette carte mére est libre de tous problémes liés a | ' An 2000, son BIOS étant
entiérement compatible Y 2K.

Note importante

Si les systémes d’ exploitation ou applications utilisés ne peuvent pas gérer les dates
supérieures a 1999, vous aurez toujours a faire face aux problémesliésal * An 2000 du
fait que ce n’est pas seulement un probléme lié a la carte mére en elle-méme (cette
derniére étant compatible Y 2K). Selon Award BIOS, tous les codes sources de leurs
BIOS mises en circulation & partir du 31 mai 1995 résolvent tous les problémes connus
liésal’An 2000 ; méme s ces derniers peuvent échouer au test 2000.exe. Award a
d ores et dé§a modifié leurs codes sources pour remplir toutes les conditions que
requiert le test 2000.exe. Les codes sources mises en utilisation aprés le 18 novembre
1996 passent avec succes le programme de test 2000.exe du laboratoire de tests NSTL.

1-2 Specifications

1. MICROPROCESSEUR

® Le CPU SOFT MENU™II supprime I’ utilisation des cavaliers (jumpers) et des
interrupteurs DIP (DI P switches) pour régler les paramétres du microprocesseur.

® Utilise des switching type régulateurs pour stabiliser le fonctionnement du
microprocesseur.

® Supporte des vitesses d' horloge externe du microprocesseur de 66 et 100MHz.

® Supporte |es processeurs Intel® Celeron ™300A~433MHz (fréquence externe de 66M Hz
/ 100MHz, Botier PPGA)

ZM6
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. Chipset
Chipset Intel®440ZX (82443ZX et 82371EB)
Supporte le protocole UltraDMA/33 IDE
Supporte la gestion d’ énergie avancée (ACPI)
Supporte le bus AGP model 1x et 2x (Sideband), alimentation périphérique de 3.3V.

e 6 060 N

w

. Mémoire cache

® Cache de Niveau 1 et 2 incorporé dans |e processeur Intel® Celeron™ (Botier PPGA)

4. Mémoire (DRAM)

® Trois supports DIMM de 168-broches (168-pin) supportant les modules de SDRAM
Supporte jusqu’ @256 MB

. Systéme de BIOS

BIOS AWARD

Supporte le Plug-and-Play (PnP)

Supporte la Configuration Avancée de la Gestion d’ Energie (ACPl)
Supporte le Desktop Management Interface (DMI)

Compatible An 2000.

® 6 6 06 0 U

2]

. multifonctions d’ Entrées/Sorties (1/0)

Lecteur de disquettes jusgu’ & 2,88MB, et disquette 3xmodes.

Bus Master IDE Ultra DMA/33 acceptant jusqu’a 4 périphériques IDE (incluant le
lecteur de disquettes LS-120 MB ).

Port paralléle intégré supportant les modes Standard/EPP/ECP.

2 ports série intégrés rapides (UART 16550 ).

Ports souris et clavier au format PS/2 intégrés .

Port infrarouge intégré. (standard IrDA TX/RX)

2 ports USB.

~

. Caractéristiques

® Format ATX

® Un dot AGP, cinq slots PCI et deux dots ISA.

® Fonction Wake Up On LAN (réveil adistance)

® Fonction SB-LINK (Sound-Blaster)

® Surveillance du matériel j Gncluant : vitesse du ventilateur, voltage, et température du
systéme

® Dimensions delacarte: 305 * 210mm
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1-4 Chapitre 1

* Supportele Wake On Lan (réveil par leréseau), la mise soustension par le clavier
ou la souris, maislesignal 5V Standby de votre alimentation AT X doit étre capable
de fournir au moins une capacité de 720mA (toutes les alimentations conformes a
la norme ATX 201 en sont théoriquement capables). Autrement, ces
fonctionnalités peuvent ne pas opérer correctement.

Note: Tous les noms de marque sont des marques déposées et sont la propriété de leurs
titulaires respectifs.

© Seuls les microprocesseurs Celeron®300A et 333 comportent une mémoire cache de
niveau 2

s Les vitesses de Bus supérieures a 66MHz/100MHz sont supportées mais non garanties
en raison des caractéristiques du PCI et du chipset.

#Sound Blaster "est une marque déposée de Creative Technology Ltd aux Etats-Unis et
dans certains autres pays. Sound Blaster - LINK ™ et SB-LINK ™ sont des marques
déposées de Cresative Technology Ltd.

3 Les spécifications et informations contenues dans ce manuel sont susceptibles de changer
sans préavis.
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1-3 Diagramme delaZM6

Figure 1-2 Emplacement des composantsde la carte mére
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1-4 Bloc- Diagramme Systeme
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Figure 1-3. Diagramme systéme du chipset 440ZX
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Chapitre 2 Installer laCarte Méee

La carte mére ZM6 ne fournit pas seulement tout |’ équipement standard des ordinateurs
personnels classiques, mais aussi donne une grande souplesse pour s adapter aux futures
misesajour. Ce chapitre présentera, pas apas, tout | ' équipement standard et présenteraaussi,
delamaniére laplus détaillée possible, les capacités de mise ajour futures. Cette carte mére

peut supporter tous les microprocesseurs Intel® Celeron™ PPGA du marché actuel. (Pour les

détails, référez-vous aux spécifications dans e Chapitre 1.)
Ce chapitre est organisé sur le schéma suivant :

2-1 Installation de la carte mére dans le botier
2-2 Ingtallation du processeur Celeron “PPGA
2-3 Connecteurs & Switches

2-4 Description des cavaliers & switches

Avant dedébuter I'ingtallation 2222

Avant de procéder al’ installation, assurez-vous d’ avoir bien éteint ou déconnecté la source
d alimentation. Avant toute modification de la configuration matérielle de la carte mére, la
source d' alimentation de toutes | es parties de votre systéme que vous souhaitez modifier doit
étre coupée pour éviter tout endommagement de votre matériel.

Instructions Utilisateurs

Notre objectif est de permettre aux utilisateurs d’ ordinateur novices de pouvoir réaliser
I"installation par eux-mémes. Nous avonstenté de rédiger ce document d’ une maniéreclaire,
précise, et explicite pour vous aider & surpasser tous les problémes pouvant survenir lors de
I"installation. Veuillez lire nos instructions avec attention et les suivre pas a pas.
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2-2 Chapitre 2

2-1 Installer la Carte Mére dansle botier

La plupart des chéssis d’ordinateur comporte une base avec de nombreux trous qui
permettent & la carte mére d’ étre fixée de maniére sure et en méme temps d’ éviter tous
risques de courts-circuits.

Il existe deux maniéres de fixer la carte mere sur le chassis:

° A I’ aide de studs
) A I’ aide de spacers

Veuillez vous référer aux figures ci-dessous montrant des studs et des spacers, ils peuvent
étre de différents types, mais tous ressemblent aux figures ci-dessous:

En principe,le meilleur moyen pour

fixer la carte mére est d'utiliser des

studs, et seulement si vous ne pouvez

pasen utiliser, servez-vous des spacers.

Jetez un coup d' od attentif a la carte
STUD

mére et vous verrez dessus plusieurs
trous de fixation. Alignez ces trous
Figure 2-1. The outline of stub and spacer | 2VeC|estrousdelabase sur e chassis.
Si les trous s alignent, et que les trous
sont filetés, vous pouvez fixer la carte mére avec des studs. Si les trous s’ alignent mais que
les trous ne sont pas filetés, cela signifie que vous ne pouvez fixer la carte mére qu’ al’ aide
de spacers placés danslesrainures. Prenez la pointe du spacers et insérez ladans|’ ouverture.
Aprés avoir fait ¢a pour toutes les ouvertures, vous pouvez glisser la carte mére en position,

alignée avec toutes les rainures. Une fois la carte mére en place assurez-vous que tout est
correct avant de replacer le capot de votre systeme.

SPACER

Lafigure ci-dessous vous montre comment fixer la carte mére sur son support en utilisant
des stubs ou des spacers.

Rerrma: Kerew
% Dlaishoad iﬁ:'—huul Mainkoan
f
< : S < : g,

i ] e i

-

= | 2 : \\: p
':h;\m Base o \% Chazsiz Huse _
(Banxiy Bace

Figure 2-2. The way we fixed the motherboard
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Note

Si lacarte mére ades trous de montage qui ne s’ alignent pas avec ceux de la base sur le
chéssis et qu'il n'y a pas de rainures pour insérer des spacers, ne vous inquiétez pas,
vous pouvez toujours utiliser des spacers avec les trous de montage. Coupez
simplement la partie «bouton » du spacer (attention & vos mains, le spacer peut ére

difficile a couper). De cette maniére vous pouvez toujours fixer la carte mére a sa base
sans vous souciez des courts-circuits.

Parfois, vous aurez peut-étre besoin de plastique pour isoler la vis de la surface PCB de la
carte mére, car les circuitsintégrés peuvent étre proches du trou. Faites attention d ' empécher
tout contact direct entre lavis et les circuits intégrés ou les éléments se trouvant sur la carte

mére, sans quoi il pourrait y avoir des dommages sur la carte mére ou un mauvais
fonctionnement.

2-2. Ingtallation du processeur Celeron "PPGA

L'installation du processeur Intel® Celeron “PPGA est tout aussi facile que pour les autres
processeurs Pentium® Comme il utilise le “Socket 370" ZIF (Force d'l nsertion Zéro), il
vous est trés aisé d’ insérer votre processeur al’ emplacement prévu.

Le Schéma 2-3 vous montre a quoi ressemble le socket 370 et comment ouvrir lelevier. Son
nombre de broches est plus important que celui du socket 7. Par conséquent, les processeurs
Pentiums et autres au format socket 7 ne peuvent pas étre insérés dans le socket 370.

Lorsque vous levez |e levier, vous desserrez le

Lavas verrou du socle. Veuillez lever le levier
jusgu'au maximum et commencez l'insertion du

| Pulthe el mn | PYOCESseUr. Ensuite, il vous faut aligner la
broche 1 du processeur sur labroche 1 du socle.

|
= ',-j/ Si vous la placez dans la mauvaise direction,
o . Py
R vous ne pourrez pas |'insérer correctement le

processeur et ses broches n'iront pas
Figure23. ﬁ:“:—‘wﬂ”“ and apen entiérement dansle socle. Si celadevait arriver,

veuillez changer la direction jusqu'a ce que
vous ayez terminé l'insertion entiére du
processeur dans le socket 370. Voir Schéma 2-
4,
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24 Chapitre 2

- agnoFu  Lorsque vous avez terminé I'étape  précédente,
B EEnEE houssez aors le levier vers le bas sur sa position
originale et vous devriez ressentir ainsi le levier
bloqué sur le socket 370. L'instalation du
processeur est maintenant finie.

Fighare 24, lnwiall the CPIT into
socket JT0

2-3 Ingtaller la M émoire Systéme

Lacarte mére fournit 3 emplacements DIMM de 168-broches pour |es extensions mémoire.
Ces emplacements DIMM supportent des modules 1Mx64(8MB), 2Mx64(16MB),
4Mx64(32MB), 8Mx64(64MB), 16Mx64(128MB), et 32Mx64(256MB) ou aors de
modules DIMM & double face. La mémoire minimum est de 8MB et la mémoire maximum
est de 256MB SDRAM.

I'y a 3 emplacements pour les modules mémoire sur la carte mére (au total cela fait 6
banks).

Pour créer un espace mémoire, certaines regles doivent étre suivies. L ’ ensemble de régles
suivant permet une configuration optimum.

® |’ espace mémoire est de 64 ou 72 bits (avec ou sans parité).
® | es modules peuvent étre placés dans n’ importe quel ordre.
® Supporte les modules DIMM de simple ou double densité.

L es configurations mémoir e suivantes sont valides :

Banque M odules mémoire Mémoiretotale

Bank 0, 1 8MB, 16MB, 32MB,

(DIMM1) 64MB, 128MB, .32MB 8MB ~ 256MB

Bank 2, 3 8MB, 16MB,32MB,

(DIMM2) 64MB, 128MB, 256MB 8MB ~256MB

Bank 2, 3 8MB, 16MB,32MB,

(DIMM3) 64MB, 128MB, 256MB 8MB ~256MB
Mémoire systéme totale 8MB ~ 256MB

ZM6
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Notel:

Note 2.

Note 3.

En ce qui concernel’ installation des modules mémoires, nous vous recommandons
fortement de I’ effectuer dans I’ ordre de remplissage DIMM 1 a DIMM 3. Si vous
installez vos mémoires sans tenir compte de cet ordre, il est probable que vous
rencontriez des problémes. Un de ces problémes peut étre |’ incapacité de votre
systéme a démarrer correctement. Un autre peut étre |’ incapacité du BIOS a
initialiser la capacité des mémoires install ées.

Les signaux de contrle des DIMMs 2 et 3 sont partagés. De ce fait, s deux
modules SDRAM double face (chacune occupant deux banks) sont insérés
simultanément dans les emplacements DIMM 2 et 3, deux situations peuvent se
présenter avous : Dansle premier cas, s vous utilisez des mémoires PC-100 (avec
obligatoirement dans ce cas un SPD sur le module), le systéme sera incapable de
démarrer. Dans le deuxiéme cas, si vous utilisez des modules sans SPD, seule une
des deux barrettes mémoire insérées serareconnue. |l est donc primordial que vous
n’ insérez jamais deux modules double face en méme temps danslesDIMMs 2 et 3.
Vous ne pouvez seulement utiliser qu’un module mémoire double face en méme
temps sur les emplacements DIMMs 2 et 3 ou alors deux modules simple face en
méme temps dans les emplacements DIMMs 2 et 3.

Par la conception méme de la ZM6 et des spécifications du chipset 440ZX, les
emplacements DIMM?2 et DIMM3 partagent deux banks. Par conséquent, faites
attention & ne pas installer en méme temps des modules mémoires qui occuperont
deux banks danslesDIMM2 & 3. On trouve actuellement sur le marché deux types
de modules mémoires : les modules simple face et double face. Un module DIMM
simple face ne signifie aucunement un seul bank et de méme, un double face
n’ occupera pas obligatoirement deux banks. Si vousavez I’ intention d' installer des
barrettes mémoires dans les emplacements DIMM2 & DIMM3, veuillez au
préalable vous renseigner sur le nombre de banks utilisés par vos mémoires. Pour
cela, vous pouvez vous référer aux spécifications de votre mémoire auprées du
constructeur.
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Généralement, | " installation des modules SDRAM sur une carte mére est une chose aisée a
accomplir. Vous pouvez vous référer alafigure 2-5 pour voir a quoi ressemble un module
SDRAM PC100 168-pins.

Contrairement a |’ installation
des modules SIMM, Les
DIMMs doivent étre
enfoncés verticalement dans
leurs emplacements. Note:
Certains DIMMs ont des
différences physiques
mineures. Si votre module semble ne pas s’ enfoncer aisément dans e socket, veuillez ne pas
forcer I"insertion. Il pourrait en résulter des dommages pour votre mémoire ou le socket.

Figure 3-5 FC100 Moduale and Componsnt Mark

La procédure suivante vous montre comment installer un module DIMM dans son
emplacement.

Etape 1 : Avant d'installer tous nouveaux composants, il est fortement recommandé
d' &eindre entiérement votre ordinateur et de débrancher le cable d’ alimentation de votre
boitier.

Etape 2 : Retirez |e capot de votre botier.

Etape 3 : Avant de manipuler des
composants électroniques, assurez-
vous d’ avoir touché au préalable un
objet métalique non peint relié a
une masse pour vous décharger de
toute éectricité statique.

1=l
EiFT

Etape 4 : Locaisez les sockets
168-pins prévus pour les modules
DIMM.

Etape5: Insérez votre DIMM dans
le socket comme indiqué sur
I"illustration 2-6. Des détrompeurs
sont présents sur votre module DIMM ainsi que sur son socket pour n’autoriser
qu’une seule possibilité d’insertion. (Référez-vous au schéma 2-6 pour les détails).
Pressez verticalement et fermement votre module dans le socket. Une fois bien inséré, les
deux leviers d'§ection se trouvant aux extrémités de votre socket doivent pouvoir
s enclencher dans les encoches prévues a cet effet sur votre module DIMM. (Note : Cela
n' est pas une régle absolue, lesleviers d’ §ection peuvent ne pas s’ accorder aux encoches de

ZM6

Figure 2-6. Memory module installation
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votre DIMM selon sa conception)

Etape 6 : Unefois votre module installé, vous pouvez remettre le chéssis de votre botier et
reconnecter le cordon d alimentation & moins que vous ayez |’intention de continuer
d'installer d' autres périphériques comme décrit dans la section suivante.
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2-4. Connecteurs & Switches

A I'intérieur de n’ importe quel ordinateur, plusieurs cables et nappes doivent étre connectés.
Ces derniers sont généralement mis en place un par un sur la carte mére. Vous devez
accorder une attention particuliére a |’ orientation des nappes et des cébles et, s'il y alieu,
noter |” emplacement de la broche 1 du connecteur. Dans les explications qui vont suivre,
nous vous décrirons la signification de la premiére broche ou pin.

Nous vous montrerons tous les connecteurs et switches présents sur votre carte mere et
comment les connecter. Nous vous recommandons de sacrifier un peu de votre temps pour la
lecture de toutes les informations contenues dans cette section avant d’ aler plus loin dans
I"installation de votre carte mére.

Tous les connecteurs et switches mentionnés ici dépendront de la configuration de votre
systéme. Certaines fonctions (comme le WOL, WOR, SB-Link, etc. ..} auront besoin (ou
pas) d' étre connectées et configurées selon vos périphériques. Si vous ne possédez pas de
tels périphériques, vous pouvez ignorer certains des connecteurs.

T
ar] a 2w
1';! FiH1
2B)
3
|.7|1I
#l
5
i
B
E-Lisk
1 )
25 sy
CoMEE
L RE - -
—

Figure 2-7. Dispositions de tous les connecteurs et broches sur laZM6
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Premiérement, faisons un tour d’ horizon de tous les connecteurs et switches présents sur
votre ZM6 et de leurs fonctions respectives.

1) ATX1: Connecteur d’ alimentation ATX

Attention

Si le connecteur de votre alimentation ATX n’ est pas correctement connecté al’ ATX1,
il peut en résulter des dommages pour votre alimentation et vos périphériques.

Connectez le connecteur d’aimentation de
votre aimentation ATX ici. Des
détrompeurs sont présents pour vous guider
dans le sens de connexion. Enfoncez
fermement votre connecteur jusqu’ au bout
dans I'ATX1, vous assurant ains d'une
bonne connexion.

Note: Observez le sens et I’ orientation des
pins.

2) (2A 2B) conn rs: CPUFAN et FAN2

Connectez la prise d’ alimentation qui part
du ventilateur individuel devotre CPU sur le
connecteur de votre carte mére marqué
FAN1. S vous possédez un ventilateur
additionnel dans votre botier (généralement
en fagade), vous pouvez le connecter sur le
connecteur marqué comme FAN2.

Vous devez attacher correctement le
cPiUFAn|  ventilateur CPU sur votre processeur sans

cela, ce dernier subira une surchauffe, ce qui peut I’endommager ou entrainer un

comportement anormal de votre systéme.

Note: Observez le senset | orientation des pins
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riR

Infrar

I1'y aune orientation spécifique de labroche
1 a5. Connectez ici la prise de votre kit IR
ou de votre périphérique IR. Cette carte
meére supporte les taux de transfert de I'IR
standard.

Note: Observez le sens et I’ orientation des
pins

| g0

1C

0! gooong 898

Si votre carte son PCl supporte cette
fonction et possede le connecteur adapté,
vous pouvez connecter ici le cable SB-Link
fourni avec votre carte audio PCI.

Le SB-LINK ™ combine les technologies
PC-PCI et “Seridized IRQ" d'Inte
présentes dans les puces d’Intel 430TX,
440LX, 440ZX et d autres chipsets plus
récents. Le SB-Link peut étre considéré

comme un pont entre le bus ISA et le bus PCI. Cette technologie met a la disposition des
récentes cartes son PCI les signaux IRQ et DMA du bus ISA. Elle permet ainsi aux
anciennes applications et jeux fonctionnant sous le mode-réel DOS (généralement
programmés selon le standard Sound Blaster 1SA) d’ utiliser les nouvelles cartes son PCI
intégrant le SB-Link. Référez-vous a la documentation de carte audio PCI pour vérifier si

cette derniére gére le SB-Link.

Note: Observez le senset | orientation des pins

ZM6



Installer la Carte Mére

2-11

WOR1: Conn

D

E: ﬂﬂﬂﬂ-ﬁﬂ-mf

=

n Ring (Réveil m intern

Si vous supportez une carte modem interne
supportant cette fonction, vous pouvez
connecter ici le cable spécifique livré avec
votre carte modem. Cette fonction vous
permet de réveillez a distance votre systéme
par simple appel sur votre carte modem
interne.

Note: Observez le sens et I’ orientation des
pins

3

v posooe 0

1‘\.". (1N

n LAN (Révell ré

Si vous possédez une carte réseau qui
supporte cette fonction. Vous pouvez
connecter ici le cable spécifique livré avec
votre carte réseau. Cette fonction vous
permet de révelller a distance (d’un autre
poste de votre réseau local) votre systéme a
travers le réseau. Vous aurez néanmoins
besoin d’ un logiciel spécifique pour utiliser
ces fonctions comme I’ utilitaire d Intel®
LDCM® ou d autres similaires.

Note: Observez le senset | orientation des pins

(7A), (7B) et (7C) : Connecteur RT1, RT2 and RT3

SR Tt
RS w gy

o} anoas

Lf
'|- == {} . ipkaas :I. hasban IO

Les senseurs thermiques (hermistors) RT1 et
RT3 sont déja présents sur votre ZM6.RT1
est utilise pour |'observation de la
température ambiante du systéme et RT3 est
dédié a la détection de la température de
votre CPU. Le connecteur RT2 est & votre
disposition pour y connecter un senseur
thermique pour surveiller la température
d'un emplacement de votre choix. A cet
effet, vous pouvez vous en procurer un chez

un revendeur de matériels électroniques. Demandez un thermistor de 10K W, ce qui devrait
parfaitement convenir. Veuillez ne pas utiliser un fil trop long pour ne pas nuire a la

précision de lalecture de la température.
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MOQSL1 : Cavali r déch leCM

Ce cavalier vous permet de décharger le
CMOS. A Iinstallation de votre carte mére,
vérifiez attentivement que ce cavalier est
positionné pour une opération normale
(cavaier positionné sur 1 & 2). Référez-
vous alafigure 2-8.

|

:

=“=.
I

e
T |
[

| e

sl soooos P

=8
E

wn[
H

F i
CUMERSE

‘ Note

Avant de décharger le CMOS de votre ZM6, vous devez éeindre complétement
I"aimentation de votre systeme (le signal +5V Standby inclus). Autrement, votre
systéme peut présenter des dysfonctionnements. Pour ce faire, vous pouvez débrancher
le cdble d’ alimentation de votre PC.

otz [ D] erze OLRD
12 3 1 2 3

Opération normale (Défaut) Décharger le CMOS

Figure 2-8. Paramétredu CCMOS1

Note

Avant de décharger le CMOS de votre ZM6, vous devez éteindre complétement
I"aimentation de votre systeme (le signa +5V Standby inclus). Autrement, votre
systéme peut présenter des dysfonctionnements. Pour ce faire, vous pouvez débrancher
le céble d’ alimentation de votre PC.
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nn rsPN1 PN2

BST

SPEAKFR SF.LEDR
ENZ2 1o #]c[e o e #]c[e e[on

Les séries de pins PN1 et PN2 sont dédiés
aux différents boutons et indicateurs qui se
trouvent en fagade de votre boitier. Plusieurs
fonctions découlent de ces connecteurs.
Vous devez faire attention al’ emplacement
du pin 1 et I’ orientation. L’illustration 2-9
vous indique les fonctions liées aux
connecteurs PN1 et PN2.

Figure 2-9. Définitionsdes pinsdu PN1 et

PN2
+ FEFLOCK+  POWL.ON
PN1 1o o o[e o]e o]e s]e o ]u
POGERLED  HDI-LED 5K
PN1 (Pin 1-2-3-4-5) : Conn r ladi Power (LED Keylock switch
I'y a une orientation spécifique a respecter.
BST SFEAKTR FP-LET

PN 1| tloltl o w ojofeecn

PN1 f|f|-; i-ilfﬁli-; lﬁw':rilo * 11
ROWERLED |, Hoo.Lep 5

o,
POWER LED EEVLOUE

Branchez le céble du Power LED aux pins
1-3 du PN1 et celui du Keylock aux pins4 et
5 du PN1. Assurerez vous que les bons
cablesvont sur les bons connecteurs. Si vous
branchez le fil du Power LED dans le
mauvais sens, la diode Power de votre

boitier ne s’ allumera pas. (Note : Généralement, le cable du Power LED est composé de
deux fils: un de couleur, souvent vert, et I’ autre noir ou blanc. Le fil de couleur est le +)
Note: Observez le sens et | orientation des pins

PN1 (Pin 6-7) : Connecteur delal ED HDD

RBST SPEARTR SP.LER
PNZ i[e e[c[e o o o]cfe #[c|n

- BENLIOCF o JOW.ON
PN1 1o » oo oje oo (e o )
FOYYER LET ART1

HIOD LED

Connectez ici le cable de ladiode disque dur
de votre botier (2 fils, généralement rouge
et noir, le rouge est le +). Si le sens du
branchement est faux, ladiode ne s’ alumera
pas correctement en cas d’ activité du disque
dur.

Note: Observez le sens et | orientation des pins
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PN1 (Pin 8-9) : Connecteur du bouton Power On

Connectez ici le cable Power On de votre

RST SFEARER SP-LEY
PNZ 1|¢.gg|¢. M ¢|oi. s|<|u  boitier. Il n’y a pas ici d orientation
spécifique.
PO 0N
PN1 ||o - .Ii ili afe oje 8l
FOWER LI HINI-LED ™ 28
Panwaa O Switcls
PN1 (Pin 10-11) : Conn r ton | (mi veill
i Ghige g Connectez ici le céble du bouton SMI de

PN2 i[e o[c[e o » o[c]e o]c|n

+ EEVLOCE+  POSRLON

PN1 1[s @ o[e o[s o[e o[6 o]
T

PR LED HOT-LETH
Hardware Sospesd Shwitch

votre boitier (si ce dernier en comporte un).
Ce bouton permet d’ activer ou de désactiver

la fonction d' économie d’'énergie par le
matériel.

Il 'y apasici d orientation spécifique.

PN2 (Pin 1-2) : Connecteur du bouton RESET

Hardwars Reset Switch

HFEAKER SF.LHR

PN 1fe i]oli . e .|O|i OEl
o

KEVLOCK + FPOW-O

PN1 1|. » 8e 8je o|e ae 8|

PORYER LED HOD-LET i)

Connectez ici le céble RESET de votre
boitier. Il n'y a pas ici d orientation
spécifique.

PN2 (Pin 4-5-6-7) : Conn r

PC Spealoer

RET SFEAEER aF-LED
PNZ i[e .I-::-[t o t .]olt CEL

FON- 0

N1 I.I; - vlv QI' oo ofe ol

POWER LED HOGLFD Bl

Connectez ici le céble Speaker de votre
boitier. Il n'y a pas ici d orientation
spécifique
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PN2 (Pin 9-10) : Conn rdelal ED
Suspend LED Connectez ici le cible delaLED Suspend de
BT SPEARER.  SPED votre boitier. Si |’ orientation est fausse, la
PN2 e #][c[e » » #]c[# #]c|11| diodenes allumera pas correctement.

+ EEYLORCE +  POW.ON
PN1 ife » ofe oo oo o]s &y
FOeVER LETR - LEEY R0

Table 2-2. Définitions des broches PN1 & PN2

Numérode | Nom ou signification du Numérode | Nom ou signification du
Broche signal Broche signal

PIN1 [+5vVDC PIN1 [Ground
PIN 2 [No connection PIN 2 [Reset input
PIN 3 [Ground PIN 3 [No connection
PIN 4 |Keyboard inhibit Signal PIN4 [+5vDC

PN PIN5 [Ground PN PIN5 [Ground
PIN6 [LED power PIN6 [Ground
PIN 7 |HDD active PIN 7 [Speaker data
PIN 8 [Ground PIN 8 [No connection
PIN 9 [Power On/Off signal PIN9 [+5vVDC
PIN 10 [+3V Standby PIN 10 |Suspend LED active
PIN 11 [Suspend signal PIN 11 [No connection

Voyons maintenant les différents connecteurs d’ entrées/sorties présents sur votre ZM6.

nnecteur FDC1
Ce connecteur de 34 pins est prévu pour
£ '|..n.. iﬂm recevoir votre lecteur de disquettes. Vous
. ' s . pouvez y branchez un lecteur de disguettes
| g~ o de 360K, 5.25'", 1.2M, 5.25'"", 720K, 3.5,
d1H|E " : . et 144M, 35" ou 288M, 35"
i e i I o (respectivement capacité, format). Vous
i . N .. 8| pouvez également connecter un lecteur de
m = e s disquettes 3 modes (lecteur de 3.5", utilisé
= 9 :«::‘.u':__r principdlement dans les ordinateurs

FIC1 Coman. japonais).

Une nappe pour lecteur de disquettes est composée de 34 cébles et posséde deux
connecteurs vous permettant la connexion de deux lecteurs de disquettes. Aprés avoir
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branché un bout de la nappe sur I’ emplacement FDC1 de la carte mére, connectez |’ autre
bout de nappe a votre ou vos lecteurs de disquettes. En général, la plupart des systemes
n’ utilisent qu’ un lecteur.

Note:

Un marquage rouge sur un des cables de votre nappe vousindique qu’ il S agit delapin 1.
Vous devez aligner ce cable rouge sur le pin 1 du connecteur FDC1. La ZM6 possede
aussi des guides pour ces connecteurs d entrées/sorties en plastique munis d’un
détrompeur pour vous aider atrouver labonne orientation. Si votre lecteur de disguettes
reste constamment allumé une fois le systéme sous tension et ne fonctionne pas, il y ade
grandes chances pour que la nappe soit connectée dans le mauvais sens.

nnecteursIDE1 IDE2
Une nappe pour disques durs IDE est

=08 ] WDD composée de 40 cables et fournit la

[ P E

L connectique nécessaire aux branchements

§ de deux disques durs IDE. Apres avoir

;H; . " _ connecté un bout de votre nappe sur

s Iemplacement IDE1 (ou IDE2), connectez

X " "% les deux autres connecteurs & votre (vos)
= disque dur (ou CD-ROM, LS-120, etc. ..}

| = D e

™ 7

Avant dinstaller un disque dur IDE, vous

devez garder certaines choses en téte :

" “Primaire” ou “Primary” fait référence au premier connecteur IDE de votre carte mere.
C' est le connecteur IDE1 sur votre ZM6.

" “Secondaire” ou “Secondary” fait référence au second connecteur IDE de votre carte
mere. C’ est le connecteur IDE2 de votre ZM6.

" Deux disques durs (ou autres périphériques IDE/ATAPI) peuvent étre connectés par
connecteur :

Il est fait référence au premier disque dur en tant que “Matre” ou “Master”,
Il est fait référence au second disque dur en tant qu" 'Esclave” ou “Slave”.

" Pour des raisons de performances, nous vous recommandons fortement de ne pasinstaller
un lecteur CD-ROM sur le méme canal IDE que le disque dur. Autrement, les
performances sur ce canal peuvent étre diminuées, et cela aux dépens de votre disque dur
(le taux de perte en performances dépend essentiellement de celles de votre CD-ROM).

i Y
IFED Comm 1D Conmn.
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Note

Les statuts “Maitre” et “Esclave” des disgues durs IDE sont paramétrables directement
sur les disques durs eux-mémes. Veuillez vous référer ala documentation de vos disques
durs pour leurs paramétrages.

PR Mo

@
o

—.
PAT
Kewboord

Figure 2-10. Connecteursd’ entrées/sorties de votre ZM6.

L"illustration 2-10 vous montre les différents connecteurs disponibles et leurs dispositions.
Ces connecteurs sont pour les périphériques externes a votre botier. Nous allons décrire
plus bas quels périphériques connecter a quels connecteurs.

MSI1 (bas) : Connecteur du clavier PS/2
. LT Branchez dans ce connecteur DIN 6-pins
H_E_W_M-W votre clavier PS/2. Si vous possédez un
@) clavier AT, vous devez utiliser un adaptateur
@ i:._. AT/ATX pour étre en mesure d’ utiliser votre
— w“_; o o clavier sur cette carte mére. Cependant, nous

vous suggérons d’ utiliser un clavier PS/2
pour une meilleure compatibilité.

MS1 (Haut) : Connecteur del risPS/2
B LM Branchez dans ce connecteur DIN 6-pins
Hl;mm 0 m 3 | votre souris PS/2.
@ 5K e ]
] ll:r:\dllu; LRl R4

MANUEL del’ UTILISATEUR



2-18

Chapitre 2

La ZM6 fournit deux ports USB (Universal
Seria Bus). Connectez le cable USB fourni
avec votre périphérique USB al ’ un des deux
ports USB. Vous pouvez y connecter des
périphériques USB comme un scanner, un
moniteur, une souris, un clavier, etc. ...Vous

devez au préaable étre sir que votre systéme d’ exploitation supporte cette norme ou vous
serez dans I’ obligation d'installer des pilotes spécifiques. Veuillez vous référer a la
documentation des vos périphériques USB pour plus d’ amplesinformations.

M2

La ZM6 fournit deux ports COM. Vous
pouvez y connecter un modem externe, une
souris ou d' autres périphériques supportant
ce protocole de communication.

nnecteur rts Séri M1
LFT

PST Mo |
)
| == - -
8 = o ow-

FA1 Eeshaand LR AT Ol
nn r rt Parallé

P52 Mo
o
'-“;'I

-y

FA1 Eeshaand LR AT Ol

Ce port paraléle est le plus souvent appelé
port “LPT” du fait qu'il sert dans la plupart
des cas ay connecter une imprimante. VVous
pouvez cependant y brancher d autres
périphériques supportant de protocole de
communication  (scanner, lecteur Zip
externe, etc. ..).
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Chapitre 3 Introduction au BIOS

Le BIOS est un programme logé sur une mémoire flash sur la carte mére. Ce programme
n'est pas perdu quand vous éteignez |’ ordinateur. Ce programme est aussi connu comme
programme de boot. C' est le seul moyen de communication entre le matériel et le systéme
d exploitation. Sa fonction principale est de gérer le réglage de la carte mére et des
parameétres descartesd’ interface, ¢’ est adire des paramétres simplescommeladate, | * heure,
les disques durs, ou des paramétres plus complexes comme la synchronisation du matériel,
les modes de fonctionnement des périphériques, les techniques CPU SOFT MENU™I1, le
réglage de la vitesse du microprocesseur. L’ordinateur fonctionnera normaement, ou
fonctionnera au meilleur de ses possibilités, uniquement s tous ces paramétres sont
correctement configurés par |’ intermédiaire du BIOS.

& Ne changer les paramétres du BIOS que si vous savez exactement ce que vous
faites

Les paramétres du BIOS sont utilisés pour régler la synchronisation matérielle ou le
mode d' opération. Si ces paramétres ne sont pas corrects, ils produiront des erreurs,
I" ordinateur s arrétera, et parfois vous ne pourrez méme pas le faire redémarrer ensuite.
Nous vous recommandons de ne pas changer les paramétres du BIOS si vous n’ étespas
familier avec eux. Si vous n' &es plus capable de redémarrer votre ordinateur, veuillez
vous référer ala section “Effacer les données CMOS” au chapitre 2.

Lorsque vous démarrez votre ordinateur, il est contrdlé par |e programme BIOS. Le BIOS
opére tout d’ abord un auto-diagnostic pour tous les matériels, configure les paramétres pour
la synchronisation du matériel et détecte tous les matériels. Seulement une fois que ces
taches sont terminées, il céde la place au programme de la couche suivante, ¢’ est adire le
systéme d’ exploitation. Comme le BIOS est le seul canal de communication entre le
matériel et les logiciels, il est la clé de la stabilité du systeéme, et de son meilleur
fonctionnement. Aprés que le BIOS a achevé son auto-diagnostic et les opérations d’ auto-
détection, Il afficherale message suivant:

PRESSDEL TO ENTER SETUP

Trois ou cing secondes aprés ce message, S vous pressez la touche Del, vous accéderez au
menu de réglage du BIOS. A ce moment, le BIOS affichera le message suivant:

MANUEL del’ UTILISATEUR
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Schéma3-1 CMOS Setup Utility

Dans le menu principal de réglage du BIOS de la figure 3-1, vous pouvez voir différentes
options. Nous expliquerons ces options pas a pas dans les pages suivantes de ce chapitre,
mais tout d' abord une courte description des touches de fonction que vous pouvez utiliser

ici.:

Pressez Echap pour quitter le réglage du BIOS

Pressez- = ® (haut, bas, gauche, droite) pour choisir, dans le menu

principal, I’ option que vous voulez modifier ou valider.

Pressez F10 quand vous avez terminé le réglage des paramétres du BIOS pour les
sauvegarder et pour sortir du menu de réglage du BIOS.

Pressez Page Haut/Page Bas ou les touches +/- quand vous voulez modifier les
paramétres du BIOS pour |’ option active (courante).

Connaissance
del’ ordinateur

LESDONNEESCMOS.

Peut-étre avez-vous déja entendu quelqu’un dire que ses données
CMOS étaient perdues. Qu’ est-ce que le CMOS? Est-ce important ?
Le CMOS est une mémoire utilisée pour stocker les paramétres du
BIOS que vous avez configurés. Cette mémoire est passive. Vous
pouvez lire ses données, mais auss stocker des données dedans.
Cependant, cette mémoire doit ére alimentée par une batterie pour
éviter laperte des données quand |’ ordinateur est éteint. Comme vous
pouvez avoir achanger labatterie du CMOS lorsqu’ elle est épuisée et
que vous avez donc perdu tous les paramétres de votre matériel, nous
vous recommandons de noter toutes ces informations ou de placer
une étiquette avec tous ces parametres sur votre disgque dur.
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3-1 Réglage du microprocesseur <CPU SOFT MENUTI >

(CPU Setup CPU SOFT MENU)

Le microprocesseur peut-étre réglé grace a un interrupteur programmable ( CPU SOFT
MENU ™11) qui remplace la configuration manuelle traditionnelle. Cette configuration
permet al’ utilisateur de réaliser plus facilement les procédures d’ installation. Vous pouvez
installer le microprocesseur sans avoir a configurer de cavaliers (jumpers) ou
d' interrupteurs(switches). Le microprocesseur doit étre réglé suivant ses spécifications.

Dans la premiére option, vous pouvez presser <F1> a tout moment pour afficher toutes les
possibilités pour cette option.

Schéma 3-2 CPU SOFT MENU ™I1

PUN Is(Désignation du micropr r):

> Intel CeleronMMX

CPU Operating Speed:

Cette option permet de régler la vitesse du microprocesseur. Dans ce champ, la vitesse est
exprimée de la maniére suivante:
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Vit micropr r=Horl terne* Facteur multipli r, choisissez lavitesse
de votre microprocesseur en fonction de son type et de sa vitesse.

Pour les processeurs Intel Celeron® PPGA MMX, vous pouvez choisir les réglages
suivants:

»300 (66*4.5) > 333 (66*5) > 366 (66*5.5) > 400 (66*6)
> 433 (66*6.5) > 400 (100* 4) > 450 (100* 4.5) >500 (100*5)

Note

1. *Les vitesses de bus supérieures @ 66MHz/100MHz sont supportées mais non
garanties en raison des caractéristiques du PCI et du Chipset.

2. PCl clock = External clock * fraction. Par exemple, lorsque vous sélectionnez

124MHz (1/3), cela signifie que la fréquence a laquelle travaille le bus PCl est
41.3MHz. Si vous sélectionnez 124MHz(1/4), la fréquence PCI est de 31MHz.

Horloge externe et facteur multiplicateur définis par |’ utilisateur

> définispar I’ utilisateur

222 Avertissement 22282

Des paramétrages erronés du multiplicateur, de la fréquence externe et du voltage de
votre CPU peuvent dans certains cas I’endommager. L'utilisation de fréguences
supérieures aux spécifications du chipset et du bus PCl peuvent entrainer des
anormalités de fonctionnement des modules mémoire, des “plantages’ systéme, des
pertes de données sur les disques durs, des dysfonctionnements de votre carte graphique
ou d' autres périphériques. L' incitation a |’ utilisation de paramétres hors-spécifications
de votre CPU n'est pas dans I'intention de ce manuel. Ces paramétres spéciaux ne
devraient seulement étre utilisés que dans le cas de tests ingénieurs et non en utilisation
courante.

Si vous utilisez des paramétres hors-spécifications en application normale, la stabilité de
votre systéme peut en étre affecté. De ce fait, nous ne garantissons aucunement la
stahilité et la compatibilité des parameétres qui ne seraient pas définis dans les
spécifications des composants et n’endossons aucune responsabilité pour tous
dommages subis par la carte mére ou des périphériques.

= Turbo Frequency:

Cette option sera affichée uniquement si |I" horloge externe de votre microprocesseur
supporte le mode Turbo.
Le mode Turbo vous permet d' accélérer |” horloge externe d’ approximativement 2.5%.
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Cette caractéristique est utilisée pour vérifier latolérance de laconception. C’ est un outil
trés important pour les tests unitaires de la stabilité du microprocesseur. N’ utilisez pas
cette caractéristique.

>Disable: L " horloge externe fonctionne dans les limites habituelles.
>Enable: L " horloge externe fonctionne dans les limites du mode
Turbo.

Note

L’ augmentation de 2.5% de la vitesse du microprocesseur n’ est pas une caractéristique
standard de ce produit. Elle est uniquement utilisée par notre département de recherche
et développement pour vérifier que le microprocesseur est capable de fonctionner
normalement lorsque la vitesse du microprocesseur, sa température et son alimentation
sont supérieurs ou inférieurs de 2.5% aux valeurs standards. C’ est un moyen de garantir
la stabilité de notre produit. Nous demandons & nos constructeurs de générateurs
d' horloge d' accepter la demande de notre département de développement et d’ ajouter
cette caractéristique de Fréguence TURBO pour des raisons de test pour notre
département de recherche et développement. Bien sir, vous pouvez utiliser cette
caractéristique pour des tests de stabilité de votre propre systéme, mais apres avoir testé
votre produit, nous vous recommandons de revenir dans une situation normale en vue de
garantir la stabilité de votre systéme.

= External Clock:

»66MHz (1/2) > 75MHz (1/3)* >83MHz (1/2)*
> 100MHz(1/3) > 105MHz (1/3)* > 110MHz (1/3)*
> 112MHz (1/3)* > 115MHz (1/3)* > 120MHz (1/3)*
> 124MHz (1/3)* > 124MHz (1/4)* > 133MHz (1/3)*
> 133MHz (1/4)*

= Multiplier Factor:
Vous pouvez choisir les facteurs multiplicateurs suivants:
> 20 25 >30 »35 »40 »45 >50 >55 >60
> 6.5 70 >75 >80 ...
Cependant, les différences existent en raison des différentes marques et des différents
types.
= SEL100/66# Signal:
Le réglage par défaut est “High” 8100 MHz, et “Low” a 66MHz. Lorsgue vous voulez

essayer un facteur multiplicateur a 100 MHz et que vous ne pouvez pas le choisir dans
I"éat “High”, alors vous pouvez utiliser I" éa “Low”.
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Note

Selon le type de processeur Intel Celeron® PPGA MMX, certains processeurs
verrouillent le facteur multiplicateur et rendent inactif ce signal. Dans cette situation, il
n'y apas de moyen pour choisir un facteur multiplicateur supérieur.

= AGPCLK/CPUCLK :

Le réglage par défaut est “2/3”. Dans cette situation, la vitesse du bus AGP est égale au
2/3 de la vitesse de bus du microprocesseur. Si vous choisissez le réglage “1/1”, la
vitesse du bus AGP sera égale a la vitesse de bus du microprocesseur.

= Speed Error Hold :
Le réglage par défaut est “Disable”. Si vous choisissez le réglage “Enable’, lorsque la
vitesse du microprocesseur est mauvaise, le systéme s’ arrétera.

Normalement, nous recommandons de ne pas utiliser I option “User Define” pour régler la
vitesse du microprocesseur et le facteur multiplicateur. Cette option est prévue pour les
futurs microprocesseurs dont les caractéristigues sont encore inconnues. Les
caractéristiques de tous les microprocesseurs actuels sont inclues dans les paramétres par
défaut. Sauf si vous étes vraiment trés familier avec les paramétres des microprocesseurs, il
est vraiment trés facile de faire des erreurs quand on définit par soi-méme | " horloge externe
et le coefficient multiplicateur.

Normalement, si la vitesse du microprocesseur est fausse, vous ne pourrez pas démarrer.
Dans ce cas, éteignez |'ordinateur et rallumez-le. Le microprocesseur utilisera
automatiquement ses parametres standards pour démarrer. Vous pourrez aors entrer a
nouveau dans |e réglage du BIOS pour régler | horloge du microprocesseur.

Si vous ne pouvez pas entrer dans le Setup du BIOS, vous devez essayer d allumer le
systeme plusieursfois (3~4 fois) ou presser latouche * INSERT’ lorsdelamise soustension
et le systéme utilisera automatiquement ses paramétres standards pour démarrer. Vous

pourrez aors entrer & nouveau dans le Setup du BIOS pour régler |'horloge du
microprocesseur et d' autres parameétres.

L or sgue vous changez votr e micr oprocesseur :

La carte mére a été congue de telle maniére que vous puissiez alumer | * ordinateur aprés

avoir inséré le nouveau microprocesseur dans son support sans avoir a configurer de

cavaliers (jumpers) ou interrupteurs DIP (DIP switches). Cependant, si vous changez votre
microprocesseur, vous devez normalement éteindre votre ordinateur, changer le

microprocesseur, puis régler les nouveaux paramétres en utilisant le CPU SOFT MENU™
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Mwmnous Vous offrons deux methodes pour réussir
complétement votre changement de microprocesseur.

Méhodel: Réglez votre microprocesseur pour la vitesse la plus basse pour sa
marque. Eteignez I’ ordinateur et changer e microprocesseur. Ensuite
rdlumez le systéme et régler les paramétres du microprocesseur
gréce au CPU SOFT MENU ™I1.

Méhode2: Comme vous devez ouvrir le boitier quand vous changez votre
microprocesseur, ce serait une bonne idée d’utiliser le cavalier
CCMOS pour effacer les paramétres de I’ ancien microprocesseur et
d' entrer ensuite dans le Setup du BIOS pour régler les paramétres du
nouveau microprocesseur.

Attention

Aprés avoir réglé les paramétres et quitté leréglage du BIOS et vérifié que le systéme
pouvait démarrer, ne pressez pas le bouton RESET ou ne coupez pas |’ alimentation.
Sinon le BIOS ne lira pas correctement les paramétres, et vous devrez saisir & nouveau
tous les paramétres dans le CPU SOFT MENU ™1

PU Pow |

Cette option vous permet de basculer entre I’ alimentation par défaut et celle définie par
I" utilisateur.

>CPU Default: Le systéme détectera le type de microprocesseur, et choisira
automatiquement le voltage correct. Quand cette option est activée,
I’option “Core Voltage” indique le voltage courant défini par le
microprocesseur et sera inéchangeable. Nous vous recommandons
d' utiliser cette option par défaut et de ne paslachanger sauf si letype
et le voltage de votre microprocesseur ne peuvent pas étre reconnus
automatiquement ou s’ ils sont mal reconnus.

>User define: Cette option permet al’ utilisateur de choisir manuellement le voltage.
Vous pouvez changer lesvaleursdelaliste‘ CoreVoltage' en utilisant
les touches Page Haut et Page Bas.
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3-2 Réglage Standard du CMOS

( Standard CMOS Setup Menu )

Il contient la configuration des paramétres de base du BIOS. Ces paramétres incluent le
réglage deladate, del’ heure, dela carte VGA, des lecteurs de disquettes et disques durs.

Schéma 3-3 Standard CM OS Setup Menu

Date (mm : dd:

Vous pouvez définir lesinformations correspondant aladate: mois (mm), jour (dd) et année
(vy).

Time(hh: mm:ss):

Vous pouvez définir les informations correspondant a |’ heure : heure (hh), minute (mm) et
secondes (ss).

Setup of HDD operatingmodgg NORMAL, LBA,LARGE; |

Comme les anciens systémes étai ent uniquement capables de supporter |es disques durs dont
la capacité était inférieure a 528 MB, tous les disques supérieurs a 528 MB éaient
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inutilisables. Le BIOS AWARD propose une solution & ce probléme: vous pouvez, en
fonction de votre systéme d’ opération, choisir 3 modes de fonctionnement: NORMAL,
LBA ou LARGE.

L'option de détection automatique de disque dur dans le menu principal détectera
automatiquement les paramétres de votre disque dur et le mode supporté.

>NORMAL Mode:
Le mode normal supporte les disques durs de 528M B ou moins. Ce mode utilise
directement les positions indiquées par les Cylindres(CYLS), Tétes, et Secteurs
pour accéder les données.

> LBA (Logical Block Addressing) Mode:

Le mode LBA précédent pouvait supporter les disques dursd’ une capacité allant
jusqu’ 2 8.4GB, ce mode utilise une méthode différente pour calculer la position
des données du disque a accéder. 1l transforme les Cylindres(CYLS), Tétes, et
Secteurs en une adresse logique ou sont stockées les données. Les
Cylindres(CYLS), Tétes, et Secteurs affichés dans ce menu ne représentent pas
lastructure actuelle du disque dur, ce sont juste des valeurs de référence utilisées
pour calculer les positions actuelles. Actuellement, tous les disques durs de
grande capacité supportent ce mode, ¢’ est pourquoi hous recommandons son
utilisation. Actuellement, le BIOS peut supporter les fonctions éendues de
I"int13h, donc le mode LBA supporte les disques durs de capacité supérieure a
8.4GB.

>LARGE Mode:
Lorsque le nombre de Cylindres(CYLS) du disque dur dépasse 1024 et que le
DOS n' est pas capable de le supporter, ou s votre systéme d’ exploitation ne
supporte pas le mode LBA, vous devez utiliser ce mode.

DriveA :

Si vous avez installé un | ecteur de disquettes, alors vous pouvez choisir ici le type de lecteur
qu'il supporte. Six options sont disponibles: None =»360K, 5.25 in.=&1.2M, 5.25in.
720K, 35in. 91.44M, 35in. 92.88M, 3.5in. 2Back to None.

DriveB:

Si vous avez installé un | ecteur de disquettes, alors vous pouvez choisir ici le type de lecteur
qu'il supporte. Six options sont disponibles: None =»360K, 5.25 in. =»1.2M, 5.25in.
720K, 3.5in. 91.44M, 35in. 92.88M, 3.5in. 2Back to None.
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EDD supporting 3 Mode:

Leslecteurs de disquettes Mode 3 sont ceux utilisés dans les systémes japonais. Si vous avez
besoin d’ accéder des données stockées dans ce type de disquettes, vous devez sélectionner
ce mode et vous devez bien slir avoir un lecteur de disquette supportant ce mode.

Vidéo:

Vous pouvez choisir le mode VGA pour votre carte graphique, cing options sont
disponibles: MONO 2 EGA/VGA SCGA 409>CGA 80 &Back to MONO. Le
réglage par défaut est EGA/VGA.

Halt On :

Vous pouvez chaisir ici, quel type d’ erreur provoque I’ arrét du systéme. Cing options sont
disponibles: All Errors =*No Errors>All, But Keyboard=>All, But Diskette>All, But
Disk/Key>Back to All Errors.

Vous pouvez voir laliste de votre mémoire dans la case en bas a droite, elle représente la
taille delamémoire de base (Base Memory), delamémoire étendue (Extended Memory), et
del’ autre mémoire (Other Memory) de votre systéme.
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3-3 R&jlage des Caractéristiquesdu BIOS

Le menu de réglage des caractéristiques du BIOS a dga été réglé pour un maximum
d' opérations. Si vous ne comprenez pas réellement chacune des options de ce menu, nous
vous recommandons d’ utiliser les valeurs par défaut.

Pour chague paramétre, vous pouvez presser la touche <F1> an’importe quel instant pour
afficher laliste des options disponibles pour ce paramétre.

Schéma 3-4 BIOS Features Setup

VirusWarning :
Ce paramétre peut étre positionné a Enable ou Disable.

Quand ce paramétre est ENABLED, s'il y aunetentative d’ un logiciel ou d’ une application
pour accéder le secteur de démarrage ou la table de partition, le BIOS vous avertira qu’ un
virus tente d' accéder au disque dur.

PUL 1 he:

Ce paramétre est utilisé pour activer (ENABLE) ou désactiver (DISABLE) le cache de
niveau 1. Quand le cache est réglé a DISABLE, le fonctionnement est plus lent, donc le
réglage par défaut pour ce paramétre est ENABLE. Certains vieux et mauvais programmes
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provogueront un mauvais fonctionnement ou un crash de votre systéme si la vitesse est trop
haute. Dans ce cas, vous devez désactiver (DISABLE) cette caractéristique.

PUL 2 he:

Ce paramétre est utilisé pour activer (ENABLE) ou désactiver (DISABLE) le cache de
niveau 2. Lorsque le cache externe est activé, le systéme fonctionne plus rapidement. Le
réglage par défaut est ENABLE.

CPU L evel 2 CacheECC Checking :

Ce paramétre est utilisé pour activer (ENABLE) ou désactiver (DISABLE) le cache de
niveau 2 avec lafonction de vérification ECC.

Quick Power On Self Test:

Aprés avoir mis sous tension |’ ordinateur, le BIOS de |a carte mére exécutera une série de
testsdansle but de vérifier le systéme et ses périphériques. Si le parameétre Quick Power On
Self Test est actif, le BIOS simplifierala procédure de tests pour accélérer le démarrage. Le
réglage par défaut est ENABLE.

Boot Sequence:.

Lorsgue le systéme démarre, il peut charger le systéme d’ exploitation a partir du lecteur de
disquettes A: , du disque dur C: , de disgues SCSI ou du CD-ROM. Il existe plusieurs
options pour la séquence de démarrage:

>A, C, SCsl

>C, A, SCSl

>C, CD-ROM, A

>CD-ROM, C, A

>D, A, SCSI (Aumoins 2 IDE HDD peuvent étre utilisés)
>E, A, SCSl (Aumoins 3 IDE HDD peuvent étre utilisés)
>F, A, SCSI (Aumoins 4 IDE HDD peuvent étre utilisés)
>SCSI, A, C

>SCSI, C, A

>A, SCSI, C

>LSZIR C
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Swap Floppy Drive:
Ce paramétre peut étre réglé a ENABLE ou DISABLE.

Quand ce paramétre est ENABLE, vous n’ avez pas a ouvrir le boitier de votre ordinateur
pour intervertir les connecteurs des deux lecteurs de disquettes. Lelecteur A : peut éreréglé
comme lecteur B: et vis versa

Boot Fl

Quand le systéme démarre, le BIOS détecte si | * ordinateur possede un lecteur de disquettes.
Si ce paramétre est actif (ENABLE), et si le BIOS ne détecte pas de lecteur de disquettes,
alors un message d erreur sera affiché. Si ce paramétre est inactif (DISABLE), le BIOS
n’ effectuera pas ce test.

Boot Up NumlL ock Status:
On : Au démarrage, le pavé numérique du clavier est en mode numérique.
Off : Au démarrage, le pavé numérique du clavier est en mode contrdle du curseur.

|DE HDD Block Mode:

Ce paramétre peut étre réglé a ENABLE ou DISABLE.

La plupart des disques dures (Disques IDE) supportent le transfert multi-secteurs. Ce
parametre accél éreles performances d’ acces au disque dur et réduit |e temps nécessaire pour
accéder les données. Quand ce paramétre est actif (ENABLE), le BIOS détectera
automatiquement si votre disque dur supporte cette caractéristique ou pas, et il choisirales
bons réglages pour vous. (L e r églage par défaut est Disable)

Typematic Rate Setting:

Ce paramétre vous permet de régler la vitesse de répétition des touches. Quand elle est
active (ENABLE), vous pouvez régler les deux contrdles de saisie au clavier suivant
(Typematic Rate et Typematic Rate Delay). Si ce paramétre est inactif(DISABLE), le BIOS
utiliserales réglages par défaut.

T icR h

Lorsque vous pressez une touche continuellement, le clavier répéteralafrappe au clavier en
fonction du taux que vous avez choisi. (Unité : caractéres/seconde)
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Typematic Rate Delay (M sec):

Lorsque vous pressez une touche continuellement, si vous dépassez la durée que vous avez
spécifiée ici, le clavier répétera automatiquement la frappe au clavier en fonction d’un
certain taux (Unité& millisecondes).

rit tion:
Cette option peut étre positionnée a System ou Setup.

Aprés que vous ayez créé un mot de passe al ' aide du PASSWORD SETTING, cette option
refuseral’ accés avotre systéme (System) or les modifications du réglage de votre ordinateur
(BIOS Setup) aux utilisateurs non autorisés.

>SYSTEM :
Quand vous choisissez SY STEM, un mot de passe est requis chaque fois
que le systéme démarre. Si le mot de passe correct n’ est pas donné, le
systéme refusera de démarrer.

>SETUP:
Quand vous choisissez SETUPR, un mot de passe est requis seulement
pour accéder le Setup du BIOS. Si vousn’ avez pas défini un mot de passe
dans PASSWORD SETTING, cette option n’ est pas disponible.

Notice

N’ oubliez pas votre mot de passe. Si vous oubliez votre mot de passe vous devrez ouvrir
votre ordinateur et effacer toutes les données de votre CMOS avant de pouvoir
redémarrer votre systéme. Mais en faisant cela, vous aurez a régler a nouveau tous les
parameétres que vous aviez réglés auparavant.

PCI /VGA Palette Snoop :

Cette option permet au BIOS de prévoir |’ état du port VGA et de modifier les informations
délivrées du connecteur de la carte VGA ala carte MPEG.Cette option permet de résoudre
I"inversion d' affichage vers le noir aprés que vous ayez utilisé une carte MPEG

OS Select For DRAM >64MB:

Quand la mémoire du systéme est supérieure a 64 MB, la méthode de communication entre
le BIOS et le systéme d’ exploitation change d’ un systéme al’ autre. Si vous utilisez 0S/2,
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choisissez OS2, si vous utilisez un autre systéme d’ exploitation, choisissez NON-OS2

Report No FDD For Win 95:

Lorsque vous utilisez Windows 95 sans lecteur de disguettes, positionnez ce paramétre a
‘Yes.

Delay IDE Initial (Sec) :

Ce paramétre est utilisé pour supporter certains anciens modéles ou certains modeles
spéciaux de disques durs et CD-ROMS, puisgue le BIOS peut éventuellement ne pas
détecter ces périphériques durant le démarrage du systéme.

Video BIOS Shadow:

Ce paramétre est utilisé pour définir si le BIOS dela carte vidéo supporte le Shadow ou pas.
Vous devez positionner cette option a ENABLE, sinon les performances d’ affichage du
systéme bai sseront notablement.

Cette option vous permet de décider si I’aire ROM BIOS d une carte d' interface & une
adresse spécifique utilisera cette fonction ou pas. Si vous ne possédez aucune carte
d interface utilisant les plages d’ adresses mémoire suivantes, veuillez ne pas activer cette
fonction.

Vous pouvez choisir parmi les six plages d’ adresses suivantes :

C8000-CBFFF Shadow, CC000-CFFFF Shadow, DO000-D3FFF Shadow, D4000-D7FFF
Shadow, D8000-DBFFF Shadow, DCO00-DFFFF Shadow.

SHADOW
Connaissance Qu’ est ce que la caractéristique SHADOW ? Le BIOS de la vidéo
del’ordinateur Standard ou des cartes d'interfaces est stocke dansla ROM, qui est
souvent trés lente.  Avec la caractérisigue SHADOW, le
microprocesseur lit le BIOS sur la carte VGA et le copie dans la
RAM. Quand le microprocesseur exécute ce BIOS, |’ opération est
donc accélérée.
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3-4 R&jlage des Caractéristiques du Chipset
(Chipset Features Setup Menu)

Le menu de réglage des caractéristiques du Chipset est utile pour modifier le contenu des
buffers sur le chipset dela carte mére. Comme |es paramétres des buffers sont en rapport trés
étroit avec le matériel, si leréglage est faux ou incorrect, la carte mére peut devenir instable
ou le systéme impossible a démarrer. Si vous ne connaissez pastres bien le matériel, utilisez
les valeurs par défaut (i.e. utilisez |’ option LOAD SETUP DEFAULTS)

Schéma 3-5 Chipset Features Setup

Vous pouvez utiliser les touches fléchées pour vous déplacer entre les paramétres. Utilisez
Page Haut, Page Bas ou les touches +/- pour changer les valeurs. Lorsque vous aurez fini
de paramétrer le chipset, pressez Echap pour retourner au menu principal.

SDRAM CASIlatency Time:

Deux options sont disponibles : 2 et 3. Vous pouvez sélectionner SDRAM CAS (Column
Address Strobe) Latency Time en fonction des spécifications de votre SDRAM.

SDRAM Precharge Contral :

Deux options sont disponibles: Enabled ou Disabled. Cette option précise la longueur
désactivée de la précharge RAS des acces mémoire de la DRAM lorsgue de la mémoire
SDRAM est installée. Le réglage par défaut est DISABLED.
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DRAM Data Integrity Mode:

Deux options sont disponibles: Non-ECC ou ECC. Cette option est utilisée pour configurer
le type de mémoire DRAM de votre systéme. ECC est Error Checking and Correction
(vérification et correction d’ erreurs), quand votre mémoire est de type ECC, sélectionnez
I” option ECC.

Bl heable:

Vous pouvez choisir ENABLE or DISABLE. Lorsgque vous choisissez ENABLE, vous
accélérerez |’ exécution du BIOS systéme gréce au cache de niveau 2.

Vi Bl heable:

Vous pouvez choisir ENABLE or DISABLE. Lorsgque vous choisissez ENABLE, vous
accélérerez |’ exécution du BIOS vidéo gréce au cache de niveau 2.

Video RAM Cacheable:

Vous pouvez choisir ENABLE or DISABLE. Lorsgque vous choisissez ENABLE, vous
accélérerez |’ exécution de la RAM Vidéo gréce au cache de niveau 2. Vous devez vérifier
dans la documentation de votre adaptateur VGA si des problémes de compatibilité peuvent
apparatre.

8Bit |/O Recovery Time:

Neuf options sont disponibles: NA 2821329333435 6 7>Back to
NA. Cette option précise la durée du délai inséré entre deux opérations 8 Bit 1/O
consécutives. Pour une ancienne carte périphérique 8 bits, vous devrez parfois gjuster son
temps de récupération pour qu’ elle fonctionne correctement.

16 Bit 1/O Recovery Time:

Cing options sont disponibles: NA 2 4> 19 2> 3 Back to NA. Cette option
précise la durée du délai inséré entre deux opérations 16 Bit 1/O consécutives. Pour une
ancienne carte 16 bit, vous devrez parfois gjuster son temps de récupération pour qu’ elle
fonctionne correctement.
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Memory Hole At 15M-16M :

Cette option est utilisée pour libérer le bloc mémoire situé en 15M-16M. Certains
périphériques spéciaux ont besoins d’ utiliser un tel bloc mémoire d’ une taille de 1M. Nous
vous recommandons de rendre cette option DISABLE (inactive).

Passive R

Deux options sont disponibles: ENABLED et DISABLED. Utilisez cette option pour
rendre active (ENABLED) ou inactive (DISABLE) le passive rel ease pour les puces de type
Intel PlIX4 (passage de Intel PCI vers ISA). Cette fonction est utilisée pour gérer lalatence

du ISA BUS Master. Si vous avez un probléeme de compatibilité avec une carte |SA, vous
pouvez essayer d’ activer ou de désactiver cette option pour un résultat optimum.

D Tr ion:

Deux options sont disponibles: ENABLED et DISABLED. Régler cette option pour activer
ou désactiver lestransactions retardées pour les puces de type Intel PI1X4. Cette fonction est
utilisée pour gérer lalatence des cycles PCI vers ou depuis un bus | SA. Cette option doit étre
ENABLE (activée) pour avoir la compatibilité PCI2.1. Si vous avez un probléme de
compatibilité avec une carte ISA, vous pouvez essayer d’ activer ou de désactiver cette
option pour un résultat optimum.

AGP Aperture Size(MB):

Sept options sont disponibles: 4 & 8 16 & 32 9 64 9 128 & 256 & Back to 4.
Cette option précise la quantité de mémoire systéme qui peut étre utiliste par les
périphériques AGP. L’ aperture est une partie de lamémoire PCI dédiée au graphisme.

r rum M lat

Quatre options sont disponibles: Disable =»0.50%(CNTR) = 0.5%(DOWN). Pour lestests
EMC (Electro-M agnetic Compatibility Test) il peut étre utile de régler ces options pour un
résultat optimum, nous vous recommandons de ne pas changer les valeurs par défaut sauf
pour des raisons bien particuliéres. Certaines valeurs que vous pouvez sélectionner, peuvent
provoquer une instabilité du systéme, merci d’ étre prudent.
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Temperature Warning :

Cet éément vous permet de sélectionner la température a partir de laguelle le systéme doit
envoyer un message d'avertissement a travers le haut-parleur de votre ZM6. Vous pouvez
choisir la température que vous voulez, entre 30°C et 120°C avec des étapes de 1°C
chacune.

Thermal, F Valt Monitor :

Cette partie liste les états actuel s des températures du CPU et du systéme (RT1 et RT2) ainsi
que la vitesse de rotation des différents ventilateurs présents dans votre systéme
(ventilateurs du CPU et du boitier). Ces valeurs ne sont pas modifiables.

Les éléments suivants listent les états de voltage de |’ alimentation de votre systéme. Les
valeurs sont aussi inéchangesbles.

Note

Ces fonctionnalités de contrble des températures, des ventilateurs et des voltages
occupent les adresses d entrées/ sorties de 294H & 297H. Si vous possédez une carte
réseau, une carte son ou toute autre carte utilisant ces adresses, veuillez gjuster en
conséquence |'adresse d’ entrées/ sorties de votre carte afin d'éviter des conflitsd’ adresse
d entrées/ sorties.

Il'y a quelques petites différences dans le Chipset Features Setup Menu, selon les
différents modéles de carte mére, mais cela n'a pas une grande influence sur la performance.
Notre programmation par défaut devrait étre la meilleure.
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3-5 Rgjlage dela Gestion d’ Energie

(Power Management Setup Menu)

Ladifférence entreles PC «verts » et les ordinateurs traditionnel s est que les PC «verts » ont
une possibilité de gestion d’ énergie. Avec cette possibilité, quand |’ ordinateur est allumé,
mais sans activité, laconsommation électrique est réduite dans un but d’ économie d’ énergie.
Lorsque I’ ordinateur fonctionne correctement, il est en mode NORMAL. Dans ce mode, e
programme de gestion d’ énergie controleral’ accés alavidéo, aux ports paralléles, aux ports
Séries et aux lecteurs, et a1’ éat du clavier, de la souris et des autres périphériques. IIs sont
référencés en tant qu’ événements de gestion d’ énergie. Au cas ou aucun de ces événements
ne se produirait, I’ ordinateur passe en mode sauvegarde d’ énergie. Lorsqu’un de ces
événements surveillés survient, le systéme repasse immédiatement en mode normal et

fonctionne a sa vitesse optimum. Les modes d’ économie d’ énergie peuvent étre divisés en

trois modes en fonction de leur consommation d’ énergie : le Mode DOZE, le Mode STAND
BY, et le Mode SUSPEND. Les 4 modes suivent la séquence suivante:

Normgl Mode===> Doze I\|/Iode===> Standby Nllode:::> Suspend Mcl)de

Laconsommation du systéme est réduite en suivant la séquence suivante :

Normal > Doze > Standby > Suspend

Dans le menu principal, sélectionnez “Power Management Setup” et appuyez sur “Enter”.

L’ écran suivant est affiché

Schéma 3-6 Power Management Setup Menu
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Utilisez les touches fléchées pour aler jusqu’ au parameétre que vous souhaitez configurer.
Pour changer le réglage, utilisez Page Haut et Page Bas ou les touches +/-.

Aprés avoir configuré la fonction de gestion d’ énergie, pressez Echap pour retourner au
menu principal.

Nous allons maintenant briévement expliquer les options de ce menu :
Le Fonctionnement de I’ ACPI (Advanced Configuration and Power Interface) :

L’ ACPI donne au systéme d’ exploitation le contréle direct de la gestion d’ énergie et des
fonctions Plug and Play d'un ordinateur.

Il est possible de sélectionner deux options : “Enabled” et “Disabled”. Vous pouvez
sélectionner “Enabled” pour activer les fonctions de I’ ACPI. Si vous souhaitez que les
fonctions de I’ ACPI fonctionnent correctement, vous devrez vous méfier de deux choses.
Premiérement, votre systéme d’ exploitation doit pouvoir supporter |I' ACPI, actuellement
seul Microsoft® Windows® 98 supporte ces fonctions complétement. Deuxiémement, tous
les périphériques et les cartes enfichables dans votre systéme doivent supporter
intégralement I’ ACPI, que ce soit pour le matériel ou pour les logiciels (drivers). Si vous
voulez savoir si vos périphériques ou vos cartes enfichables supportent |’ ACPI, veuillez
vous renseigner aupres de votre fabricant de périphériques et de cartes enfichables pour plus
d'informations. Si vous voulez en savoir plus a propos des spécifications de 1’ ACPI,
veuillez consulter |" adresse ci-jointe pour des informations détaillées:

http://www.teleport.com/~acpi/acpi html/home.htm

L’ACPlI requiert un systéme d’exploitation totalement compatible ACPI. Les
caractéristiques de |’ ACPI incluent :

® | a fonctionnalité PnP (incluant I’ énumération du Bus et des périphériques) et APM
normalement incluse dans le BIOS.

® | econtrdleindividuel de la gestion d' énergie des périphériques, des cartes enfichables
(certaines cartes enfichables peuvent nécessiter un driver compatible ACPI), de
I affichage vidéo, et des disques durs.

® |a caractéristigue de “Soft-off “ permet au systéme d’'exploitation d éteindre
I" ordinateur.

® Support de plusieurs événements de réveil del’ ordinateur (cf. Tableau 5-1).

® Support d un bouton d activation du mode veille, en fagade de la machine. Le tableau
5-2 décrit les états du systéme basés sur la durée de la pression sur | " interrupteur, sur la
configuration de I’ ACPI, et sur les capacités ACPI du systéme d’ exploitation.
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Etatsdu Systéme et Etatsdel’ alimentation :

Sous |’ ACPI, le systeme d’ exploitation dirige les transitions entre les états d’ énergie de tous
les systémes et périphériques. Le systéme d’ exploitation bascule les périphériques entre
leurs différents états de consommation d’ énergie en fonction des préférences del ’ utilisateur,
et de la maniére dont les périphériques sont utilisés par les applications. Les périphériques
qui ne sont pas utilisés peuvent étre éteints. Le systéme d’exploitation utilise les
informations venant des applications et |es réglages des utilisateurs pour basculer le systéme
en entier aun état de basse consommation d’ énergie.

Le tableau en dessous décrit quels sont les périphériques ou événements spécifiques qui
pourront réveiller I’ ordinateur d' un état spécifique.

Table5-1: Lepériphérique et le déroulement du «Wake Up»(Révell)

Cespériphériques/événementspeuvent | apartir de cet état
réveiller I’ ordinateur ......
Power switch Sleeping mode or power off mode
(Mode Veille ou éteint)
Alarme RTC Sleeping mode or power off mode
(Mode Veille ou éteint)
LAN (Réseauix) Sleeping mode or power off mode
(Mode Veille ou éteint)
Modem Sleeping mode or power off mode
(Mode Veille ou éteint)
commande IR Sleeping mode (Mode Veille)
USB Sleeping mode (Mode Veille)
Clavier PS/2 Sleeping mode (Mode Veille)
Souris PS/2 Sleeping mode (Mode Veille)
Sleep button Sleeping mode (Mode Veille)
rl'int
S le systéme est dans cet | ..... et que I'interrupteur | ..... le systéme passe dans
&at ...... et appuyé pendant ... cet dat
Off Moins de 4 secondes Power on (Démarrage)
On Plus de 4 secondes Soft  off/Suspend (Mode
veille)
On Moins de 4 secondes Fail safe power off (Eteint)
Sleep (veille) Moins de 4 secondes Wake up (Réveil)

Power management :

Quatre options:

> User Define

L’ utilisateur définit les temps pour accéder aux divers modes de gestion d’ énergie.
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>Min Saving

Lorsque les trois modes sont disponibles, le systéme est configuré pour une sauvegarde
d' énergie minimum.

Doze = 1 hour

Stand By = 1 hour

Suspend = 1 hour

>Max Saving

Lorsque les trois modes sont disponibles, le systéme est configuré pour une sauvegarder
d' énergie maximum.

Doze = 1 minute

Stand By = 1 minute

Suspend = 1 minute

>Disable
Désactive lafonction de gestion d’ énergie

PM Control by APM :

Lagestion d’ énergie est totalement contrdlée par |’ APM.

APM signifie Advanced Power Management (Gestion d’ énergie avancée), ¢’ est une gestion

d énergie standard établie par Microsoft, Intel et d’ autres principaux constructeurs.

View Off Method:

Trois modes d' arrét de la vidéo sont disponibles: “Blank Screen”, “V/H SYNC + Blank” et

“DPMS’. Leréglage par défaut est “V/H SYNC + Blank”. Si ceréglagen’ &eint pas|’ écran,
choisissez “Blank Screen”. Si votre moniteur et votre carte vidéo supportent le standard
DMPS, choisissez “DPMS’.

Video Off After :

Sélectionnez le mode d’ économie dans lequel la vidéo est éteinte.
>NA:
Lavidéo ne serajamais éteinte dans aucun des modes d’ économie d’ énergie.
> Suspend:
La vidéo sera éteinte uniquement dans le mode Suspend Mode.
> Standby :
Lavidéo sera éteinte uniquement dans les modes StandBy et Suspend.
>Doze:
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La vidéo sera éteinte dans tous les modes d’ économie d’ énergie.

CPU Fan Off Option:

Le ventilateur du microprocesseur peut-étre éteint dans le mode Suspend.

M IR

Vous pouvez préciser | IRQ (interruption) utilisée par le modem.

Doze M ode:

Lorsque le réglage sélectionné pour “Power Management” est “User Defing”, vous pouvez
définir pour ce mode un délai de 1 minute & une heure. Si aucun événement de gestion
d' énergie ne survient pendant cette période, signifiant quel’ ordinateur est inactif, le systéme

entrera dans le mode d’ économie d’ énergie DOZE.

Si ce mode est désactive, le systéme entrera dans le mode suivant de la séquence (mode
Standby ou Suspend).

Standby Mode:

Lorsque le réglage sélectionné pour “Power Management” est “User Defing”, vous pouvez
définir pour ce mode un délai de 1 minute & une heure. Si aucun événement de gestion

d' énergie ne survient pendant cette période, signifiant quel’ ordinateur est inactif, le systéme

entrera dans le mode d’ économie d’ énergie STANDBY .

Si ce mode est désactive, le systéme entrera dans le mode suivant de la séquence (mode
Suspend).

Suspend Mode :

Lorsque le réglage sélectionné pour “Power Management” est “User Defing”, vous pouvez
définir pour ce mode un délai de 1 minute & une heure. Si aucun événement de gestion

d' énergie ne survient pendant cette période, signifiant quel’ ordinateur est inactif, le systéme

entrera dans le mode d économie d’'énergie SUSPEND. Le microprocesseur arréte
complétement de fonctionnement.

Si ce mode est désactivé, le systéme n’ entrera pas dans le mode Suspend.
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Throttle Duty Cycle:

Ceci est utilisé pour spécifier la vitesse du microprocesseur en mode économie d’ énergie.
Sept options sont possibles: 12.5%, 25.0%, 37.5%, 50.0%, 62.5% ou 75.0%.

IDE HDD Power Down:

Si le systéme n’ a pas accédé de données sur le disque dur pendant la période spécifiée, le
moteur du disgue dur s arrétera pour économiser de |’ dectricité.

Vous pouvez choisir une durée de 1 a 15 minutes ou sélectionner DISABLE en fonction de
votre utilisation du disque dur.

Power Button Override:

Supporte I' ACPlI Power Button Over-ride. Si I’ utilisateur presse le bouton de mise en
marche durant plus de 4 secondes pendant que le systéme est en mode de fonctionnement,
aorsle systéme passera en mode Soft-Off (lelogiciel éteint I’ ordinateur). On appelle ceci le
Power Button Over-ride.

Resum LAN:

Pour permettre cette fonctionnalité, vous devez vous assurer que votre logiciel de réseau et
votre adaptateur réseau (carte LAN) supportent cette option. Cette fonctionnalité est aussi
appelée “Wake on LAN” (WOL).

Power on by Ring:

Si vous connectez un modem externe sur le port série delacarte mére, le systéme s’ alumera
lorsgue qu’ un appel surviendra.

Power On by Alarm:

Une alarme RTC peut déclencher la mise en marche du systéme. Vous pouvez régler la date
(du mois) et I heure (heure, minute, seconde).

PM Timer Events:

Lorsqu’'un de ces événements survient, le compte a rebours pour le passage en mode
d' économie d’ énergie retourne a zéro.
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Comme I’ ordinateur entrera en mode d' économie d’ énergie uniquement aprés un délai
d inactivité spécifié (temps spécifié pour les modes Doze, StandBy et Suspend) et aprés
n'avoir détecté aucune activité, pendant cette période, tout événement provoquera le
redémarrage du compteur du temps écoulé. Les événements de redémarrage sont les
opérations ou les signaux qui provoquent la remise a zéro du compte a rebours par
I" ordinateur.

>V GA Active Monitor:

En cas de transferts de données liées au VGA ou d’ activités liées aux 1/0O, |” ordinateur
redémarrera le compte a rebours.

>|RQ[3-7, 9-15], NMI :

En cas d activités liées aux IRQ ou aux NMI (Non-Mask Interrupt), |’ ordinateur
redémarrera le compte arebours.

>|RQ8 Break Suspend:

Supporte le réveil des fonctions suspendues par une alarme RTC (vialRQ 8).

>|DE Primary Master :

En cas d activitésliéesal’ IDE primary Master | /O, | * ordinateur redémarrerale compte
arebours.

>|DE Primary Slave:

En cas d activitésliéesal ' IDE primary Slave | /O, | * ordinateur redémarrerale compte &
rebours.

>|DE Secondary Master :

En cas d activités liées a |’ IDE secondary Master 1/O, |’ ordinateur redémarrera le
compte a rebours.

>|DE Secondary Slave:

En casd activitésliéesal ' IDE secondary Slavel /O, | * ordinateur redémarrerale compte
arebours.

> Floppy Disk:

En cas d' activitésliées au controleur delecteur de disquettes, |’ ordinateur redémarrerale
compte a rebours.

> Serial Port:

En cas d activité sur les ports séries, |’ ordinateur redémarrera le compte arebours.
>Parallel Port:

En cas d activité sur les ports paralléles, | ' ordinateur redémarrera le compte arebours.
>Mouse break suspend:

Quatre options sont disponibles: Yes=>No (COM1) =>No (COM2) =>No(PS/2)
>Backto Yes

ZM6



Introduction au BIOS 3-27

3-6 PNP/PCI Configuration (Configuration du Plug &
Play et du PCI)

Dans ce menu, vous pouvez changer I'INT# et I''RQ du bus PCl ains que d autres
paramétres du matériel.

Figure 3-7. PNP/PCI Configuration Menu

PNP Install

Ressources matérielles assignées par le systéme d’ exploitation PnP ou le BIOS.

For te ESCD :

Si vous souhaitez effacer les données ESCD au prochain démarrage, et demander au BIOS
de mettre ajour les paramétres pour les cartes ISA Plug & Play et les cartes PCI, cOhoisissez
ENABLED. Cependant, la prochaine fois que vous redémarrerez, cette option sera
positionnée automatiquement a DISABLED.

ESCD (Extended System Configuration Data).

Connaissance L' ESCD contient les informations du systéme concernant les

del’ ordinateur IRQ, le DMA, les ports d’ entrées/sorties (1/0), et laMémoire.
C' est une des caractéristiques spécifiques au BIOS Plug &
Play.

MANUEL del’ UTILISATEUR



3-28 Chapitre 3

R r ntroll r r ntrolé

Lorsque les ressources sont controlées manuellement, vous devez choisir I’ assignation de
chaque interruption du systéme a tel ou tel type de carte (décrit plus bas) auquel sera
attribuée |’ interruption, selon bien sir le type de périphérique utilisant I'interruption :

Les périphériques Legacy ISA (non Plug and Play) conformes aux spécifications d'origine
du bus PC AT, exigeant une interruption spécifique (comme I'lRQ4 pour le port série 1).

Les périphériques PCI/ISA PnP conformes & la norme Plug and Play, quiils utilisent
I architecture du bus PCI ou ISA.

Deux options sont disponibles : Auto ou Manuel. Le BIOS Plug and Play dAward a la
capacité de configurer automatiquement tous les périphérigques nécessaires au démarrage et

les périphériques compatibles Plug and Play. Si vous sélectionnez Auto, tous les champs
d attribution des IRQ et des DMA disparaissent du menu du BIOS, du fait que ce dernier les
répartit automatiquement. Mais si vous avez des problémes dans la répartition des
ressources dinterruption ou de DMA, vous pouvez alors sélectionner Manuel pour
programmer quel |RQ et DMA seront assignés sur les cartes PCI/ISA PnP ou Legacy I1SA.

Assign |IRQ For VGA (Assigner uneinterruption au VGA) :

Vous pouvez choisir d' assigner une interruption pour votre carte graphique PCl ou AGP ou
ne pas lefaire (Disabled)

Assign |IRQ For USB (Assigner uneinterruption al’ USB) :

Si vous avez besoin d'un autre IRQ, vous pouvez choisir de désactiver cet élément et vous
obtiendrez ainsi une interruption. Mais pour certains cas dans Windows® 95, cela peut
provogquer un mauvais fonctionnement du port USB ou encore d'autres problémes ! Deux
options sont disponibles : Activer (Enabled) ou Désactiver (Disabled).

PIRQ_1Use|RQ No.~PIRQ_4UselRQ No:

Cet élément vous permet de préciser quel numéro d’ IRQ est attribué a tel dot PCI. Cela
signifie que vous pouvez spécifier et fixer telle interruption a tel slot PCI (slot 1 a5,y
comprisleslot AGP). C'est une fonction utile lorsque vous désirez que tel périphérique PCI
sur tel slot PCI utilise telle interruption.

Par exemple, si vous voulez enlever votre disque dur pour le placer sur un autre ordinateur
sans réinstaller Windows®NT 4.0 (et ses versions antérieures), vous pouvez alors préciser
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les IRQ pour les périphériques installés sur le nouvel ordinateur pour se conformer aux
paramétres de I'ordinateur d'origine.

Note

Si vous précisez I'RQ dans cet élément, il vous est alorsimpossible d’ attribuer le méme
IRQ sur Legacy ISA. Sinon, cela provoquera un conflit de matériel.

Vous devez vous familiariser avec le mécanisme de distribution d'interruption PCI pour
gjuster ces parametres. Cette caractéristique est pour le systeme d'opération qui
enregistrera et fixeral'état de configuration PCI, si vous voulez e changer.

Pour les relations entre la disposition du matériel du PIRQ (les signaux de la puce PI1X4),
INT# (signal IRQ du slot PCl ) et les périphériques, veuillez vous référer au tableau ci-
dessous :

Signaux Socle 1 PCI Socle 2 PCI Socle 3 PCI Socle 4 PCI
SocleAGP Socle5 PCI

PIRQ 1 INT A INT D INT C INT B

PIRQ 2 INT B INT A INT D INT C

PIRQ 3 INT C INT B INT A INT D

PIRQ 4 INT D INTC INT B INT A

[ L' USB utilisele PIRQ_4.
° Chaque slot PCI posséde quatre INT#s (INT A~INT D) et le slot AGP possede
deux INT# (INTA et INT B).
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3-7 R&jlages par défaut

(Load Setup Defaults)

Les Setup Defaults sont les réglages qui permettent a votre systéme de fonctionner a ses
meilleures performances. Lorsque vous choisissez cette option, le message suivant est
affiché:

“Load Setup Defaults(Y/N) 2N "

Si vous souhaitez utiliser les valeurs par défaut du BIOS, pressez “Y”, puis<ENTER> pour
terminer le chargement des paramétres pour les meilleures performances.

Vous devez d' abord charger les meilleurs réglages, puis entrer dans le CPU Soft Menu
pour régler les paramétres du microprocesseur, sans quoi le BIOS remplacera les paramétres
avec les paramétres par défauit.
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3-8 Integrated Peripherals (Périphériques I ntégrés)

Dans ce menu, vous pouvez modifier les périphériques d’ entrées/ sortiesintégrés sur lacarte
meére, les adresses des ports d’ entrées/ sorties ainsi que d’ autres parametres concernant le
matériel.

Figure 3-8. Integrated Peripherals Menu

Onboard IDE-1/2 Controller (Contrdleur IDE-1/2 Sur Carte) :

Le controleur IDE 1/2 de la carte mére peut étre activé ou désactiveé.

- Master Drive PIO Mode(Mode PI O du disque maitre) :

> Auto: le BIOS peut détecter automatiquement le mode de transfert des
périphériques IDE afin de programmer automatiquement son taux de transfert.
(Défaut)

Vous pouvez sélectionner le mode PIO de 0 &4 pour les périphériques IDE &fin de
paramétrer leur taux de transfert.

- Slave Drive PIO Mode (Mode PI O du disque esclave) :

> Auto: le BIOS peut détecter automatiquement le mode de transfert des
périphériques IDE afin de programmer automatiquement son taux de transfert.
(Défaut)

Vous pouvez sélectionner le mode PIO de 0 &4 pour les périphériques IDE &fin de
paramétrer leur taux de transfert.
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= Master Drive Ultra DMA (Mode Ultra DMA pour le disque matre) :
L’ Ultra DMA est un protocole de transfert de données qui utilise les commandes et
le bus ATA pour permettre aux commandes DMA de transférer lesinformationsaun
taux de transfert de 33 MB/sec.
> Auto: Lorsgue vous sélectionnez Auto, le systéme détermine automatiquement le
taux de transfert optimal pour chaque périphérique IDE. (Défaut)
> Désactivé: Si vous rencontrez un probléme en utilisant des périphériques Ultra
DMA, vous pouvez essayer de Désactiver cet €lément.

= Slave Drive Ultra Dma (Mode ultra DMA pour le disque esclave) :

> Auto: Lorsgue vous sélectionnez Auto, le systeme détermine automatiquement le
taux de transfert optimal pour chagque périphérique IDE. (Défaut)

> Désactivé: Si vous rencontrez un probléme en utilisant des périphériques Ultra
DMA, vous pouvez essayer de Désactiver cet €lément.

B K r rt Vi It lavi B Via) :

Vous pouvez choisir entre I'OS (Systéme d’ exploitation) ou le BIOS pour supporter le
clavier USB, selon la situation. Deux options sont disponibles : OS ou BIOS. OS est la
configuration par défaut. Avec I'option BIOS, vous pouvez utiliser un clavier USB sous
I'environnement MS-DOS, sans avoir besoin d'installer de driver.

Lnit Display First:

Lorsque vous installez plus d une carte graphique, vous pouvez choisir soit une carte
d affichage PCI, soit une carte AGP pour activer |’ écran de démarrage. Si vous avez installé
une seule carte d’ affichage, e BIOS détectera dans quel slot (AGP ou PCI) elle est install ée,

et ensuite tout sera pris en charge par le BIOS.

KBC Input Clock Select (Sélection dela Fréquence d'Entrée du contréleur clavier) :

Cet élément vous permet de changer la fréquence du clavier, si vous rencontrez des
problémes, comme un mauvais fonctionnement du clavier, un temps de réponse du clavier
lent, etc... Vous pouvez donc essayer de changer lavaleur par défaut (8Mhz) de cet élément
pour un résultat optimal.

Power On Function (Fonctions de mise soustension) :

Cet éément vous permet de sélectionner de quelle fagon vous désirez mettre votre systéme
en marche. Quatre options sont disponibles : Button Only (Bouton Power du botier
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uniquement) =» Keyboard 98 (Clavier 98) = Hot Key (Combinaison de touches du clavier)
= Mouse Left (Clic Gauche de la Souris) = Mouse Right (Clic Droit de la Souris). La
configuration par défaut est Button Only.

Note

Lafonction de mise sous tension par la souris (Clic droit ou gauche) ne peut étre utilisée
gu'avec une souris PS/2 et non pas avec une souris qui utilise les ports série (COM1 & 2)
ou la connexion USB. Clic Gauche de la Souris (ou droit) signifie que vous devez
cliquer deux fois avec le bouton gauche (droit) de la souris pour alumer I'ordinateur.
Vous devez aussi bien prendre note que certaines souris PS/2 peuvent ne pas réveiller
votre systéme en raison de problémes de compatibilité. De méme, si les spécifications de
votre clavier sont trop anciennes, vous risquez de ne pas pouvoir réveiller votre
ordinateur.

= Keyboard 98 (Clavier 98) :

Si vous utilisez Windows® 98 et que vous possédez un clavier congu pour le systéme
dopération Windows® 98, vous pouvez activer cet dément pour réveiller votre
ordinateur a travers la touche dédiée a cet effet de votre clavier.

= Hot Key Power On (Combinaison de touches du clavier) :

Douze combinaisons de touches sont disponibles, de Ctrl-F1 a Ctrl-F12. Vous pouvez
sélectionner cet élément et utiliser Ctrl plus la touche de chague fonction (F1 & F12)
pour mettre I'ordinateur en marche.

Onboard FDD Controller :

Cela permet d' activer (ENABLE) ou de désactiver (DISABLE) le contrdleur de lecteur de
disquettes intégré ala carte mere.

Onboard Serial Port 1:

C' est utilisé pour préciser | " adresse d’ entrée/sortie (1/0) et I IRQ du port série 1. Dix options
sont disponibles: Disable, 3F8h/IRQ4, 2F8h/IRQ3, 3E8h/IRQ4 ou 2E8HIRQ3,
3F8h/IRQ10, 2F8h/IRQ11, 3E8N/IRQ10, 2E8h/IRQ11, et AUTO.

Onboard Serial Port 2:

C' est utilisé pour préciser | " adresse d’ entrée/sortie (1/0) et I’ IRQ du port série 2. Dix options
sont disponibles: Disable, 3F8h/IRQ4, 2F8h/IRQ3, 3E8h/IRQ4 ou 2E8h/IRQ3. 3F8/IRQ10,
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2F8/IRQ11, 3E8/IRQ10, 2E8/IRQ11, et AUTO.

=Onboard IR Function :

Trois options sont disponibles:
>Lemode IrDA (HPSIR).
>Lemode ASK IR (Amplitude Shift Keyed IR).
> Disabled

=RxD, TxD Active:
Positionne la polarité de |’ émission/réception pour |’ IR & High(haut) ou Low(bas).

=|R Transmission Delay:
Fixele délai avant émission de |’ IR a4 charcter-time(40 bit-time) lorsque SIR passe du
mode RX au mode TX.

Onboard Parallel Port:

Positionne I adresse d’ entrée/sortie (1/0) et les IRQ du port paralléle intégré ala carte mere.
Quatre options sont disponibles: Disable, 3BCh/IRQ7, 278h/IRQ5 et 378h/IRQ7. Le
réglage par défaut est 378h/IRQ7.

=> Parallel Port Mode:
Il peut étre positionné a ECP, EPP, ECP+EPP ou normal (SPP). Le mode par défaut est
NORMAL (SPP).

= ECP Mode Use DMA :
Lorsgue le mode sélectionné pour le port paralléle intégré sur la carte mére est ECP, le
canal DMA sélectionné peut étrelecana 1 ou le canal 3.

= EPP Mode Select :
Lorsgue le mode sélectionné pour |e port paralléle intégré sur la carte mére est EPP, deux
versions sont disponibles: EPP1.7 et EPP1.9.
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3-9 Rgjlage du Mot de Passe

(Password Setting)

Cette option vous permet de définir un mot de passe requis pour démarrer le systéme
(System) ou pour accéder au BIOS (Setup).

Aprés avoir défini un mot de passe grace al ' option PASSWORD SETTING, vous pouvez
entrer dans I’ option SECURITY du “BIOS Features Setup Menu” pour sélectionner le
niveau de sécurité dans le but de prévenir les acces des personnes non autorisées.

Procédure de définition du mot de passe:
Quand vous choisissez I’ option Password Setting, |e message suivant est affiché:
“ Enter Password ”

Tapez votre mot de passe. Une fois terminé, pressez < ENTER>. Le message suivant est
affiché:

“ Confirm Password ”

Retapez votre mot de passe a nouveau. Une foisterming, pressez <ENTER >. Ladéfinition
du mot de passe est terminée.

Suppression du mot de passe:

Quand vous choisissez I’ option Password Setting, |e message suivant est affiché:
“ Enter Password ”

Pressez la touche <ENTER>, le message “ Password disable” est affiché. Pressez une
touche, la procédure de suppression du mot de passe est terminée.

Notice

N’ oubliez pas votre mot de passe. Si vous |’ oubliez, vous devrez ouvrir votre ordinateur,
effacer le contenu du CMOS, redémarrer votre ordinateur. En faisant ¢a, vous devrez
bien évidemment remettre & jour tous les paramétres de réglage du BIOS.
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3-10 Déection des Disques Durs|DE

(IDE Hard Disk Detection)

Apres avoir installé le disque dur, dans les anciens systémes, vous deviez connaitre les
spécifications du disque, telsle nombre de cylindres, de tétes et de secteurs et lessaisir dans
les sections correspondantes du BIOS. Si votre CMOS avait été effacée et si vous aviez
oublié les caractéristiques de votre disque, ¢’ était un gros probléme. Mais maintenant, vous
pouvez utiliser cette option pour détecter automatiquement le type du disque dur et ses
spécifications et le BIOS détectera automatiquement les informations concernées et les
placera dans la section Hard Disk Data du menu Standard CMOS Setup, pour que vous
puissiez utiliser votre disque dur.
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3-11 Sauvegarde des R&jlages et Sortie

(Save & Exit Setup)

Schéma 3-9 Save & Exit Setup
Vous pouvez sauvegarder toutes vos modifications vers le CMOS et redémarrer votre
ordinateur.
3-12 Sortie sans Sauvegar der
(Exit Without Saving)

Schéma 3-10 Exit Without Saving
Vous pouvez quitter le BIOS sans sauvegarder vos modifications vers le CMOS, et
redémarrez votre ordinateur.
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Appendice A Instructions d' Utilisation du BIOS Flash

Lorsgue votre carte mére nécessite une mise a jour du BIOS pour avoir accés a d ' autres
fonctionnalités ou pour résoudre des problémes de compatibilité du BIOS actuel, il vousfaut
aors utiliser I'utilitaire BIOS Flash. Cet utilitaire est fourni par Award Software et il est
facile de mettre & jour le BIOS de votre carte mere vous-méme. Cependant, vous devez lire
toutes les informations dans cette section avant d'effectuer cette opération.

Avant de pouvoir flasher votre BIOS, vous devez aller sur le vé&itable environnement DOS
soit en réinitialisant votre systéme et en allant directement en ligne de commande MS-DOS
en mode sans échec ou en démarrant sur une disgquette systéme. Il existe deux fagons de
flasher votre BIOS. La premiére est d'entrer directement les lignes de commande entiére
décrites a la fin de cette section. L'utilitaire flashera aors votre BIOS en procédure
automatique. Lorsque cette opération est terminée, vous verrez ainsi |'écran comme montré
dans le Schéma A-2 NoteA-L,

L'autre méthode est juste d'entrer awdflash (sous|e répertoired'utilitaire Award flash BIOS),
puis de valider, I'écran de Flash Memory Writer V6.6 apparatra ensuite. Veuillez vous
référer au Schéma A-1 VAL || vous faut entrer “NEWBIOS” (le nom du fichier binaire du
nouveau BIOS, généralement terminé par “.BIN”, par exemple, BX6_FZ.BIN) dans “File
Name to Program”, puis valider. Lorsque I'opération de flash est terminée, vous verrez
|'écran comme montré dans le Schéma A-2.

Figure A-1. Ecran d’ accueil d'Award Flash Memory Writer V6.6
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Lorsque vous avez fini de mettre votre BIOS &jour, vous verrez I'écran comme montré dans
le Schéma A-2. Vous devrez alors presser la touche F1 pour rénitialiser le systéme ou F10
pour quitter. Une fois la programmation terminée, nous vous recommandons fortement
d' &eindre votre systéme et de nettoyer le CMOS pour éviter que les données de | ' ancien
BIOS entre en conflit avec celles du nouveau.

Pour cela, localisez e cavalier CCMOSL et, ordinateur éteint, positionnez le cavalier dansle
sens 2-3 durant 3-5 secondes puis remettez le dans sa position initiale. Rallumez e systéme
et entrez dans le Setup du BIOS pour le reconfigurer.

B

Figure A-2. Ecran Complet d'Award Flash Memory Writer V6.6

Le Schéma A-3 vous montre quelles sont les commandes que vous pouvez utiliser pour le
programme de flash. Vous devrez aller sur le véritable environnement de DOS et entrer
awdflash /?, puisvous verrez le Schéma A-3.

Figure A-3. Ecran de Commandes de Flash

ZM6



Instructions d' Utilisation du BIOS Flash A-3

Note A-1: Le nom de fichier de BIOS dans le schéma n'est qu'un exemple qui vous est
indiqué. Vous pouvez vérifier quel fichier.bin doit é&tre utilisé avec votre carte
mére. N'utilisez surtout pas de mauvais fichier .bin, sinon votre systéme ne
fonctionnera pas correctement. Méme les BIOS de modé e identique, selon leurs
dates de validité et quels problémes sont fixés, possédent aussi des noms .bin
différents. Veuillez lire la description du fichier BIOS avant de |e télécharger.

Ci-dessous quel ques exemples de la maniére de flasher votre BIOS :

Exemplel Pour mettre & jour votre BIOS et créer une sauvegarde de votre BIOS actuel,
exécutez cette commande:

AWDFLASH NEWBIOS/PY SAVEBIOS/SY

Exemple2 Pour mettre ajour votre BIOS et créer une sauvegarde de votre BIOS actuel, et
effacer le CMOS, exécutez cette commande:
AWDFLASH NEWBIOS SAVEBIOS/CC

Exemple3 Pour mettre & jour votre BIOS et effacer les réglages PnP, exécutez cette
commande:
AWDFLASH NEWBIOS/SN /CP

Exemple4 Pour effectuer une sauvegarde du BIOS actuel de votre systéme, exécutez
cette commande:
AWDFLASH NEWBIOS/PN SAVEBIOS

Notes: “NEWBIOS’ représente le fichier pour le BIOS qui peut étre téléchargé depuis
notre site WEB http://www.abit.com.tw (I’ utilisateur peut choisir un nom différent
de NEWBIOS).

“SAVEBIOS'représente le nom du fichier du BIOS de |'ancien systéme
(I" utilisateur peut choisir un nom différent de SAVEBIOS).

Explication des paramétres :
/CC : Effacelesdonnéesdela CMOS
/CP: Efface les données PnP (Plug and Play)
/CD : Efface les données DMI
/SN : ne sauvegarde pas |’ ancien BIOS (selon votre convenance)
IPY : ne pas attendre la confirmation pour programmer le BIOS

Remar ques:

® Lorsque vous exécutez AWDFLASH.EXE, ne chargez pas HIMEM.SYS et
EMM386.EXE dans le fichier CONFIG.SYS.

@ Veuillez suivre lesindications suivantes pour résoudre |es problémes causés par une
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baisse d’ alimentation ou d’ autres mauvais fonctionnements non prévisibles pendant
lamise ajour du BIOS et qui pourraient conduire a un échec de lamise ajour. Tout
d abord, il est fortement recommandé que vous formatiez une disquette systéme qui
puisse servir au démarrage de votre ordinateur avant de mettre ajour votre BIOS. Si
un des problémes précédents se produit lors de la mise & jour du BIOS, vous serez
capable d' utiliser cette disquette pour exécuter automatiquement une mise & jour du
BIOS. Le contenu de cette disguette doit étre le suivant:

a. Fichiers de démarrage du systéme (COMMAND.COM, MSDOS.SY'S,
10.SYS...)

b. AWDFLSH.EXE

c. Lefichier NEWBIOS téléchargé sur le site Internet ABIT.
AUTOEXEC.BAT, avec le contenu suivant:
A \NAWDFLASH NEWBIOS/PY /SN /CC /CD

Lorsque la version du BIOS ne correspond pas au modéle de la carte mére, le
message suivant apparatra:

“The program file's part number doesnot match with your system !”
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Appendice B Installation de I’ utilitaire HighPoint XStore Pro

Nous fournissons avec nos cartes-mére un puissant utilitaire, le HighPoint XStore Pro. Que
fait le XStore Pro?

Le Xstore Pro est un utilitaire pour disques durs qui peut vous permettre d’ augmenter
sensiblement les performances de votre systéme. Le concept de base est I’ utilisation de
I" algorithme Read-Ahead caching pour améliorer les performances des disques durs. Sur un
marché ou la plupart des systémes possedent 48 Mo de mémoire vive ou plus, le HighPoint
XStore Pro fournit de meilleures performances systéme. Xstore Pro est une nouvelle
génération d’ accélérateur X Store MM X pour les périphériques de stockage.

XStore Pro utilise lamémoire vive du systéme pour améliorer la gestion de lamémoire sous

Windows 95 & 98. XStore Pro optimise les performances systéme en utilisant le «read
Ahead caching » aprés avoir parcouru les larges blocs du disque dur. De plus, XStore Pro

supporte plusieurs contrdleurs PCl Bus Master comme Intel, ALI, Via, Sis et bien d’ autres
encore.

Quand vous installez le X Store Pro, vous pouvez également choisir d’ installer le CD Xpress
en méme temps. Et pourquoi auriez vous besoin de CD X press? Nous en discutons plus bas.

Latechnologie des CDROM évolue trés rapidement, mais leurs performances sont toujours
inacceptables comparées a celles des disques durs. Le taux de transfert des disques durs
actuels peuvent excéder 18 Mo /sec avec un temps d’ acces en dessous des 12 msalorsquele
taux de transfert des plus rapides lecteurs de CDROM du marché est en dessous de 2 Mo
/sec avec un temps d' acces supérieur 100 ms.

CD Xpress a éé créé dans e but d’ améliorer les temps d’ accés des lecteurs de CDROM en
utilisant les hautes performances des disques durs. CD Xpress|it et met en mémoire tampon
les données a partir du CDROM sur une zone dédiée du disque dur. Avec CD Xpress, quand
vous accédez aux données de lecteur de CDROM, vous étes en fait en train d’ accéder ades
données sur un fichier swap de votre disque dur. Il en résulte un incroyable gain de
performance sur votre CDROM sans pénalités.

Avant d'installer cet utilitaire, il y a plusieurs choses que vous avez besoin de savoir:

NOTE IMPORTANTE

1. Vous ne pouvez seulement installer qu’ un seul pilote IDE BUS MASTER dans votre
systeme ou il en résulterait des conflits pouvant causer des comportements anormatix
du systéme. Soyez donc sir que vous n’avez aucun pilote IDE BUS MASTER
installé sur votre systéme avant de commencer |’ installation de XStore Pro! Dansle
cas contraire, vous devez obligatoirement désinstaller les composants du pilote. Par
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4.

exemple, vous ne pouvez avoir dans votre systéme et en mémetempsle pilote INTEL
BUS MASTER et le HighPoint X Store Pro.

Ce pilote Windows 95/98 ne supporte pas les CDROM chargeurs. Si vous avez un
lecteur COROM ATAPI de cetype, veuillez ne pasinstaller ce pilote!

Nous avons remarqué que Windows OSR2 95 / Windows 98 peut ne pas réussir a
charger avec succes ce pilote sur certains systémes utilisant un chipset Bus Master
aprés que vous ayez installé le pilote et redémarré le systéme. Si cela arrive, les
indications suivantes peuvent vous aider a résoudre ce probléme:

(1) Aller a «poste de travail » et double-cliquer sur «panneau de Configuration ».

(2) Double-cliquer sur «systéme» et aler & sur «gestionnaire de Périphériques»,
option «afficher les Périphériques par type » (sélection par défaut).

(3) Aller sur «contrdleurs de disque dur ».

(4) Double-cliquer «pci Bus Master IDE Controller » (Ultra DMA supported), il
devrait y avoir un point d’ exclamation jaune sur |e périphérique.

(5) Cliquer sur «ressources» et vous devriez voir en haut une case «utiliser les
paramétres automatiques » cochée.

(6) Décochez la case «utilisez les paramétres automatiques » et quand le systéme
vous demande de redémarrer, répondes «oui ».

(7) Unefoisle systéme redémarré, le point d’ exclamation jaune devrait étre parti.

Désingtallation :

Pour désinstaller XStore Pro, lancez «uninstall » & partir du groupe de programmes
«HighPoint XStore Pro». Cet utilitaire de désinstallation fera les choses suivantes:
désactiver CD Xpresssi cedernier est actif, effacer lazone de mémoire tampon sur le disque
dur utilisée par le programme et désinstaller X Store pro et CD Xpress du systéme. Aprésla
désinstallation, le disque dur retournera a son statut originel. Nous recommandons aux
utilisateurs de redémarrer leurs systémes une fois la désinstallation terminée.

5.

Lelecteur ATAPI LS-120 sera reconnu comme une unité amovible dans les versions
complétes de Windows 95  (4.00.95) et Windows 95 OSR1 (4.00.95 A) une fois
XStore Proinstallé.

Ce pilote peut bloguer le systéme sur certaines cartesmére. Veuillez contacter
HighPoint Technology si vousrencontrez des problémes.
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Pour plus de détails et d’ informations, vous pouvez consulter le fichier Readme dans

le groupe de programmes X Store Pro. Si vous désirez mettre & jour votre version de
pilote ou avoir plus d' informations sur les produits X Store Pro, sentez-vous libre de visiter
le site WEB de la compagnie HighPoint Technologies Inc’ sal’ URL suivante:

HTTP.//WWW.HIGHPOINT-TECH.COM/.

Ce CDROM (ou disquette defloppy) contient les pilotes HighPoint X Store Pro (version 1.2).
La procédure suivante décrit comment installer le pilote HighPoint X Store Pro dans votre
systéme. Si vous avez la disquette mas pasle CDROM, insérez juste la disquette et lancez le
programme « SETUP.EXE » pour commencer | ’installation.

Etape 1 : Dans Windows 95/98, mettez le CDROM dans votre ordinateur. Le menu
principal apparaitra automatiquement. Cliquer sur le bouton «HighPoint XStore Pro
Install », cela lancera la procédure d’instalation. Une fois les préparatifs terminés,
apparatral ‘ écran de bienvenue.
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Etape 2 : Cliquez sur I’ option «next », et | * écran ci-dessous apparaitra. A ce point, il vous
sera demandé de choisir d’ installer soit XStore Pro seulement ou X Store Pro et CD Xpress
ensemble. Une fois votre choix effectué, vous pouvez cliquer sur «next » pour continuer.
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Etape 3 : Cliquez sur «next », vous verrez | * écran de licence.
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Etape 4 : Cliquez sur «yes» pour arriver sur | * écran ci-dessous.

Higli Point XStore Pro rev. 1.21)

Etape 5 : Une fois I installation terminée, vous verrez |’ écran ci-dessous. Cet écran n’ est
visibleque si vousavez fait le choix d'installer XStore Pro et CD Xpressen mémetemps. Si
vous désirez voir le fichier README, cochez I’ option adéquate.
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Etape 6 : Cliquez «yes, | WANT TO RESTART MY COMPUTER NOW », puisle systéme
redémarrera. Si vous ne désirez pas redémarrer |e systéme immeédiatement, choisissez «no, |
WILL RESTART MY COMPUTER LATER ».
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Vous devez absolument redémarrer le systéme une fois |’ utilitaire Xstore Pro est installé.
Dans le cas contraire, il ne marchera pas correctement.
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Appendice C Installation de [I'utilitaire “Winbond
Hardware Doctor”

Winbond Hardware Doctor (WHD) est un programme d’ auto-diagnostic pour PC qui ne
peut étre utilisé qu’ avec la série des circuits intégrés (1C) suivants : W83781D/W83782D &
W83783S.

Sa fonction est de protéger votre systéme de tous dysfonctionnements en surveillant des
paramétres critiques tels que les voltages d’aimentation, la vitesse de rotation des
ventilateurs CPU et botier (s présent) ainsi que la température du processeur et systéme
(ambiante). Ces paramétres sont critiques car une panne de votre ventilateur CPU peut
entrainer la surchauffe de ce dernier et |’ endommager irrémédiablement (votre systéme
d' exploitation aura certainement aussi généré des erreurs avant). Dés qu ' un des paramétres
vient adépasser savaleur normale, un message d’ avertissement apparaitraet vousrappellera
de prendre les mesures qui s'imposent.

La description suivante vous apprendra comment installer I’ utilitaire Hardware Doctor
(version livrée 2.2) et comment |'utiliser. Le CD-ROM (ou disquette ) contient le
programme Winbond Hardware Doctor. La procédure suivante traite de I’ installation. Si
vous possédez ce logiciel livré sur disquettes et non sur CD-ROM, insérez juste la disguette
1 and exécutez le fichier Setup.exe pour démarrer |’ installation.

Etape 1 : Sous Windows® 95/98, placez votre CD-ROM dans votre lecteur. Le menu
principal apparattra. Cliquez sur le bouton Hardware Doctor Install, ce qui aura pour effet
de vous faire basculer sur le menu d' installation de WHD (image ci-dessous).
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Etape 2 : Cliquez sur le bouton “OK™” et vous obtiendrez I’ écran ci-dessous.

W 0cror Setin
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Etape 3: A ce niveau, vous pouvez spécifier d’ installer WHD dans un répertoire autre que
celui défini par défaut en cliquant sur “Change Directory”. Si vous ne comptez pas changer
de chemin, cliquez sur I'icone Pour [jgi| continuer la procedure d’ installation.

W 0cror Setin
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Etape 4 : Unefoislabarre de progression de I’ installation finie, cliquez sur “OK™.

AWl oclor Sefup
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Etape 5 : A ce point, WHD est installé sur votre ordinateur. Cliquez sur le bouton
“Démarrer” dans votre barre des taches, choisissez “Programmes’=» “HWDoctor”
(comme vous I’ indique la fléche sur I illustration ci-dessous).
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Etape 6 : Une fois WHD lancé, vous verrez une interface comme |’ image ci-dessous. Sont
indiquées dessus les lectures des différents voltages, la vitesse de vos ventilateurs installés
(en RPM, Rotation Par Minute) ainsi que les températures CPU & systéme. Dans le cas ou
un des parametres évoluerait au-dessus ou en dessous des limites (définies par “Low Limit”
et “High Limit”, respectivement lavaleur minimale et lamaximale), lalecture du paramétre
fautif deviendra rouge. De méme, un message d’ avertissement surgira a |’ écran pour vous
signaler que votre systéme a un probléme !
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L’ image ci-dessous vous montre a quoi ressemble le message d’ avertissement.

Warn | ng | rour +5v voltage exceed the limits.

Ignare thiz " arming Message.

Dizable Mo mare monitor this item

Shut Down Exit Wirdows

Help I are Informnation

e |
[
|

Ignore: Vous pouvez ignorer |e message d’ avertissement de cet item cette fois. Cependant,
le message réapparaitrasi | ’ erreur resurgit.
Disable: L'item sélectionné ne sera plus du tout monitoré jusqu’a ce que vous |’ activiez
dans la page de configuration.
Shutdown: Sélectionnez cette option arrétera votre systéme.
Help: Vous donne accés a plus d’informations pour vous permettre de diagnostiquer les
problémes les plus simples.

Si le message d’ alarme surgit a cause d’ un dépassement de température limite, vous pouvez
gjuster ce dernier dans I’ option “Configuration”. Par exemple, si vous avez spécifié la
température limite a40°C, vous pouvez encore aisément | * augmenter pour éviter le message
d erreur.

Vous devez cependant tenir compte de deux points avant de faire quelques modifications
que se soient.

Premiérement, vous devez étre sir que les val eurs que vous désirez changer soient “viables’
pour votre systéme.

Deuxiémement, aprées avoir fini la configuration, vous devez le sauvegarder. Autrement, le
programme redémarrera avec les valeurs par défaut.
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Appendice D Assistance technique

En cas de probléme en cours de fonctionnement & afin d’ aider notre personnel

d' assistance technique a retrouver rapidement le probléme de votre carte mere

et puis a vous donner la solution dont vous avez besoin, veuillez éliminer les

périphériques qui n’ ont aucun rapports avec ce probléme avant de remplir le
formulaire d’ assistance technique. Indiquez dans ce formulaire les périphériques essentiels.
Envoyez ce formulaire par télécopie a votre marchand, ou alasociété ot vous avez achetéle
matériel pour que vous puissiez profiter de notre assistance technique. (Vous pouvez vous
reporter aux exemples ci-dessous)

Exemple1: Avec un systéme qui inclut: la carte mére (avec MICROPROCESSEUR,
DRAM, COAST...), DISQUE DUR, CD-ROM, FDD, CARTE VGA, CARTE
MPEG, CARTE SCSI, CARTE SON..., aprés que e systéme soit monté, si vous
ne pouvez pas démarrer, vérifiez les éléments essentiels du systéme en suivant
la procédure décrite ci-aprés.

Tout d’ abord, supprimez toutes cartes d’ interface sauf lacarte VGA, et essayez
deredémarrer.

& Si vous ne pouvez toujours pas démarrer :

Essayez d'installer une autre carte VGA d' une marque/modéle différent et
voyez s le systéme démarre. Dans le cas contraire, notez le modéle de la carte
VGA et de la carte mére et ainsi que le numéro d’ identification du BIOS et du
microprocesseur dans le formulaire d' assistance technique (cf. lesinstructions
principales), et puis décrivez |e probléme dansla partie réservée aladescription

du probleme.

* S vousarrivez adémarrer :

Insérez & nouveau |'un aprés |’ autre les cartes d' interface que vous avez
supprimées, et essayez de démarrer le systéme chaque fois ou vous insérez une
carte, jusgu’ a ce que le systéme ne démarre plus. Gardez la carte VGA et la
carte d'interface qui cause le probléme sur la carte mére, enlevez toutes les
autres cartes ou périphériques et redémarrez. Si vous ne pouvez toujours pas
démarrer, notez les informations correspondant a ces deux cartes dans la zone
réservée pour la Carte Enfichable. Et puis, n’ oubliez pas d' indiquer le modéle
et la version de la carte mére, le numéro d’identification du BIOS, et du
microprocesseur (cf. les instructions principales). Donnez également une
description du probléme.
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Exemple2: Avec un systéme qui inclut la carte mére (avec MICROPROCESSEUR,
DRAM, COAST ..) DISQUE DUR, CD-ROM, FDD, CARTE VGA, CARTE
LAN, CARTE MPEG, CARTE SCSI, CARTE SON, aprés le montage et
I"installation du Pilote de la Carte Sonore, quand vous relancez le systéme et
qu'il exécute le Pilote de la Carte Sonore, le systéme se réinitiaise
automatiquement. Le probléme peut étre causé par |e Pilote de la Carte Sonore.
Pendant la procédure de démarrage du DOS .., appuyez sur le bouton SHIFT
(CONTOURNER) pour éviter le CONFIG.SYSet I’ AUTOEXEC.BAT ; éditez
CONFIG.SY Savec un éditeur de textes, et puis ajoutez une remarque REM sur
la ligne de fonctions qui charge le Pilote de la Carte Son, pour supprimer le
Pilote de la Carte Sonore. Voir I’ exemple ci-dessous.

CONFIG.SYS:

DEVICE=C :\DOS\HIMEM.SY S
DEVICE=C:\DOS\EMM386.EXE HIGHSCAN
DOS=HIGH,UMB

FILES=40

BUFFERS=36

REM DEVICEHIGH=C:\PLUGPLAY\DWCFGMG.SYS
LASTDRIVE=Z

Redémarrez le systéme. Si le systéme démarre et s’ il neréinitialise pas, vous pouvez ére sur
que le probléme est venu du Pilote de la Carte Son. Marquez les modéles de la Carte Sonore
et de la carte mére, le numéro d’identification du BIOS dans le formulaire d’ assistance
technique (reportez-vous aux instructions principales), et puis décrivez le probléme dansla
partie réservée.

QOO
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s 6 Recomm ions princi

Pour remplir-le * Formulaire d’ Assistance Technique', reportez-vous aux recommandations
principal es décrites pas a pas ci-apres:

1. MODELE : Notez le numéro du modeéle se trouvant dans votre manuel d’ utilisateur.
Exemple: BX6, BH6, et etc ...

2. Lenuméro du modéle de la carte mére (REV): Notez le numéro du modéele de la
carte mere étiquetée de lamaniére ‘REV @ *. ** *,
Exemple: REV : 1.01

3. L’identification du BIOSet lenuméro delapiéce: Voir ci-aprés:

Exemple:

fvard Modular BIOE w4 51PG. An Energy Star Ally
Copyright (00 1984-90 Auward Sof tware, Inc.

GREEW PCI/1S8 SYSTEM
PTHTTIJF" ![ Hitk CPU .1[:

Copyright 1997, fward Software. Inc

IEL to enter SEIUF
A7-144888-U 77 -2A596A1 EC-3R

{ *3R" is the BIOS ID mumber

[P 2ASIGATEC is the BIOS part mumber |

4. DRIVER REV : Notez le numéro de version du pilote indiqué sur la disquette de driver
(sily ena) entant que “Release*. **”.
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Exemple:

IDE|Device Driver

Drivers Diskette Release 1.09A

L Realease 1.09A

. SYSTEME D’EXPLOITATION/APPLICATIONS UTILISEES : Indiquez le
systeme d’ exploitation et les applications que vous utilisez sur le systéme.

Exemple: MS-DOS®6.22, Windows®95, Windows®NT...

MICROPROCESSEUR : Indiquez la marque et la vitesse (MHz) de votre
microprocesseur.

Exemple: (A) Danslazone ‘Marque', écrivez “Intel”; dans celle de “Spécifications”,
écrivez “ Pentium®ll MMX 233MHz"§ C

ISQUE DUR : Indiquez lamarque et |les spécifications de votre HDD(s), spécifiez si le
HDD utilise OIDE1 ou OJIDE2. Si vous connaissez |la capacité de disque, indiquez la et
cochez (“v) “[]” ; au cas oll vous ne donneriez aucune indication sur ce point, nous
considérons que votre HDD est du “MIDE1" Master.

Exemple: Dans lazone “HDD”, cochez le carré ; danslazone “Marque”, écrivez
“Seagate” ; danslazone ‘ Spécifications’, écrivez “ST31621A (1.6GB)".

. CD-ROM Drive : Indiquez la marque et les spécifications de votre CD-ROM drive,
spécifiez s'il utilise du type de O IDEL ou CIDE2 At cochez (*v™) “[]” ; aucasol
vous ne donneriez aucune indication, nous considérons que votre CD-ROM est du type
de “MIDE2" Master.

Exemple: Dans la zone “CD-ROM drive”, cochez le carré dans la zone ‘Marque’,
écrivez “Mitsumi” ; danslazone ‘ Spécifications’, écrivez “FX-400D".
Mémoire systéme (DRAM) : Indiquez lamarque et les spécifications (SIMM / DIMM)

de votre mémoire systéme.

Exemples:
Dans la zone * Marque', écrivez “Panasonic”; dans la zone ‘ Spécifications’, écrivez
“SIMM-FP DRAM 4MB-06".
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Ou, dans la zone ‘Marque’, écrivez “NPNX”; dans la zone * Spécifications’, écrivez
“SIMM-EDO DRAM 8MB-06".

Ou, dans la zone ‘Marque', écrivez “SEC”; dans la zone ‘ Spécifications’, écrivez
“DIMM-SDRAM 8MB-G12".

10. CARTE ENFICHABLE : Indiquez les cartes enfichables dont vous étes absolument
sur qu’ elles ont un lien avec le probléme.

Si vous ne pouvez pasidentifier le problémeinitial, indiquez toutes | es cartes enfichables
qui ont été insérées dans votre systéme.

NB: Termesentre “* " sont absolument nécessaires.
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Formulaire d’ Assistance Technique

Nom de la société : @ Tééphone#:
© Correspondant: <= Téécopie#:
* *
Modéde BIOS ID #
N° de modéle de carte
N DRIVER REV
Mere

Systéme d’ exploitation
Applications utilisées

Nom de matériel Marque Spécifications

Microprocesseur

DISQUE []IDE1

DUR [JIDE2
CD-ROM  [JIDE1[JIDE2
Drive

Mémoire systéme (DRAM)

CARTE ENFICHABLE

&

Description du probléme :

ZM6
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