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Introduction

Mentions légales

(c) 2007-2009, Trimble Navigation Limited. Tous droits réservés.

Trimble, AgGPS, EZ-Guide et EZ-Steer sont des marques déposées de Trimble Navigation Limited,
enregistrées dans le bureau des marques et des brevets des Etats—Unis et dans d’autres pays. Autopilot,
Autoseed, FreeForm, OnPath et SiteNet sont des marques déposées de Trimble Navigation Limited.

Toutes les autres marques appartiennent a leurs propriétaires respectifs.

Pour les conditions de la garantie limitée, reportez-vous aux Notes de version du systéme de guidage
EZ-Guide 250 a barre de guidage.

A propos du systéeme EZ-Guide 250

Le systéme EZ-Guide 250 est un dispositif de guidage par GPS destiné a équiper les véhicules agricoles. |
vous aide a conduire votre véhicule avec plus de précision en minimisant les espacements et les
chevauchements sur la parcelle.

C

Presser & pour remettre a zéro le guidage

EZ-Guide 250

Le systeme se compose des éléments suivants :

* un écran LCD couleur

* une barre de guidage a 15 diodes

* un récepteur GPS interne

* plusieurs modéles de parcelles en fonction de la configuration de vos terrains



Sources d'informations connexes
Les sources d’informations connexes sont les suivantes :

« Aide - la barre de guidage est dotée d’'un systéme d’aide contextuelle intégrée vous permettant de
trouver rapidement les informations requises.

« Carte de référence rapide — la carte de référence rapide décrit les caractéristiques principales de la
barre de guidage.

Assistance technique

En cas de probléme ou si vous ne parvenez pas a trouver les informations requises dans la documentation,
veuillez contacter votre revendeur. Vous avez également la possibilité de consulter le site Internet
http://lwww.ez—guide.com/.



A propos de la barre de guidage

Composants inclus dans la boite du systéeme EZ-Guide 250

Ci—dessous, les composants standard du systéme EZ-Guide 250 :

COMPOSANT | DESCRIPTION

CD de documentation EZ-Guide 250

Carte de référence rapide

Support RAM

Céble d'alimentation (réf 65168)

Barre de guidage EZ-Guide 250

1
2
3
4 Plaque de fixation d’antenne
5
6
7

L'antenne patch

Au déballage du systéme, vérifiez bien I'état de tous les composants, notamment les éraflures ou traces de
chocs. Signalez tout défaut apparent au transporteur. Conservez le matériel de transport de sorte a ce que |
transporteur puisse le controler.

Eléments de la barre de guidage

Les illustrations suivantes montrent la face avant et arriére de la barre de guidage.



Pesse” ) poJr remettrs a z4ro & gudage et

EZ-Guide 250

COMPOSANT [DESCRIPTION COMPOSANT |DESCRIPTION

1 Icones d'action 4 Bouton vers le bas

2 Bouton OK 5 Boutons de fonction

3 Bouton vers le haut|6 Diodes électroluminescentes

COMPOSANT | DESCRIPTION

1 Connecteur de données / d'alimentation Deutsch a 12 broches
2 Port antenne

3 Fixation de support RAM

4 Port USB

Fonctions et utilisation des boutons

Six boutons équipent la face avant de la barre de guidage. Les boutons situés sur les cotés gauche et droit
barre de guidage fonctionnent de facon différente.

Boutons d’'action (sur la droite de I'écran)



Sur I'écran de guidage principal :

* Appuyez su@ ou @ pour faire défiler les icbnes d’action.
« Appuyez sur@¥) pour sélectionner I'icdne en surbrillance.

Les icdnes suivantes s’affichent sur la droite de I'écran de guidage :

ICONE DESCRIPTION ICONE DESCRIPTION
Réinit. guidage Dépl. gauche
Fixer Point A Dépl. droite
Fixer Point B Pause guidage

Tourniere de début

Reprise guidage

Tourniere de fin

Modif. échelle de
zoom

Pause enreg. d’andain

Aller au menu de
configuration
principal

Reprise enreg. d’andain

Changer mode de vug

D

Enregistrement courbe FreeForm en cours
(appuyer pour arréter)

Ligne de guidage
FreeForm suivante

© D€ e @ 0 ee6n.

Aucun enregistrement courbe FreeForm en
cours
(appuyer pour démarrer)

@ 066 ¢ 6 06606

Changer de ligne AB

Afficher les icbnes de cartographie des points,
lignes et zones

©®

Afficher icones de

panorama

Remarque : Certaines icdnes apparaissent uniqguement lorsque leur fonction le justifie. Elles ne sont pas
toutes visibles en permanence.

Les icdnes d’'action suivantes s’affichent sur la droite d’'un écran de configuration :

ICONE

DESCRIPTION

ICONE

DESCRIPTION

o

Augmenter une valeur / monter jusqu’a I'option suivar

te &)

Passer a I'’écran suivan

t

A/

Diminuer une valeur / descendre jusqu’a I'option

2

suivante

Accepter les paramétre

Dans les écrans de configuration, les icbnes correspondent aux boutons en regard de chacune d’entre elles

Boutons de fonctions (sur la gauche)

Une icbne s’affiche en regard de chaque bouton de fonction. Lorsque vous appuyez sur le bouton de fonctic
vous sélectionnez la fonction indiquée par l'icone.



COMPOSANT | DESCRIPTION

1 Icbne d’enregistrement de couverture

2 Bouton de fonction central

Les icones de fonctions suivantes peuvent s’afficher en regard des boutons sur la gauche de I'écran :

)
O
Z
m

ICONE | DESCRIPTION DESCRIPTION

Affiche la fenétre de I'onglet informations Annuler changements

Activer enregistrement de couverture Monter d’'un niveau de menu

Retour a I'écran de guidage

Zoom avant Revenir a I'écran précédent

L
o
@ Arréter enregistrement de couverture
S
S

© 00606

Zoom arriere Afficher I'Aide

La barre de guidage EZ-Guide 250 est dotée d’'une Aide intégrée expliquant l'utilisation de I'écran en cours
d’affichage. Pour accéder a I'Aide, appuyez sur le bouton de for@n



Il y a trois options pour les vues de |'écran |
principal:

-Auto Tourniere: La vue change
automatiquement entre la vue en plan (dans
la tourniere) et la vue en perspective (sur la
ligne).

-Auto Engage: La vue change
automatiquement entre la vue en plan (non
engage) et la vue en perspective (engagé).
-Manuel: Vous devez changer manuellement

06O

Presser -@-o-u -® bc;ur ne;vi-g-uér:. Presser @ pour
quitter le menu d'Aide.
Accessoires en option

« Evolution antenne Ag15 (réf 92010-00)

 Cable tout port (réf 64045)
» Ventouse (réf 44922)

Mises a niveau

Le systéme de guidage EZ-Guide 250 a barre de guidage peut étre raccordé aux dispositifs suivants :

Information sur les fusibles

La barre de guidage EZ-Guide 250 est équipée de deux fusibles montés dans le céble :
Remplacement du fusible 10 A
1. Repérez la prise d’'allume—cigare a I'extrémité du céble.
2. Dévissez I'embout a I'endroit ou la goupille a ressort dépasse. Veillez a ne pas perdre la goupille
aprés avoir déposé I'embout.

3. Déposez le fusible usagé.
4.Insérez le fusible neuf, puis revissez I'embout sur la prise.

Informations sur la disposition des broches
Par défaut, la barre de guidage n'a pas de port série.
Cependant, les fonctions optionnelles suivantes de la barre de guidage requiérent une connexion série :
« Sortie de données de radar simulées pour envoyer la vitesse a un autre appareil agricole comme pa
exemple un moniteur de rendement ou un contréleur de taux variable.

« Sortie de messages NMEA vers un appareil externe.

Pour ajouter un port série au cable de barre de guidage standard :



1. Effectuez l'une des actions suivantes :

¢ Commandez le cable tout port EZ-Guide 250 (réf 64045).

¢ Commandez le cable add-on port série (réf 63076).
2. ldentifiez P2 sur le cable d'alimentation (réf 65168). C'est le connecteur Deutsch noir a 12 broches.
3. Retirez la cale du connecteur avec une pince a bec effilé. La cale est le morceau de plastique orang

avec quatre trous carrés.

4. De l'autre c6té du cache—poussiére, retirez les broches de fermeture des cavités 5, 6 et 7.
5.Insérez les contacts étiquetés sur le cable réf 63076 dans les cavités correspondantes :

¢ Jaune - Cavité 5

¢ Violet — Cavité 6

¢ Vert — Cavité 7
6. Remplacez la cale.



Installation

Etape 1 : Montage de I'antenne

Remarque : Afin de minimiser les interférences du signal GPS, assurez-vous que lI'antenne GPS est installs
a au moins 2 m de toute autre antenne (y compris I'antenne radio). Il est possible de subir quelques
interférences si le véhicule est utilisé dans un rayon de 100 m d’une ligne aérienne, d’'une antenne
parabolique ou d’une tour de téléphonie cellulaire.

Installer I'antenne patch

Sélectionnez la zone de montage de I'antenne a I'avant du pavillon du véhicule, centrée par rapport aux bor
gauche et droit.

1. Sur la plague de fixation, retirer les protections des bandes adhésives.

2. Fixez la plaque de fixation au pavillon du véhicule a I'aide des bandes adhésives. Vérifiez que la
plague de fixation est centrée sur le pavillon du véhicule.

3. Placez I'antenne directement sur la plague de fixation. L'aimant monté a la base de I'antenne
permettra de la maintenir en place.

4. Acheminez l'autre extrémité du cable d’antenne dans I'habitacle de cabine.

Remarque : pour une performance optimale, utilisez toujours la plaque de fixation d'antenne en
métal.

Installer I'antenne Agl5

Si vous avez évolué vers l'antenne Agl5, I'emplacement de fixation pour I'antenne se trouve a l'avant du toi
du véhicule, centré de gauche a droite.

1. Sur la plague de fixation, retirer les protections des bandes adhésives.

2. Fixez la plaque de fixation au pavillon du véhicule a I'aide des bandes adhésives. Vérifiez que la
plague de fixation est centrée sur le pavillon du véhicule.

3. Raccordez le cable d’antenne a I'antenne.

4. Placez I'antenne directement sur la plaque de fixation. Les trois aimants montés a la base de I'anten
permettront de la maintenir en place.

5. Acheminez l'autre extrémité du cable d’antenne dans I'habitacle de cabine.

Etape 2. Raccordement des cables de la barre de guidage

Configuration de barre de guidage avec antenne de base et alimentation :




COMPOSANT | DESCRIPTION

1 Barre de guidage EZ-Guide 250

L'antenne Patch

2
3 12—-pin Deutsch power cable (P/N 65168)
4

Vers alimentation (allume—cigare)

1. Raccordez le cable d’alimentation (réf 65168) a la prise d’alimentation sur la face arriére de la barre
de guidage.

2. Raccordez I'autre extrémité du cable d’alimentation a I'allume-cigare du véhicule.

3. Raccordez le cable d’antenne a la prise d’antenne.

Avertissement : Ne branchez ou ne débranchez aucun cable, ou ne connectez—pas le systeme EZ-Steer 5(
lorsque la barre de guidage fonctionne. Pour brancher ou débrancher un céble, coupez le systéme en prem

lieu. ()

Etape 3 : Mise en marche de la barre de guidage
Pour mettre en marche la barre de guidage,
1. Connectez le cable d'alimentation a l'allume—cigare. Si l'allume-cigare est raccordé a l'allumage du
véhicule avec le cable d'alimentation optionnel, insérez la clé puis mettez en route l'allumage du

véhicule.
2. Appuyez sur le bouto@ (le bouton du haut a gauche de I'écran). La barre de guidage se met en

marche.

Eteindre la barre de guidage
Pour éteindre la barre de guidage, appuyez sur le b@(m maintenez-le enfoncé.

La barre de guidage commence a s'éteindre (ceci prend environ 5 secondes). Pour arréter cette séquence,
lachez le bouton avant que la barre de guidage ne s'éteigne.

10



Vous pouvez laisser la barre de guidage connectée au cable lorsqu'elle est éteinte. Ceci utilisera peut—étre
peu de courant mais ne videra pas la batterie du véhicule.

Si la barre de guidage n'est plus alimentée en courant mais qu'elle en regoit a nouveau dans les 15 second:
par exemple lors du démarrage du véhicule, elle se mettra en marche automatiquement.

Raccordement d’'un commutateur de couverture

Pour installer le commutateur de couverture, reportez—vous aux instructions fournies avec le commutateur c
couverture.

Activation du commutateur sur la barre de guidage
Depuis I'écran de guidage principal :

1. Appuyez sur(y) jusqu'a sélectionner l'icongz) -
2. Appuyez sur@®) . L’écran Configuration s'affiche.
3. Vérifiez que le champ Mode Utilisateur est défini sur Avancé.

4. Sélectionnez Systeme / Guidage. L'écran Guidage s’affiche :

Sélection du rayon de virage minigubomatique 2

e Tight turn alert threshold 7
Effacer le décalage a la fin de la passe Arrét
Délai On/Off Couverture 0.0s
2 JEnregistrement surface couveviettre en prise
Réinit décalage Non
G5/ |Valeur de décalage 3cm

v

Anticipation ls

Sélectionner la méthode utilisée pour controler

I'enregistrement de la surface de couverture

5. Sélectionnez Enregistrement surface couverte puis appuy@ul’_’écran Enregistrement surface
couverte s'affiche :

Enregistrement surface couverte

Désactivé

O &
Mettre en prise
o Interrupt o

Désativer enregistrement de surface couverte

6. Appuyez sur@ jusqu’a sélectionner Interrupt , puis appuyez @r.

11



7. Si nécessaire, basculez le mode utilisateur sur Simple.

L'enregistrement de couverture est désormais préte a démarrer des que vous appuyez sur le commutateur.

12



Premiers pas

Assistant de démarrage rapide

Dés la mise sous tension de la barre de guidage, I'écran Bienvenue dans le systéme EZ-Guide s’affiche
automatiquement :

Bienvenue dans le systeme EZ-Guide
Bienvenue dans le systeme de guidage

u EZ-Guide®, a

Pour vous aider a utiliser ce systéme,
I'assistant de mise en route va vous
accompagner tout au long du processus
initial de paramétrage.

Presser @ pour continuer

Appuyez sur@ . L’Assistant de démarrage rapide s’affiche.

Cet assistant est doté de plusieurs écrans de configuration vous permettant de définir les principaux
paramétres avant d'utiliser le véhicule.

Vous avez la possibilité de quitter I'Assistant de démarrage rapide a tout moment en appuyant sur le boutor
de fonction. Le systéme utilise tous les parameétres que vous avez entrés ; pour tous les paramétres qui ne .
pas encore définis, il utilise les derniers paramétres enregistrés.

A la premiére utilisation de la barre de guidage, renseignez tous les paramétres de I'’Assistant.

Langue
) Presser @ ou (®
1 _o pour English |~ o
sélectionner Portugués
votre langage Espafiol
2 —o préféré. : | o
Deutsch
3 Italiano o
Svenska
Afficher le texte en Francais

COMPOSANT | DESCRIPTION

1 Assistant de démarrage

2 Aide intégrée

13



Arréter I'’Assistant et commencer le travai

Pour définir un parametre :

1. Appuyez su@ ou sur@ pour sélectionner la valeur appropriée.
2. Appuyez sur@ pour entrer la valeur sélectionnée et continuer.

Vous avez la possibilité de choisir d’afficher ou de ne pas afficher I'Assistant de démarrage rapide a la

prochaine utilisation de la barre de guidage. Si vous choisissez de ne pas afficher I'assistant au démarrage,

barre de guidage saute I'assistant et démarre sur I'écran de guidage principal.

Pour modifier ces parameétres aprés le démarrage, ouvrez I'Assistant de démarrage rapide depuis I'option

Configuration / Assistant de démarrage rapide.

Une fois I'Assistant de démarrage rapide paramétré, I'écran de guidage principal s'affiche.

Eléments de I'Ecran de guidage principal

Presser @ pour mettre |le guidage en mode pause

3
COMPOSANT | DESIGNATION DESCRIPTION
L'écran de guidage principal comporte deux éléments de te)
‘s d’état. L’élément a gauche indique la distance entre le véhic
1 Texte d’état

et la ligne de guidage. L'élément & droite indique la vitesse
actuelle du véhicule.

ule

\"2

2 Icones d’action Fonctions et utilisation des boutons

3 Panneau de Conseils Le: panneau _de Conseils / M.essage.s explique la fonction de
Messages icbnes et indique des conseils de pilotage.

4 Icone d'état USB Indique I'état du lecteur USB.

5 Icones de fonctions | Fonctions et utilisation des boutons

6 Icone de qualité GPS Indique la qualité du signal GPS.
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Indicateurs d'état
Sur I'écran de guidage principal, la barre de guidage a deux indicateurs d'état.

La couleur de l'icbne du lecteur USB indique I'état du lecteur USB :

ELEMENT |DESCRIPTION
H
Le lecteur USB est connecté et prét
Vert
(] , .
Le lecteur USB est connecté mais en cours de chargement
Orange
[
Le lecteur USB est désactivé
Rouge

La couleur de l'icone de satellite indique I'état du signal GPS :

ELEMENT |DESCRIPTION

i E Le signal GPS est fort
Vert
= Le signal GPS est hors des limites paramétrées acceptgbles
Orange
N Il n'y a pas de signal
Rouge

Modes d'affichage

Deux affichages sont possibles lorsque vous circulez sur la parcelle :

AFFICHAGE DE LA CARTE EN PERSPECTIVE AFFICHAGE DE LA CARTE EN PLAN

<0.03 m 7.2 km/t

Vue en 3D de la parcelle Vue a vol d'oiseau de la parcelle

Par défaut, I'affichage bascule de la vue en plan a la vue en perspective lorsque vous entrez sur la parcelle.
Vous avez la possibilité de changer I'affichage dans le Mode Avancé.
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Modes Utilisateur

Le systéme de guidage EZ-Guide 250 a barre de guidage est doté de deux modes utilisateurs :

MODE DESCRIPTION

Acces limité aux fonctions les plus simples
Nombre inférieur d’'icones d’action disponibles

Simple Options conducteur simplifiées (par exemple, la création d’'une ligne de guidage gst plus
simple)
Avancé L'utilisateur a acces a tous les paramétres.

Utilisez le mode Simple si vous souhaitez sélectionner un modéle d’andain et démarrer commencer
rapidement & utiliser le véhicule.

Changement de Mode Utilisateur

Pour passer du mode Simple au mode Avancé :

1. Appuyez su@) ou (¥) jusqu'a ce que I'icongg) soit sélectionnée puis appuyez €y . L'écran

Configuration apparait.
2. Sélectionnez Configuration / Mode Utilisateur. L’écran Mode Utilisateur s’affiche :

Mode utilisateur

Simple
Avancée

00O

Choisir le mode Simple pour avoir acces aux

fonctions minimales qui sont nécessaires
3. Sélectionnez Avancé ou Simple et appuyez@r. L'écran de guidage principal s’affiche a
nouveau, et la barre de guidage est sur le mode sélectionné.

Modification de la luminosité du rétroéclairage

Pour régler la luminosité du rétroéclairage de I'écran, sélectionnez Configuration / Eclairage.

Modification de la luminosité des diodes

Pour régler la luminosité des diodes de la barre de guidage, sélectionnez Configuration / Luminosité LED.
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* En plein soleil, augmentez la luminosité pour mieux voir les diodes.
« Dans la pénombre, par exemple a la tombée de la nuit, vous pouvez baisser la luminosité de facon :
ce que I'éclairage des diodes soit moins intense.

Obtentions des corrections GPS

Par défaut, la barre de guidage EZ-Guide 250 est configurée pour recevoir les corrections gratuites suivant

REGION CORRECTION

Amérique du nord | WAAS

Europe EGNOS

Ces corrections offrent une précision de passe a passe de 15 a 20 cm.

Pour changer les corrections GPS (par exemple, pour configurer RTK ou OmniSTAR HP/XP), sélectionnez
Configuration / Systeme / GPS / Paramétrage du GPS / Source de Correction GPS.

Pour de plus amples informations, voir Mode avanceé : corrections GPS.
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Guidage en mode Facile

Présentation du guidage

La barre de guidage EZ-Guide 250 utilise des lignes sur I'écran, droites ou courbes, pour vous guider. Il
s'agit des lignes de guidage. La forme la plus simple de la ligne de guidage est la ligne droite AB. Pour crée
une ligne AB, vous devez définir un point de départ (le point A) et un point d’arrivée (le point B). Une fois
ces deux points A et B définis, ils sont reliés par une ligne droite. Il s'agit de votre ligne maitresse.

Lorsque vous définissez la premiére ligne de guidage, la barre de guidage la copie pour créer des lignes de
guidage supplémentaires.

Presser pour mettre le guidage en mode pause

Distance entre les lignes de guidage.

Lorsque vous commencez a définir la ligne, vous indiquez la largeur de I'outil monté sur votre véhicule. Cett
largeur est utilisée pour calculer la distance entre les lignes de guidage. Si vous ne souhaitez pas que la
distance entre les lignes de guidage corresponde exactement a la largeur de I'outil, vous avez la possibilité
définir une largeur permettant un chevauchement ou un espacement.

Tournieres

Vous pouvez enregistrer une limite de tourniére et vous guider en fonction de celle—ci, ou travailler sans
tourniére.

Affichage a I'écran

Lorsque I'écran de guidage principal affiche une vue en perspective, les lignes sont jalonnées de balises
descriptives.
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Presser @ pour mettre le guidage en mode pause

COMPOSANT | DESCRIPTION

ABO Ligne maitresse créée, et sur laquelle sont basés les andains.

- - Point A (départ) et B (arrivée) sur la ligne maitresse.

Premier andain sur la gauche de la ligne maitresse. (La direction « gauche » s’entend pat
rapport a la direction de la ligne maitresse, et non pas par rapport a la position actuelle dt
5N véhicule).

L'andain et la balise actuels apparaissent en orange.
Remarque : Sur un trajet de type pivot central, les andains sont numérotés du centre
vers 'extérieur, et non pas a partir du premier andain.

Deuxiéme ligne sur la gauche de la ligne maitresse.

Suivi du guidage
Sur la barre de guidage, deux zones affichent les données de guidage :

* Au niveau des diodes
* A l'écran

Guidage par les diodes

Le terme diodes se rapporte a la rangée de 15 diodes électroluminescentes (DEL) située au—-dessus de I'éc
Ces diodes s'illuminent pour indiquer la position de votre véhicule par rapport a la ligne de guidage définie.
En fonction de la position de votre véhicule par rapport a la ligne de guidage, les diodes allumées se déplac
sur la gauche ou sur la droite. Utilisez la barre de guidage pour obtenir un guidage précis si un déport d’outi
ou un travers d’outil ont été définis, ou pour un guidage précis sur andains droits.

POSITION DU

VEHICULE AFFICHAGE SUR LA BARRE DE GUIDAGE
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de guidage

Le véhicule se trouve
précisément sur la ligne

000000000000009)

Les trois diodes centrales (vertes) indiquent que le véhicule est sur la ligne.

guidage.

"
L}

Le véhicule est déporté
par rapport a la ligne de

est hors ligne, sur la gauche.

Remarque : Cet affichage suppose que le Mode diodes est défini sur Pour
(parametre par défaut). Si le Mode diodes est défini sur Trainer, les diodeq
déplacent sur la gauche lorsque le véhicule est hors ligne sur la gauche.

Les diodes allumées se sont déplacées sur la droite. Cela indique que le véhicule

suivre
5 se

Guidage a I'écran

L'écran de la barre de guidage indique la position de votre véhicule sur la parcelle, la ligne de guidage et la

Presser @ pour zoomer

distance hors ligne, vous

permettant ainsi d’apprécier la correction que vous devez apporter a votre

COMPOSANT | DESCRIPTION

1 Distance hors ligne
2 Ligne de guidage

3 Position du véhicule

Modeles de guidage

positior

La barre de guidage EZ-Guide 250 posséede sept modéles de guidage vous permettant d’adapter le guidag:
la configuration de vos parcelles :

Ligne droite AB
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Une ligne droite AB est la forme de ligne la plus simple. Utilisez la ligne droite AB lorsqu’aucune tourniére
n’est requise et lorsque les passes sont droites et paralleles.

Pour créer une ligne droite AB, définissez un point de départ (A) et un point d’arrivée (B). La ligne droite AB
s'affiche alors sous la forme d’une ligne droite reliant ces deux points.

TRAJET EXEMPLE

Presser @ pour afficher le menu de configuration

Remarque : Lorsque le véhicule suit une ligne de guidage, la ligne se poursuit & 1 km en amont du Point A ¢
a 1 km en aval du Point B. Cela vous permet de repérer plus facilement I'andain suivant et de revenir a une
position en ligne aprés un virage.

Définition d’'une ligne AB

1. Amenez le véhicule au point de départ de la ligne maitresse.
2. Définissez le point A :
a.Appuyez su@ ou @ jusqu’a sélectionner I’icén° .
b. Appuyez sur@) . Le Point A est défini.
3. Amenez le véhicule a l'autre extrémité de la ligne.
4. Vérifiez que I'icﬁnee est sélectionnée et appuyez @ . La ligne maitresse AB s’affiche.

5. Tournez a gauche ou a droite vers I'andain suivant. En tournant sur I'andain suivant, celui—ci
s'affiche a I'écran et passe a I'orange pour indiquer qu'il est sélectionné.

Ligne A+

Une ligne A+ est également une ligne droite. Elle est définie par un seul point sur la ligne (le Point A) et la
direction de la ligne.

TRAJET EXEMPLE
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Presser @ pour afficher le menu de configuration

Lorsque vous choisissez de créer une ligne A+, vous devez indiquer la direction.
Cap Ligne A+
(o]
60.000

e o

Presser @ ou (y) pour mod. de cap, () alterner nom.

entiers et decimaux, @ accepter ou () annuler.

La direction par défaut est identique a celle de la ligne AB précédente. Ce modéle est utile lorsque vous ave
besoin d’'un guidage exactement paralléle a la derniere ligne AB, par exemple :

« dans les parcelles adjacentes
 Pour définir la Ligne AB sur un chemin le long de la parcelle
 Pour sauter un chemin d’accés dans une parcelle

La ligne A+ se prolonge a 1 km en amont et en aval du point A.
Définition d’'une ligne A+

1. Amenez le véhicule au point de départ de la ligne maitresse.
2. Définissez le point A :
a.Appuyez su@ ou @ jusqu’a sélectionner I’icén° .
b. Appuyez suu@ . Le Point A est défini. Dans la mesure ou vous avez déja défini la direction
de la ligne, votre ligne maitresse s'affiche a I'écran.
3. Suivez la ligne AB pour le guidage sur le premier andain.
4. Tournez a gauche ou a droite vers I'andain suivant. En tournant sur I'andain suivant, celui—ci
s’affiche & I'écran et passe a I'orange pour indiquer qu’il est sélectionné.

Courbe identique
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Le modéele courbe identique enregistre votre parcours précis entre les points A et B, au lieu d’enregistrer un
ligne droite.

Toutes le lignes de guidage s’adaptent a la courbe maitresse, quel que soit le parcours du véhicule. Utilisez
type de trajet courbe identique lorsque vous voulez travailler dans la parcelle en suivant une courbe.

TRAJET EXEMPLE

Presser @ pour zoomer

Définition d’une courbe identique

1. Amenez le véhicule au point de départ de la courbe.

2. Définissez le point A :
a.Appuyez su() ou (¥) jusqu'a sélectionner licongy -
b. Appuyez sur@) . Le Point A est défini.

3. Parcourez la courbe initiale.
4. Vérifiez que licone) est sélectionnée et appuyez € . La ligne maitresse s'affiche a I'écran.

5. Tournez a gauche ou a droite vers I'andain suivant. En tournant sur I'andain suivant, celui—ci
s'affiche a I'écran et passe a I'orange pour indiquer qu'il est sélectionné.

Courbe adaptive
Le type de trajet courbe adaptive est similaire au trajet courbe identique. Il permet le guidage le long d’'une
courbe. Toutefois, le modéle courbe adaptive réajuste le guidage aprés chaque andain afin de prendre en

compte les écarts que vous avez effectués.

Il enregistre votre trajet en permanence et fournit un guidage correspondant au dernier trajet effectué.

TRAJET EXEMPLE
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Presser @ pour enregistrer le point A a la position

Il existe deux méthodes pour définire des courbes adaptives :
» En définissant les points A et B
» En définissant le point A et en effectuant un demi—tour sur I'andain suivant (qui est automatiquemen
détecté)
La méthode utilisée dépend du paramétrage de la détection automatique des demi-tours.

Modification du paramétrage de détection des demi-tours

Remarque : Pour modifier la fonction de détection des demi-tours, la barre de guidage doit étre sur le mode
Avance.

1. Sélectionnez Configuration / Systéme / Guidage. L'écran Guidage s’affiche.
Guidage
nregistrement surface couverte Manuel a

Q Réinit décalage Non
Valeur de décalage 3cm
e Anticipation ls
Mode LED Poursuite
Espac. LED 15cm
@ Auto détection de demi tour

Quand cette fonction est active, le point B est

automatiquement enregistré dés qu'un demi-tour
2. Réglez le paramétrage de détection des demi-tours

Définition d’une courbe adaptive
Il existe deux méthodes d’utilisation d’un trajet de type courbe adaptive :
» Automatique : Activez la fonction Auto Détection de demi tour et effectuez un demi-tour de fagon a
générer chaque nouvel andain en effectuant un demi-tour pour générer chaque nouvel andain.
» Manuelle : Désactivez I'option de détection automatique des demi-tours et définissez le point B a la
fin de chaque nouvel andain pour générer I'andain suivant.
Courbes adaptives avec détection automatique des demi-tours

1. Amenez le véhicule au point de départ de la courbe.
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2. Définissez le point A :
a.Appuyez sui@) ou (¥) jusqu'a sélectionner l'icongly) .
b. Appuyez sur@x) . Le Point A est défini.

3. Parcourez la courbe initiale.

4. En bout de la premiére courbe, effectuez un demi-tour. Le systéme détecte le demi-tour et génere
'andain suivant.

Courbes adaptives avec andains définis manuellement

1. Amenez le véhicule au point de départ de la courbe.

2. Définissez le point A :
a.Appuyez sui@) ou (¥) jusqu’a sélectionner licongly -
b. Appuyez sur@x) . Le Point A est défini.

3. Parcourez la courbe initiale.

4. En bout de la premiére courbe, définissez le Point B. Le systéme génére I'andain suivant.
5. Continuez a parcourir les andains e, définissant le point B a la fin de chacun d’entre eux.

Repéres de rangs

1. En mode Avancé, sélectionnez Configuration / Systéme / Guidage puis désactivez I'option Auto
Détection de demi tour .
2. Réinitialisation du guidage :
a.Entrez la largeur de I'outil.
b. Créez une ligne de guidage basée sur le trajet de type courbe adaptive.

3. Définissez le point B a la fin de chaque rang.
4. Dirigez le véhicule vers I'andain suivant. Lorsque le véhicule a parcouru la moitié du virage, le
guidage sur I'andain suivant s’affiche.

Lissage de courbe

Par défaut, les courbes sont lissées par I'EZ-Guide 250 afin d'améliorer le guidage et l'autopilote. Vous
pouvez désactiver le lissage de courbes dans des virages serrés (courbe d'un rayon inférieur a 3 m).

ATTENTION : si vous désactivez le lissage de courbe, le systéme EZ-Steer 500 ou le systéme AgGPS
Autopilot peut ne pas étre capable d'autoguider dans les virages serrés. Soyez prudent lorsque vous désac
le lissage de courbe.

Pour désactiver le lissage de courbe :

ettez la barre de guidage en mode Avancé.
ectionnez Configuration / Systéme / Guidage / Rayon de virage minimum.

1. M
2.S
3. Sélectionnez Désactivé.

8|
8|
Pivot

Utilisez le type de trajet Pivot pour les parcelles irriguées sur un modeéle concentrique. Gréace a ce type de
trajet, vous pouvez effectuer des cercles concentriques autour du pivot central.

TRAJET EXEMPLE
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Presser @ pour remettre a zéro le guidage

Définition d’un pivot
Remarque : Définissez toujours la ligne maitresse a proximité de la bordure extérieure de la parcelle.

1. Amenez le véhicule au point de départ du pivot.

2. Positionnez la roue du véhicule dans une trace de roue du pivot, en placant I'arriere du véhicule sur
bras de pivot. Si la parcelle ne forme pas un pivot a cercle complet, placez I'arriére du véhicule en
bordure de la parcelle.

3. Définissez le point A :

a.Appuyez su@ ou @ jusqu’a sélectionner I’icéno .

b. Appuyez sur@) . Le Point A est défini.

4. Parcourez le pourtour de la parcelle. Maintenez la roue du véhicule dans la trace du pivot. A ce stad
la barre de guidage ne fournit pas encore de guidage.

5. Lorsque vous avez parcouru au moins ¥ de la circonférence du pivot, définissez le point B. La barre
de guidage crée les andains de guidage.

6. Tournez a gauche ou a droite vers I'andain suivant. En tournant sur I'andain suivant, celui—ci
s’affiche a I'écran et passe a I'orange pour indiquer qu'il est sélectionné.

7. Dirigez votre véhicule afin que les diodes soient centrées sur la barre de guidage tout au long de
I'andain.

Tourniere
Le type de trajet Tourniere vous permet de définir la limite (« tourniére ») du trajet, ainsi que les lignes de

guidage qui le composent. Utilisez le type de trajet Tourniére pour dégager les espaces vous permettant de
tourner.

TRAJET EXEMPLE
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Presser @ pour zoomer

Vous avez la possibilité de modifier deux parametres pour le trajet Tourniére :

» Le nombre de circuits
* Le trajet interne (en mode Avancé uniguement)

Nombre de circuits

Pour créer une tourniére, vous devez indiquer le nombre total de circuits (tourniére principale
incluse). Cette donnée permet de définir la largeur de la tourniere.

Remarque : Quel que soit le nombre de circuits créés, vous ne devez définir que la tourniére externe
Les circuits des tourniére internes sont copiés sur le circuit initial.

Trajet interne
Le trajet interne correspond aux lignes de guidage a I'intérieur de la tourniére. En mode Simple, le

trajet interne correspond systématiquement & une ligne AB. En mode Avance, vous avez le choix
entre deux types de trajets internes :

COMPOSANT | DESCRIPTION

Ligne droite AB | Crée des andains paralléles standard a I'intérieur d’'une tournigre

A+ Crée des andains paralléles en fonction d’une direction prédéfipie

Fin de définition de tourniere
Remarque : Vous devez définir la ligne maitresse du trajet interne avant de terminer la tourniére.
Pour terminer la définition de la tourniere, optez pour I'une des méthodes suivantes :
 Parcourez la tourniére jusqu’a revenir au point de départ. Lorsque vous amorcez le cercle autour du

point de départ, la tourniére se termine automatiquement.
 Parcourez une partie de la tourniére et sélectioez La définition de la tourniére est alors

effectuée par la création d’'une ligne droite partant de la position du véhicule jusqu’au point de dépar

Resélection d’'une tourniére
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Lorsque vous utilisez le trajet de type tourniére, vous pouvez visualiser soit la tourniére, soit le trajet interne.
mais pas ces deux composants simultanément.

Lorsque vous roulez dans le type de trajet interne et souhaitez a nouveau voir le guidage de la tourniére,
effectuez I'une des actions suivantes :

* Roulez dans la tourniére avant le premier andain interne ou apres le dernier andain interne. La
tourniere s’affiche automatiquement.

» (mode Avancé uniqguement) Roulez dans la tourniére, puis utilisez I'option Sélect. Ligne AB pour
recharger la tourniére.

Définition d’'une tourniére

1. Amenez le véhicule au point de départ de la tourniére.
2. Sélectionnez I’icéno et appuyez su@ pour définir le point de départ de la tourniére.

3. Commencez a parcourir le circuit de la tourniére.

Remarque : Afin de garantir que les c6tés de la tourniére sont bien rectilignes, vous avez la
possibilité d'utiliser la fonction pause. Voir Sections rectilignes de courbes.

4. Tout en parcourant le circuit, définissez le point A de votre ligne de guidage.

Une fois que vous aurez défini la ligne de guidage du trajet interne, le cercle de point de départ
s'affiche autour du point de départ de la tourniére.

Remarque : Si vous retournez au départ de la tourniére avant d’'avoir défini une ligne de guidage, la
tourniére ne pourra étre terminée.

5. Pour terminer la définition de la tourniére, optez pour I'une des méthodes suivantes :
¢ Parcourez le contour du reste de la tourniére puis retournez au cercle de point de départ.
Lorsque vous parcourez le cercle de point de départ, la tourniére est définie.
¢ Sélectionnez I’ic()n@ puis appuyez SL@ . La définition de la tourniére est alors

effectuée par la création d’'une ligne droite partant de la position du véhicule jusqu’au point
de départ.
La ligne de guidage de la tourniere s’affiche.

Lorsque le véhicule sort de la tourniére ou pénétre I'intérieur du trajet, I'intérieur est jalonné de ligne:s
de guidage (ligne droite AB ou A+ en fonction du trajet interne sélectionné).

FreeForm
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Le type de trajet FreeForm est un modéle avancé qui vous permet de créer de nombreuses lignes de différe
types dans un seul champ pour obtenir un guidage dans des champs de toute configuration. Pour générer |
ligne de guidage suivante, vous devez enregistrer chaque ligne parcourue. Vous pouvez créer :

 des segments de ligne courbés
» des segments de ligne droite sous la forme de lignes droites AB

Grace a cette combinaison, le type de trajet FreeForm peut étre utile pour créer des spirales non—circulaires
de nombreuses lignes de guidage courbées pour des champs de configuration irréguliere.

TRAJET EXEMPLE

Presser @ pour remettre a zéro le guidage

L'option Enregistrement FreeForm

Lorsque vous roulez dans une courbe, vous devez enregistrer votre passe afin que la barre de guidage puis
créer votre ligne de guidage suivante. Plusieurs options différentes contrélent le moment auquel votre passe
est enregistrée par la barre de guidage :

COMPOSANT |DESCRIPTION
L'ic()neo vous permet de démarrer manuellement I'enregistrement d'une courbe

Manuel A A , .
FreeForm et | |cono vous permet d'arréter manuellement I'enregistrement.
Une courbe FreeForm est toujours enregistrée lorsque Enregistrement surface couverte es
activé.

Couverture

Si le systeme EZ-Boom 2010 est connecté, une courbe FreeForm est enregistrée & chaqu
fois que l'interrupteur maitre EZ-Boom est enclenché.

Pour régler l'option Enregistrement FreeForm :
1. Mettez la barre de guidage en mode Avancé.
2. Sélectionnez Configuration / Systeme / Guidage / Enregistrement FreeForm.
3. Sélectionnez le paramétrage approprié.

Enregistrer une courbe FreeForm

Chaque passe courbée doit étre enregistrée afin que la barre de guidage puisse créer la ligne de guidage
suivante.

1. Définissez 'option Enregistrement FreeForm (voir ci—-dessous).
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2.Roulez jusqu'au point de départ de la courbe FreeForm.
3.Commencez a enregistrer votre passe :
¢ Sélectionnez I'ic()no puis appuyez SL® .
¢ Sile mode Enregistrement FreeForm est sur Couverture, sélectionnez Wne

Lorsque votre passe actuelle est en cours d'enregistrement, l'icbne d'enregistrement FreeFor
0 apparait. Pour obtenir un guidage sur votre passe suivante, I'icbne doit étre verte.

4. Roulez dans la courbe. Pour enregistrer des sections rectilignes dans les courbes FreeForm, vous
pouvez utiliser la fonctionnalité Pause. Voir Sections droites sur courbes.
5. Pour terminer la courbe FreeForm, effectuez I'une des actions suivantes :
¢ Effectuez un demi-tour serré.
¢ Sélectionnez I'icﬁno puis appuyez SL® .
¢ Sile mode Enregistrement FreeForm est sur Couverture, sélectionnez Wne

Remarque : lorsque le mode Enregistrement FreeForm est sur Couverture, vous pouvez
utiliser soit I'ic()neo soit I'icﬁneo pour l'enregistrement.

Remarque : si l'option d'autodétection de demi tour est désactivée, vous devez arréter
manuellement I'enregistrement a la fin de chaque passe puis relancer I'enregistrement au
début de la passe suivante.

Définir une ligne droite AB avec le type de trajet FreeForm

1. Sélectionnez I'icﬁn@ pour définir le point A.

2.Roulez jusqu'a l'autre extrémité de la ligne.
3. Sélectionnez I'ic()ne pour terminer la ligne.

Obtenir un guidage sur les segments courbés
Aprés avoir défini une ligne de guidage, vous disposez de deux moyens pour obtenir un guidage :

« Effectuez un demi—tour serré avec le véhicule. La ligne de guidage suivante apparait.
« Si vous enregistrez manuellement une courbe FreeForm, sélectionnez l'icbne oour

arréter la définition de la ligne en cours) puis appuye@;r

La courbe FreeForm est similaire a la courbe adaptée. Vous devez enregistrer votre ligne sur chaque passe
pour recevoir un guidage sur la suivante. Si le véhicule ne dessine pas de ligne derriére lui, votre passe n'es
pas enregistrée et par conséquent, votre ligne de guidage suivante n'apparaitra pas. Ne confondez pas la li
de guidage existante avec la trainée de guidage qui apparait derriére le véhicule et indique votre guidage
actuel. Vous devez créer une nouvelle ligne de guidage :

COMPOSANT [DESCRIPTION
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1 Ligne de guidage existant
2 Nouvelle ligne de guidage

1%}

Obtenir un guidage sur les segments droits

Lorsque vous roulez sur des lignes droites AB, il n'est pas nécessaire d'enregistrer votre passe puisque les
lignes de guidage sont générées automatiquement.

L'icéne AB suivante o

Pour passer de la ligne de guidage FreeForm actuelle a une autre, sélectionnez l'icbne A@veEWe

sélectionnant une fois l'icbne, le guidage passe a la courbe suivante la plus proche. Si vous continuez a
sélectionner cette icbne, vous pouvez passer a toutes les autres lignes de guidage.

Pour utiliser l'icbne AB suivante, le véhicule doit se trouver a une distance maximale de 1,5 largeurs d'andal
d'une courbe FreeForm.

L'exemple suivant montre comment l'icbne AB suivante fonctionne :

COMPOSANT EXEMPLE

[

Il'y a trois lignes de guidage disponibles. L§
systeme montre actuellement un guidage
la courbe FreeForm la plus proche mais v
voulez un guidage sur la ligne présentant
courbe vers la droite.

cE

Pour faire passer le guidage a la courbe
FreeForm suivante la plus proche, appuye
l'icbne AB suivante.

Le guidage passe a la ligne présentant une
courbe vers la droite.

COERRECCEO®

Pour faire passer le guidage a la ligne droife
en haut de I'écran, appuyez a nouveau sur
I'icdbne AB suivante.

©@éel vees ©
eee

ol
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Utiliser les courbes FreeForm dans les champs en spirale (tourner en rond)

Si vous créez une spirale au centre du champ, roulez sur le circuit entier puis revenez au point de départ de
courbe FreeForm. Continuez a enregistrer votre passe de guidage pendant que vous tournez en rond vers |
centre du champ.

Si vous rencontrez un obstacle dans le champ, continuez a enregistrer votre passe tout en contournant
I'obstacle et lors de la passe suivante, la ligne de guidage ajustera pour refléter ce contournement.

Remarque : lorsque vous créez une spirale avec le type de trajet FreeForm, il peut y avoir un espace au
centre de la spirale.

Utiliser les courbes FreeForm dans les champs a terrain variable

Démarrez et arrétez I'enregistrement du guidage aux extrémités de chaque passe. S'il y a 2 lignes de guida
proches l'une de l'autre, utilisez I'icbne AB suiva° pour passer a la ligne correcte.

Vous pouvez ajouter a tout moment une ligne droite AB pour un guidage en ligne droite répété. Utilisez
I'icéneO pour naviguer a travers les lignes de guidage de ligne droite AB et de courbe FreeForm.

Guidage
L’icbne G vous permet de créer une ligne de guidage et de commencer a circuler sur la parcelle.

En fonction du trajet sélectionné, procédez aux étapes suivantes :
1. Entrez les informations relatives au véhicule.
2. Sélectionnez un trajet.
3. Entrez toute information supplémentaire sur le trajet (si nécessaire) :
a.Définissez la direction de la ligne A+ (uniquement pour les trajets A+)
b. Définissez le nombre de circuits de tourniére (uniquement pour les tournieres)
4. Définissez le trajet sur la parcelle.
Etape 1. Saisie des informations relatives au véhicule

1. Depuis I'écran de guidage principal, sélection@ et appuyer su@ :

Largeur le |'outil

o ) 18.27 m |¥

Presser @ ou (y) pour modifier la largeur.
Presser @ pour accepter ou () pour annuler.
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2. Entrez la largeur de I'outil et appuyez @ . L’écran Recouvrement/Manques s’affiche :

3. Effectuez I'une des étapes suivantes :
¢ Sivous souhaitez que vos passages se chevauchent, appL@msur entrer la distance de

chevauchement.
¢ Sivous souhaitez conserver un espacement entre vos passages, ap@qmwrentrer la

distance d’espacement.

4. Appuyez su@ . L’écran Déclage Avant/Arriere s'affiche :
5. Entrez la distance de décalage avant/arriere de I'outil par rapport & I'antenne, puis app@ez sur

L'écran Décalage Droit/Gauche apparatt.
6. Entrez la distance de décalage de I'outil par rapport a lI'antenne puis appt@z sur

Etape 2. Sélection d’un trajet
Remarque : Une nouvelle parcelle est automatiquement créée a la sélection d’'un trajet.

1. Sur I'écran Type de Trajet , appuyez @'ou @ jusqu’a sélectionner le type de trajet que vous
souhaitez créer. Reportez-vous a la section Modéles de guidage pour la description détaillée de
chacun des modéles.

2. Appuyez sur@x) .
¢ Sivous avez sélectionné A+, I'écran Direction A+ s’affiche. Voir I'Etape 3.
¢ Sivous avez sélectionné Tourniére, I'écran Circuits Tourniéres s’affiche. Voir I'Etape 3.
¢ Sivous avez sélectionné Ligne droite AB, Courbe identique, Courbe adaptive, FreeForm ou
Pivot, I'écran de guidage principal s’affiche. Pour commencer a circuler, passez a I'Etape 4.
Etape 3. Entrée d’informations supplémentaires sur les lignes (si nécessaire)

Définition de la direction d’une ligne A+

Lorsque vous créez une ligne A+, vous devez indiquer la direction de cette ligne :
Cap Ligne A+
o O
60.000

e o
e

Presser @ ou () pour mod. de cap, () alterner nom.

entiers et decimaux, @ accepter ou () annuler.

1. Sur I'écran Cap Ligne A+ , appuyez @ ou @ jusqu’a ce que I'écran affiche la direction
requise.

Remarque : La direction par défaut est celle de la ligne AB précédente.

2. Appuyez sur@x) . L’écran de guidage principal s'affiche.
Définition du nombre de circuits de tourniére
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Lorsque vous créez une tourniére, vous devez indiquer le nombre de circuits.

Il s’agit du nombre de circuit de la tourniere qui seront générés une fois que vous aurez parcouru le

premier circuit de tourniere.
o ircui
2 circuits

0668

Presser @ ou & pour modifier le nombre tournieres.
Presser @ pour accepter ou (i) pour annuler.
1. Sur I'écran Circuits Tourniéres , appuyez @rou @ jusgu’a ce que I'écran affiche le

nombre de circuits requis.
2. Appuyez sur@ . L’écran de guidage principal s'affiche.

Etape 4. Définition du trajet sur la parcelle
1. Amenez le véhicule au point de départ.
Remarque : pour une tourniére, définissez le point de départ et commencez a circuler.

2. Définissez le point A.
3. Parcourez la ligne de guidage.

Remarque : Pour définir un pivot avec précision, placez la roue du véhicule dans un pivot central a
proximité de la bordure extérieure de la parcelle.

4. Définissez le point B (si nécessaire).

Remarque : Pour une tourniere, sélectionnez I’ic@ ou retournez dans le cercle autour du point
de départ.

5. Tournez et suivez le guidage.

Enregistrement de couverture
La fonction d’enregistrement de couverture permet de dessiner un bloc de couleur a I'arriere du véhicule po
matérialiser la superficie que vous avez traitée. Lorsque vous passez une seconde fois sur une zone, la cot

de la zone traitée change. Ceci est tres utile pour visualiser un chevauchement.

Pour démarrer I'enregistrement de couverture, appuyez sur le bouton de foti'mmt en circulant :
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 L'apparence de I'icdne d’enregistrement de couverture change pour indiquer que I'enregistrement e
active.
« Sur I'écran de la barre de guidage, la trace d’enregistrement est matérialisée a I'arriere du véhicule.

Appuyez sur le bouton de fonctic pour arréter I'enregistrement de couverture.

Remarque : Un délai peut exister entre le moment ou vous activez ou désactivez la couverture a I'écran et I
moment ou I'outil démarre ou arréte effectivement la couverture. Pour compenser ce phénomeéne, vous ave
possibilité d’ajouter un délai de temporisation pour I'affichage de I'enregistrement de couverture de telle
sorte que la barre de guidage indique plus précisément la couverture actuelle. Pour cela, la barre de guidag
doit étre en mode Avancé. Voir Délai d’enregistrement de couverture.

Remarque : la couverture de champ est limitée a 655,5 hectares pour chaque événement.

Création de sections droites sur tourniere ou sur andains
courbes

Vous avez la possibilité de créer des sections droites lors de I'enregistrement de tourniéres ou d’andains
courbes :

1. Sélectionnez l'icbne d’actio‘ pour lancer I'enregistrement de la section droite.

2. Parcourez la section.
3. Sélectionnez l'icbne d’actio. pour terminer I'enregistrement de la section droite et pour relancer

I'enregistrement de la courbe.

IcOne Pause / Reprise

Lorsque vous sélectionnez I'icbne pause, une icone s’affiche a I'écran pour indiquer votre position exacte al
moment de la mise en pause du guidage. Ceci vous permet de vous rendre en un autre point et de revenir ¢
cette méme position, par exemple pour faire I'appoint de carburant ou a la fin de la journée de travail.

Presser @ pour zoomer

Les deux éléments de texte d’état en haut de I'écran vous indiquent votre position actuelle par rapport a la
position lors de la mise en pause :
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COMPOSANT | DESCRIPTION

1%}

Distance Distance entre la position actuelle du véhicule et la position de mise en paus

Direction actuelle du véhicule par rapport a la position de mise en pause.
Par exemple :

0° = vous vous dirigez exactement sur la position de mise en pause
180° = vous vous dirigez exactement a I'opposé de la position de mise en pause

Cap

Pour mettre le guidage en pause, sélectionnez I’i@epuis appuyez SL@ .

Lorsque vous mettez en pause le guidage :

* La ligne de guidage actuelle sur laguelle vous vous trouviez s’affiche, méme si vous parcourez un
autre andain.

« La fonction de pause mémorise votre position méme si la barre de guidage est arrétée.

« Une ligne droite en pointillés est tirée de la position de pause a la position du véhicule.

Retour a la position de mise en pause

1. Braquez le véhicule jusqu’a ce que I'élément de texte d'état de Cap indique 0,0° (direction de la
position de mise en pause).

2.Roulez jusqu’a ce que I'élément de texte d'état Distance se rapproche de 0,00 m (0' 0"). Cela signifie
gue vous atteignez pratiquement la position de mise en pause. Le contour de la position de mise en
pause du véhicule doit s’afficher a I'écran de la barre de guidage.

3. Amenez le véhicule exactement sur le contour de position de mise en pause.

4. Sélectionnez I’icc”)nqm puis appuyez Sl@ pour reprendre le guidage.
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Guidage en mode Avance

Réinitialisation du guidage

Utilisez l'icbne e pour créer ou charger une parcelle ou une ligne.

Pour réinitialiser le guidage :

1. Sélectionnez I'icc‘m@ et appuyez sufr) . L'écran Champ terminé? apparait.

Champ terminé ?

Avez-vous Oui
° terminé de o
travailler sur le _

e champ actuel ? o

Choisir "Oui" pour créer un champ ou sélectionner
un champ et |'ajouter. Choisir "Non" pour ajouter
2. Sélectionnez I'une des deux options et appuyez ensui@)sur
¢ Oui — pour cartographier un nouveau champ (voir Création d'un nouveau champ ou d'une
nouvelle ligne ) ou sélectionner un champ existant (voir Sélectionner un champ ).
¢ Non - pour cartographier une nouvelle ligne AB (voir Ajouter une ligne AB ) ou sélectionner
une ligne AB existante dans le champ actuel (voir Sélectionner une ligne AB ).
Remarque : si vous sélectionnez « Oui », le champ est immédiatement fermé. Cela signifie que vous
ne pouvez pas annuler dans I'Assistant de Nouveau champ et retourner a votre champ actuel.

Création d’'un nouveau champ

Créer nouveau ou sélectionner ancien champ

ey uous
o créer un = . P
nouveau champ  Utiliser le localisateur
ou sélectionner Sélectionner Champs
un ancien champ
?

Presser @ pour créer un nouveau champ

Pour créer un nouveau champ, I'Assistant de Nouveau champ vous guide a travers les étapes suivantes :
1. Entrez le nom du champ et le nom de I'événement.
2. Configurez I'outil.
3. Sélectionnez le type de trajet.
4. Parcourez et définissez la ligne de guidage.

Etape 1 : entrez le nom du champ et le nom de I'‘événement
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L'écran Confirmer la configuration apparait.
Confirmer la configuration

o Client Default_Client a
Ferme Default Farm
0 Champ 082307 0512 EZ12345 o
Evénement Event 082307 0512 EZ12345

Presser @ pour accepter les parameétres et
continuer vers I'écran suivant, ou (® pour modifier

1. Sélectionnez I'option Client puis appuyez €4 .

2. Effectuez l'une des actions suivantes :
+ Sélectionnez un client existant dans la liste.
¢ Entrez un nouveau nom de client.
¢ Acceptez le nom par défaut.
pétez I'étape 2 pour les options Ferme, Champ et Evénement.

e
électionnez Continuer puis appuyez §r .

3.R
4.S

Etape 2 : Configurez I'outil

L'écran Largeur de l'outil apparait :
O ;4 1827 m

—-

LS

LAARRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRARY)

Y
14

&
¢

©CC

Presser @) ou (y) pour modifier la largeur.
Presser @ pour accepter ou () pour annuler.

1. Appuyez su@ ou @ pour régler la largeur de I'outil puis appuyez@r. L'écran
Recouvrement/Manques apparait.

Remarque : si vous souhaitez éliminer tous les manques lors de la couverture, vous pouvez insérer
une valeur de recouvrement pour compenser les erreurs GPS.

2. Effectuez I'une des actions suivantes :
¢ Sivous souhaitez que vos passes se touchent afin d'obtenir une couverture compléete sans
recouvrements, utilisez la valeur par défaut Recouvrement/Manques .
¢ Sivous souhaitez que vos passes se chevauchent, appu@zpsw'r entrer la distance de
recouvrement.
¢ Sivous souhaitez insérer des espaces entre vos passes, app@psur entrer une
distance d'espacement.
3. Appuyez sur@ . L'écran Décalage Avant/Arriére apparait.
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4. Entrez la distance de décalage avant/arriére de I'outil par rapport a I'antenne puis ap[@ez sur

L'écran Décalage Droit/Gauche apparait.
5. Entrez la distance de décalage droit/gauche de I'outil par rapport a I'antenne puis ap@ez sur

L'écran Type de trajet apparait.
Etape 3 : sélectionnez le type de trajet

Sélectionnez parmi les sept modéles de guidage celui que vous souhaitez utiliser pour votre guidage. Pour
description des différents types de champs, voir Modéles de guidage.

Certains modeles de guidage requiérent des informations supplémentaires :

SI VOUS AVEZ SELECTIONNE... [VOUS DEVEZ...
A+ définir le cap.
Tournieres définir le nombre de circuits

Apres la saisie de toute information supplémentaire sur le trajet, I'écran de guidage principal apparait.
Etape 4 : parcours et définition de la ligne de guidage
En fonction du type de trajet sélectionné, I'une des icbnes suivantes est a présent disponible :

. o (démarrer Ligne AB, A+, Courbe identique, Courbe adaptive ou Pivot)

. a (démarrer Tourniére)

. o (aucun enregistrement de courbe FreeForm en cours — sélectionnez pour démarrer
I'enregistrement)

Amenez le véhicule jusqu’au point de départ et sélectionner cette icone pour lancer la définition du guidage.

Reportez-vous a la section Modeles de guidage pour les informations complémentaires sur les différents
trajets sur champ.

Création d'une nouvelle ligne

Créer nouveau ou sélectionner ancien passage

Voulez-vous . -
o créer un nouvel Ajouter Ligne AB

andain ou Sélect. Ligne AB

sélectionner un
ancien andain ?

Presser @ pour ajouter une nouvelle lighe AB

Suivez les étapes suivantes dans l'assistant :

1. Configurez l'outil.
2. Sélectionnez le type de trajet.
3. Parcourez et définissez la ligne de guidage.
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Etape 1 : configurez I'outil

L'écran Largeur de l'outil apparait :
O 4y 18.27 m

- ~

O

LS

LAAR R RRRRRRRRNRRRARERRRARY

& >
< 4

Presser @ ou () pour modifier la largeur.
Presser @ pour accepter ou () pour annuler.

1. Appuyez suu@ ou @ pour régler la largeur de l'outil puis appuyez@r. L'écran

Recouvrement/Manques apparait.
2. Effectuez I'une des actions suivantes :

©C 0O

¢ Sivous souhaitez que vos passes se touchent afin d'obtenir une couverture compléte sans

recouvrements, utilisez la valeur par défaut Recouvrement/Manques .
¢ Sivous souhaitez que vos passes se chevauchent, appu@zpsmr entrer une distance de

recouvrement.
¢ Sivous souhaitez insérer un espace entre vos passes, appl@zpsmrr entrer une distance

d'espacement.
3. Appuyez sur@) . L'écran Décalage Avant/Arriére apparait.

4. Entrez la distance de décalage avant/arriére de I'outil par rapport a I'antenne puis ap[@ez sur

L'écran Décalage Droit/Gauche apparait.
5. Entrez la distance de décalage droit/gauche de l'outil par rapport a I'antenne puis app@ez sur

L'écran Type de trajet apparait.

Etape 2 : sélectionnez le type de trajet

Sélectionnez parmi les sept modéles de guidage celui que vous souhaitez utiliser pour votre guidage. Pour

description des différents types de champs, voir Modéles de guidage.

Certains modeéles de guidage requiérent des informations supplémentaires :

S| VOUS AVEZ SELECTIONNE... [VOUS DEVEZ...
A+ définir le cap.
Tourniéres définir le nombre de circuits

Apres la saisie de toute information supplémentaire sur le trajet, I'écran de guidage principal apparait.
Etape 3 : parcours et définition de la ligne de guidage

En fonction du type de trajet sélectionné, I'une des icbnes suivantes est a présent disponible :

. Q (démarrer Ligne AB, A+, Courbe identique, Courbe Adaptée, Pivot ou section droite FreeForm)
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. a (démarrer Tourniére)
. o (I'enregistrement de la courbe FreeForm n'est pas démarré actuellement - sélectionnez pour
démarrer I'enregistrement)

Amenez le véhicule jusqu’au point de départ et sélectionner cette icbne pour lancer la définition du guidage.

Reportez-vous a la section Modéles de guidage pour les informations complémentaires sur les différents
trajets sur champ.

Sélection (chargement) d’'une ligne AB

Lorsque vous créez plusieurs lignes dans un champ, vous devez sélectionner la ligne appropriée. Il n’est pa
nécessaire de sauvegarder activement une ligne AB pour I'enregistrer. Les lignes AB sont enregistrées
automatiquement.
Pour charger une ligne AB, procédez comme suit :

1. Sélectionnez la ligne AB

2. Configurez I'outil

3. Sélectionner le nombre de circuit de tourniére (si nécessaire)
Etape 1. Sélection de la ligne AB

1. Sur I'écran Réinitialisation guidage , choisissez Sélectionner ligne AB.

Si une seule ligne de guidage est présente pour le champ actuel, la ligne de guidage principale
s'affiche avec la ligne de guidage chargée. Voir Configuration de I'outil.

S'il y a plusieurs lignes de guidage pour le champ actuel, I'écran Sélect. AB stocké s’affiche et indigt

les lignes de guidage disponibles pour le chargement.
Sélect. AB stocké

- 0.52 km

D | i
Sy

- 0.0

00O

Presser @ ou (3 pour sélectionner une ligne AB.
Presser @ charger la ligne AB sélectionnée.
2. Pour sélectionner une ligne AB a charger :
a.Appuyez su@ ou @ pour faire défiler les lignes disponibles.

Remarque : Vous pouvez sélectionner uniqguement les lignes créées dans la plage
apparaissant sur la gauche de I'écran. Appuyez sur les boutons de fo@icrru 6 pour

augmenter ou diminuer la plage.
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b. Sélectionnez la ligne appropriée, puis appuyer L'écran Créer nouveau champ

s’affiche.
c. Le cas échéant, modifiez les parameétres de I'outil.

Etape 2 : Configuration de I'outil (si nécessaire)

Afin d’optimiser I'utilisation du systéme EZ-Guide 250, vous devez configurer correctement I'outil monté
sur le véhicule. Si I'outil est déporté et que vous omettez de l'indiquer, votre couverture présentera des
manques et des chevauchements.

1. Appuyez sui@) ou (¥) pour régler la largeur de l'outil puis appuyez @ . L'écran
Recouvrement/Manques apparait.

Remarque : si vous souhaitez éliminer tout manque dans la couverture, vous pouvez insérer une
valeur de recouvrement pour compenser les erreurs GPS.

2. Effectuez I'une des actions suivantes :
¢ Sivous souhaitez que vos passes se touchent afin d'obtenir une couverture compléte sans
recouvrements, utilisez la valeur par défaut Recouvrement/Manques.
¢ Sivous souhaitez insérer un espace entre vos passes, a@tmnzr entrer une distance

d'espacement.
¢ Sivous souhaitez que vos passes se chevauchent, ayaemr entrer une distance de

recouvrement.

3. Appuyez sur@ . L'écran Décalage Avant/Arriére apparait.

4. Entrez la distance de décalage avant/arriére de I'outil par rapport a I'antenne puis ap[@ez sur
L'écran Décalage Droit/Gauche apparait.

5. Entrez la distance de décalage droit/gauche de I'outil par rapport a I'antenne puis app@ez sur

Etape 3 : Sélection du nombre de circuit de tourniére (si nécessaire)
Si vous chargez une Tourniére, I'écran Circuits Tourniéres s’affiche :
Circuit Tournieres

Y 2 circuits 9
N, =,

Presser & ou (¥ pour modifier le nombre tourniéres.
Presser @ pour accepter ou (i) pour annuler.

1. Appuyez su@ ou @ jusqu’a définir le nombre de circuits approprié.
2. Appuyez sur@ . L’écran de guidage principal s’affiche avec la tourniére chargée.
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Sélection (chargement) d’'un champ

Remarque : Il n’est pas nécessaire de sauvegarder un champ. Les champs sont enregistrés automatiqueme
Pour charger un champ, procédez comme suit :

électionnez le champ a charger.

électionnez ou créez I'événement.

é

lectionnez la ligne a charger.
onfigurez I'outil (si nécessaire).

1.S
2.S
3.S
4.C
Ces étapes sont décrites ci—dessous.
Etape 1. Sélection du champ & charger

Il existe deux facons différentes de sélectionner un champ a charger :

« Utiliser Localisateur de champ
» Sélectionner le nom de champ dans une liste

Utiliser Localisateur de champ
L'option Localisateur de champ vous permet de choisir un champ sur une carte.
Remarque : le véhicule doit étre & 200 m du champ pour que celui—ci apparaisse a I'écran.
Pour utiliser le Localisateur de champ :
1. Pour I'écran Créer nouveau ou selectionner ancien champ , sélectionner Utiliser le
localisateur de champ.
Créer nouveau ou sélectionner ancien champ

Jubie ety Créer nouveau cham
o créer un P °
nouveau champ Utiliser le localisateur
o ou sélectionner  Sélect. Champs stocks

un ancien champ o

?

Presser @ pour utiliser le mode Localisateur de
champ

2. Appuyez sur@ . Le localisateur de champ sur une carte apparait.

Chercheur de champ: Champs a proximité
Client: Fabr Klient

Ferme: Fabr Stopanstvo

Champ: 043009 0001 EZi:3450

Presser @ pour charger le champ sélectionné

3. Utilisez les touches fleches sur la gauche de I'écran pour sélectionner le champ a charger.
4. Appuyez sur@K) .L'écran choisir un événment apparait.
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VVoulez-vous
commencer un
nouvel
événement ou
continuer avec
un événement
commencé

e e

Choisir un événement

Presser @ pour créer un nouvel événement

Nouvel Evénement

Continuer I'ancien évé

Sélectionner le nom de champ dans une liste

06 QC

Vous pouvez sélectionner le champ dans une liste de noms plutdt que sur une carte. Ceci peut étre
utile si la barre de guidage ne recoit aucun signal GPS.

Pour sélectionner un champ dans une liste de noms :

1. Pour I'écran Créer nouveau ou selectionner ancien champ , sélectionner Sélect. Champs
stocké .
Créer nouveau ou sélectionner ancien champ

Vouez-vous Créer nouveau cham
o créer un - - P °
nouveau champ Utiliser le localisateur

o ou sélectionner Sélect. Champs stock¢ °

un ancien champ

Presser @ pour sélectionner un champ stocké

IO

2. Appuyez sur@ . L'écran Sélectionner champ enregistré apparait.
Sélect. Champs stockés

° Client Default_Client °
Ferme Default Farm
Champ 020509 0001 EZ23456 o

Presser @ pour accepter les parametres et
continuer vers |'écran suivant, ou (¥ pour modifier

3. Sélectionnez le client.
a.Appuyez sur(y) pour sélectionner Client et appuyez €uy . L'écran Client
apparait.

|Client_Trimble
e Default Client a

JOHN SMITH

IO

IO
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b. Appuyez su@ ou @ jusqu'a sélectionner le nom de client souhaité.
c. Appuyez sur@x) . L'écran Sélectionner champ stocké apparait.

4. Sélectionnez la ferme en utilisant le méme procédé que pour le client.
5. Sélectionnez le champ en utilisant le méme procédé que pour le client et la ferme.
6. Appuyez su@ pour sélectionner Continuer .

7. Appuyez sur@) . L'écran Choisir un événment apparait.
Choisir un événement

| commencer
commencer un
nouvel Continuer I'ancien évé
événement ou
o continuer avec
un événement
commencé

Presser @ pour créer un nouvel événement

Etape 2 : sélection ou création de I'événement

1. Appuyez sui@) ou (¥) pour sélectionner Créer nouveau ou un événement existant.
2. Appuyez sur@x) .

Si vous sélectionnez Créer nouveau, vous devez entrer un nom pour ce nouvel événement.

Remarque : Si vous souhaitez créer une nouvelle ligne pour ce champ, chargez une ligne existante,
sélectionnez l'icbne, puis créez une nouvelle ligne.

Les cas suivants se présentent :

 Si une seule ligne est enregistrée, elle est sélectionnée automatiquement. Voir Configuration de
I'outil.

* Si plusieurs lignes sont enregistrées, I'écran Sélect. AB stocké s’affiche.
Sélect. AB stocké

- 0.52 km

]

00O

@ -0.0
Presser @ ou (3 pour sélectionner une ligne AB.
Presser @ charger la ligne AB sélectionnée.

Etape 3 : Sélection de la ligne a charger

1. Appuyez suu@ ou @ une ou plusieurs fois jusqu’a sélectionner la ligne appropriée.
2. Appuyez sur@ . L’écran Créer nouveau champ s'affiche.
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Presser @) ou () pour modifier la largeur.
Presser @ pour accepter ou () pour annuler.

Etape 4 : configuration de I'outil

©CC

Afin d’optimiser I'utilisation du systéme EZ-Guide 250, vous devez configurer correctement I'outil monté
sur le véhicule. SiI'outil est déporté et que vous omettez de l'indiquer, votre couverture présentera des
manques et des chevauchements.

1. Appuyez suu@ ou @ pour régler la largeur de l'outil puis appuyez@r. L'écran
Recouvrement/Manques apparait.

Remargue : si vous souhaitez éliminer tout manque dans la couverture, vous pouvez insérer une
valeur de recouvrement pour compenser les erreurs GPS.

2. Effectuez I'une des actions suivantes :
¢ Sivous souhaitez que vos passes se touchent afin d'obtenir une couverture compléte sans
recouvrements, utilisez la valeur par défaut Recouvrement/Manques.
¢ Sivous souhaitez insérer un espace entre vos passes, a@pezr entrer une distance

d'espacement.
¢ Sivous souhaitez que vos passes se chevauchent, a@memr entrer une distance de

recouvrement.

3. Appuyez sur@) . L'écran Décalage Avant/Arriére apparait.
4. Entrez la distance de décalage avant/arriére de I'outil par rapport a I'antenne puis ap[@ez sur

L'écran Décalage Droit/Gauche apparatit.
5. Entrez la distance de décalage droit/gauche de l'outil par rapport a I'antenne puis apr@ez sur
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Informations complémentaires sur le mode Avancé

Vues

Deux affichages sont possibles lorsque vous circulez sur le champ en mode Avancé :

Affichage de la carte en perspective Affichage de la carte en plan

<0.03 m 7.2 kmjt

La vue affichée est contrbélée par le mode d’affichage :

ELEMENT DESCRIPTION

Auto Tourniéres (par

défaut) Affiche la carte en perspective sur les andains et en plan dans les tourniére

"z

Affiche la carte en perspective lorsque le systéme EZ-Steer est engagé et én plan

Auto Engager \ . .
lorsque le systéme es désengagé.

Vous pouvez basculer manuellement de I'affichage en perspective a I'affichage en

Manuel N A -
plan a I'aide de I'icobne d’action.

Les modes d’affichage Auto Tourniéres et Auto Engager gérent l'affichage a I'écran. Le mode manuel vous
permet de modifier vous—méme cet affichage.

Changement de mode d'affichage

Pour changer de mode d’affichage, sélectionnez Configuration / Systéeme / Ecran / Vue.

Panorama

Sur la barre de guidage EZ-Guide 250, vous pouvez déplacer I'écran de facon panoramique afin de mieux
visualiser certaines parties du champ, pour contréler si des zones n'ont pas été couvertes, par exemple, ou
localiser les caractéristiques de points, lignes ou zones.

Remarque : le véhicule doit étre a l'arrét lorsque vous accédez au mode panoramique.

Pour accéder au mode de panoramique, sélectionnez @et appuyez su@ . Un nouveau jeu d'icbnes

panoramiques apparait sur la droite de I'écran.

47



B
Y
D

D

Remarque : la carte est toujours affichée avec le Nord vers le haut en mode panoramique.

Pour déplacer I'écran, sélectionnez I'une des icdnes fléches sur la droite de I'écran et ap@yelz‘éclran

se déplace dans la direction indiquée par la fleche. Répétez I'opération avec la méme fleche ou changez de
fleche autant de fois que cela est nécessaire.

Pour effectuer un zoom avant ou arriere sur I'écran, utilisez les boutons a gauche de I'écran.

ELEMENT DESCRIPTION
g Zoome sur toute I'étendue du champ. Ceci comprend la limite du champ (si présente),
I'enregistrement de couverture et toutes caractéristiques cartographiées.
Q Zoom avant
G Zoom arriére

Remarque : afin d'assurer que tout I'enregistrement de couverture soit affiché, éteignez I'enregistrement de
couverture avant d'accéder au mode panoramigue. Dans le cas contraire le polygone de couverture en coul
d'enregistrement ne serait pas affiché en mode panoramique.

Mode Nuit

Pour améliorer la visibilité de I'écran durant les opérations de nuit, vous pouvez changer le code couleurs.
E@ Hors/lgn: <0.01 m Vitesse: 0.0 kph E

Presser @ pour afficher le menu de configuration

Pour passer en mode Nuit, sélectionnez Configuration / Systéme / Ecran / Code couleurs et sélectionnez M
Nuit .

Déplacement

Déplacez une ligne de guidage a la position souhaitée afin de corriger :
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* toute dérive de position GPS lors du retour au champ pour un nouveau guidage, par exemple apres
une pause ou la mise hors tension de I'unité suivie d’'une remise sous tension
« corriger toute dérive due a un changement de constellation GPS pendant le travail sur la parcelle
Chaque déplacement modifie la position de la ligne de guidage de la valeur d'incrément d’avance. Par

exemple, si la valeur d’incrément d’avance est définie sur 7,5 cm et que vous appuyez deux fois consécutiv
sur@ , la distance de déplacement totale st de 15 cm vers la droite.

Icbnes de déplacement vers la gauche t vers la dro@ 0

La fonction Déplacement modifie Iégérement la position de la ligne de guidage sur la gauche ou sur la droite
par rapport & votre véhicule. Utilisez cette fonction si vous pouvez voir que le véhicule est parfaitement en
ligne, mais si la barre de guidage indique qu'il est Iégérement hors ligne.

Le déplacement est toujours appliqué a la ligne de guidage par rapport a la direction du véhicule. Pour
déplacer la ligne, appuyez @ ou @ une ou plusieurs fois jusqu’a sélectionner I'icbne déplacement sur la

gauche@ ou déplacement sur la dro@ , puis appuyez sur le bout@ .

En mode Simple, il n’est pas possible de régler la valeur de chaque déplacement. La valeur par défaut est c
cm.

Vous avez la possibilité de modifier les autres caractéristiques de déplacement en Mode Avancé.
Modification de la valeur d’incrément d’avance

La valeur par défaut de I'incrément d’avance est de 3 cm.

Pour modifier cette valeur d’incrément, sélectionnez Configuration / Systeme / Guidage / Valeur de décalag
Valeur de decalage

30cm

3cm

© @

3cm

Presser @ ou (») pour modifier la distance de
décalage pour chaque pression sur la touche.

Remarque : La valeur maximum de Valeur de décalage est de 30 cm.

00O

Pour réinitialiser la distance d’avance sur 0, sélectionnez Configuration / Systéme / Guidage / Réinit décala
Affichage du déplacement cumulé actuel
Il existe deux méthodes pour afficher le cumulé de déplacement actuellement appliqué :

« La valeur de déplacement s’affiche dans la barre de Conseil/Message en bas de I'écran lorsqu’une
icbne de déplacement est en surbrillance.
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* Le premier onglet d’'information indique la valeur actuelle de déplacement. Appuyez sur le bouton de

fonctiono .

Nom du Champ: 012108 0002 EZ12345
Superficie champ: 0.00 ha

Couverture: 0.23 h
Decalage: Eem D
Larg. Qutil: 18.3ym
Recouvremant: Ocm
Stockage: $H13.5 hrs

Décalage: 5cm D

Réinitialisation du déplacement aprés chaque rang

Vous avez la possibilité de configurer la barre de guidage pour réinitialiser la position de déplacement a
chaque fois que vous changez de rang :

ectionnez Configuration / Systéme / Guidage / Effacer le décalage a la fin de la passe.

Sél
Sélectionnez On et appuyez ) .

1.
2.
A chaque fois que vous passez d’un andain & un autre, la valeur de déplacement est remise a 0, et les and:z

sont replacés dans leur position initiale.

Icéne Basculer@

La fonction de basculement a pour effet de placer la ligne de guidage directement sur la position du véhiculs
Elle vous permet de mettre a jour en permanence la correction de ligne. Grace au mode basculer et
sauvegarder, vous pouvez déplacer la ligne et la sauvegarder. Ceci peut s’avérer utile pour les travaux
nécessitant un trés grande précision, par exemple, pour décaler un semis d’'une demi-largeur d’andain d’un
saison a l'autre.
Pour basculer les lignes :
1. Parcourez la ligne sur laquelle que vous souhaitez baser votre guidage.
Remarque : Si votre direction forme un angle de plus de 10 degrés par rapport a I'andain actuel, un
message d’erreur s’affiche. Vous devez circuler selon un angle quasi-identique a celui de la ligne de

guidage.

2. Sélectionnez I'icobne d’actio’ . L’écran Basculer ici s’affiche :
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Décaler ici

Annuler

° Décaler mais ne pas Sauvegarder
Décaler et Sauvegarder une nouvelle Ligng

Ne pas décaler la ligne et retourner a la vue en plan

3. Sélectionnez 'une des options suivantes :

Elément Description

Annuler Quitter sans déplacer la ligne de guidage

Décaler mais ne pas La ligne bascule sur votre position actuelle, mais lorsque vous quittez la
Sauvegarder parcelle, la position précédente de la ligne est maintenue

Décaler et Sauvegarder une La ligne bascule sur votre position actuelle et est sauvegardée définitiyement
nouvelle Ligne dans la nouvelle zone

Configuration de la barre de guidage

Réglage de la luminosité des diodes

Vous avez la possibilité de régler la luminosité des diodes sur la barre de guidage. En plein soleil, augments
la luminosité pour mieux voir les diodes. Dans la pénombre, par exemple a la tombée de la nuit, vous pouve
baisser la luminosité de facon a ce que I'éclairage des diodes soit moins intense.

Pour modifier la luminosité des diodes, sélectionnez Configuration / Systéeme / Ecran / Luminosité LED.

Réglage de la luminosité du rétroéclairage

La fonction de réglage de la luminosité du rétroéclairage agit sur la luminosité de I'écran de la barre de
guidage.

Pour modifier le réglage, sélectionnez Configuration / Systeme / Ecran / Eclairage.
Réglage de la transparence des onglets d’'informations
Voir Onglets information pour la description des onglets d’informations.

Les onglets d’informations sont transparents. Pour modifier le niveau de transparence, sélectionnez
Configuration / Systeme / Ecran / Transparence onglet d'états.

Le réglage 10 correspond a un onglet sur trame noire ; Sur le réglage 1, la trame est a peine visible.

Réglage du mode diodes
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Il existe deux modes diodes :

Mode Description

Suivi des diodes pour rester en ligne. Les diodes illustrent 'emplacement de I'andain pa
Poursuite | rapport a la position du véhicule.
Par exemple, si le véhicule sort sur la gauche de la ligne, les diodes se déplacent vers Ig droite.

Centrage des diodes pour rester en ligne. Les diodes illustrent la position du véhicule par
rapport a I'andain.
Par exemple, si le véhicule sort sur la gauche de la ligne, les diodes allumées se déplacent
également vers la gauche.

Trainer

Pour modifier le mode diodes, sélectionnez Configuration / Systéme / Ecran / Mode LED.
Espacement des diodes

L'espacement des diodes correspond a la distance représentée par chacune des diodes. L’espacement par
défaut est de 15 cm.

Pour modifier 'espacement des diodes, sélectionnez Configuration / Systéme / Ecran / Espac. LED.
Réglage des unités

Les unités que vous avez sélectionnées en renseignant I’ Assistant de démarrage rapide sont appliquées a
barre de guidage. Par défaut, les unités sont définies sur Systeme US/impérial

Pour modifier les unités, sélectionnez Configuration / Systeme / Ecran / Unités.
Réglage du fuseau horaire

La barre de guidage recoit I'heure par l'intermédiaire du signal GPS, qui transmet le temps universel
coordonné (UTC, anciennement Temps moyen de Greenwich).

Pour que la barre de guidage puisse calculer votre décalage horaire par rapport au temps UTC, sélectionne
Configuration / Systeme / Ecran / Fuseau horaire.

Les fuseaux horaires usuels sont indiqués ci—dessous.

Région Décalage horaire standard | Décalage a I'heure d’'été
Etats—Unis — Cote Est -5:00 -4:00

Etats—Unis — Centre -6:00 -5:00

Etats—Unis — Montagnes | -7:00 -6:00

Etats—Unis — C6té Pacifiquel —8:00 -7:00

Australie — Céte Est +10:00 +11:00 (sauf Queensland)
Australie — Centre +9:30 +10:30 (sauf Territoire du Nord)
Australie — Cote Ouest +8:00 +9:00
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Un fuseau horaire indique une zone située apres Greenwich, Angleterre. Un fuseau horaire négatif est situé
avant Greenwich.

Circulations sur grandes parcelles

Sur des distances supérieures a 10 km de la ligne AB d’origine, la courbe de la surface terrestre peut réduir
précision de la position GPS. Par conséquent, la barre de guidage ne prend en charge pas plus de 1024 an
sur la gauche et 1024 andains sur la droit de la ligne AB d'origine.

Si vous souhaitez créer plus de 1024 andains sur la gauche ou sur la droite de la ligne AB, procédez comm
suit :

» Créez une seconde ligne AB
« Utilisez un trajet de type A+

Cela permet de maintenir le plus haut niveau de précision de la direction.

Virages serrés

Le systéme EZ-Guide 250 atténue les virages serrés. Ce dispositif permet au conducteur (ou au systéme
EZ-Steer) de mieux s'insérer en courbe, sans sortir du virage. Etant donné que la ligne de guidage est
atténuée graduellement, un léger phénomene de saut entre les andains peut en découler.

Rayon de virage minimum

Le rayon de virage minimum est utilisé pour les lignes courbées AB. Cette fonction permet d'atténuer les
coins pour assurer la précision permanente du systéme d'autoguidage dans les courbes.

En mode automatique, le rayon est défini sur la plus grande des valeurs de 80 % de largeur d'andain ou sut
meétres. En mode manuel, vous choisissez le rayon minimum. Pour permettre au systéme de générer des
courbes plus serrées, définissez une valeur basse.

Si vous avez un engin petit qui peut prendre les virages serrés facilement, définissez une valeur basse. Si v
engin est plus volumineux et ne peut pas prendre les virages serrés, définissez une valeur haute.

Pour régler ce paramétrage, mettez Configuration / Systéme / Guidage / Sélection du rayon de virage
minimum sur Manuel puis changez le paramétrage Rayon de virage minimum .

Configurer lI'enregistrement de la surface couverte

Vous pouvez sélectionner a quel moment I'enregistrement de la surface couverte doit commencer :

COMPOSANT [DESCRIPTION
Désactiver L'enregistrement de la surface couverte est désactivé.
L'enregistrement de la surface couverte est commencé ou arrété manuellement aveg l'icone

Manuel 9 .

L'enregistrement de la surface couverte est activé lorsqu'un systéeme de guidage automatis
est mis en route.

Mettre en prise
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Interrupt L'enregistrement de la couverture est activé avec un interrupteur externe.

Pour modifier le moment ou I'enregistrement de la surface couverte est activé :
1. En mode Avancé, sélectionnez Configuration / Systéme / Guidage / Enregistrement surface couverte

L'écran Enregistrement surface couverte apparait.
2. Sélectionnez le paramétrage approprié puis appuy@ur

Ajout d’un délai de temporisation a la fonction d’enregistrement
de couverture

Un délai peut exister entre le moment ou vous activez ou désactivez la couverture a I'écran et le moment ot
I'outil démarre ou arréte effectivement la couverture. Par exemple, le délai d’'ouverture ou de fermeture des
pulvérisateurs peut atteindre 1,5 secondes.

Pour compenser ce phénomene, vous avez la possibilité d’ajouter un délai de temporisation pour 'affichage
de I'enregistrement de couverture de telle sorte que la barre de guidage indique plus précisément la couver
actuelle.

Pour ajouter un délai de temporisation a I'affichage de I'enregistrement de couverture, sélectionnez
Configuration / Systeme / Guidage / Délai On/Off Couverture.

Lorsque vous activez I'enregistrement de la couverture, le systéme respecte de délai de temporisation avan
d’afficher la couverture a I'écran.

Lorsque vous désactivez I'enregistrement de la couverture, le systeme prolonge l'affichage de
I'enregistrement de couverture sur la durée de ce délai.

Réglage de la valeur d’anticipation

Le temps d’anticipation permet d’anticiper la position du véhicule afin de tenir compte du temps de réaction
de la vitesse de changement de direction du véhicule.

Pour les véhicules de grande dimension dont le temps de passage en virage est plus long, augmentez cette
durée.

Remarque : Pour les tracteurs articulés a quatre roues motrices, configurez toujours le temps d’anticipation
a 0 seconde.

Pour régler la valeur du temps d’anticipation, sélectionnez Configuration / Systeme / Ecran / Anticipation.

Activation de la sortie en impulsions de vitesse (Radar)

La barre de guidage EZ-Guide 250 peut fournir des impulsions radar simulées a un taux de sortie
d’'impulsions de vitesse prédéfini. Ceci peut étre utilisé pour :

» remplacer le radar / capteur de vitesse d’avance réelle pour la vitesse sur le véhicule.

« transmettre I'information de vitesse a un autre appareil agricole ayant besoin de 'information de
vitesse sous forme d’impulsions, par exemple, un appareil de contréle de rendement ou un contrélet

54



de débit variable.

Pour utiliser la sortie d'impulsions de vitesse, un kit de cable de capteur radar et un cable tout port (réf 6404
sont nécessaires. Ces dispositifs sont disponibles auprés de votre concessionnaire local.

Connexion d’'un appareil permettant la réception d'impulsions de vitesse
Pour connecter la barre de guidage a un contréleur de pulvérisation :

1. Connectez I'extrémité R1 du céble du radar au connecteur P5 du céable tout port (réf 64045).

2. Connectez l'extrémité P2 du cable du radar a I'appareil nécessitant une entrée de vitesse de radar.

3. Si nécessaire, utilisez un céble d'extension pour raccorder un interrupteur de pulvérisation au
connecteur P3 du cable du radar.

Configuration de la barre de guidage

1. Sélectionnez Configuration / Systéme / Sortie radar :
Sortie radar

Radar actif Arrét
Fréquence radar 17 Hz/mph

Activer la sortie vitesse radar

2. Définissez les paramétres du radar :
¢ L’option Radar activé doit étre activée.
¢ La valeur Fréquence radar correspond a la sortie de votre appareil. La plupart des contrdleur
Raven et Midtech utilisent 34,80 Hz/km/h.
Pour de plus amples informations, reportez-vous a la documentation fournie avec le cable de votre
radar.

Configuration d’'un contréleur
Sur un contrleur Raven :
1. Vérifiez que I'entrée de vitesse est configurée sur Speed Radar SP2.
Normalement la configuration du type d’entrée vitesse est effectuée lors du premier étalonnage de
l'unité ; les choix disponibles dans la plupart des contr6leurs Raven sont SP1 ou SP2. SP2 est la
configuration correcte pour les entrées radar de vitesse. Référez—vous au manuel d’'emploi du

contrdleur pour de plus amples informations concernant cette configuration.

2. Veérifiez que la valeur d’étalonnage de vitesse est configurée correctement. Pour des résultats plus
précis, réétalonnez I'unité pour que cette valeur corresponde a celle de la barre de guidage.

Pour de plus amples informations concernant I'étalonnage de I'unité, référez-vous au manuel d’emploi du
contrdleur.
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Remarque : Pour contréler la qualité de votre configuration, comparez la valeur de vitesse indiquée sur la
barre de guidage avec celle du contrbéleur de pulvérisation.

Sur un contrdleur Midtech :
1. Vérifiez que la valeur d’étalonnage de vitesse est configurée correctement. Pour des résultats plus
précis, réétalonnez I'unité pour que cette valeur corresponde la sortie du systeme de la barre de

guidage.

Pour de plus amples informations concernant I'étalonnage de I'unité, référez—vous au manuel d’emploi du
contrdleur.

Remarque : Pour contréler la qualité de votre configuration, comparez la valeur de vitesse indiquée sur la
barre de guidage avec celle du contrbleur de pulvérisation.

Enregistrement d'événements
La barre de guidage EZ-Guide 250 peut enregistrer des événements. N'utilisez cette fonctionnalité que si
votre fournisseur de support vous I'a demandé.

Restauration des parametres par défaut de la barre de guidage

Remarque : lorsque vous réinitialisez les paramétrages par défaut de la barre de guidage, les informations
relatives a votre champ restent inchangées.

1. Sélectionnez Configuration / Systéme / Restaurer défauts. L'écran Restaurer défauts apparatt.
2. Sélectionnez Oui puis appuyez ) .
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Corrections GPS en mode Avancé

Configuration des corrections GPS

Le terme corrections GPS se rapporte au type de signal GPS recu.

ELEMENT

DESCRIPTION

WAAS (Wide Area
Augmentation System)

Les corrections WAAS se superposent au signal GPS normal pour en
améliorer la précision. Le systéme WAAS est disponible uniguement au
Etats-Unis, dans le sud du Canada et dans le nord du Mexique, ol son
est gratuit.

acces

Pour utiliser les corrections WAAS, le systéme EZ-Guide 250 télécharge le

modele d'ionosphére WAAS au cours des 10 premiéres minutes d'utilisg
avec pour effet une nette amélioration de la précision. Si vous mettez la

tion,
barre

de guidage hors tension pendant moins de 20 minutes et que vous la remettez

en marche, la dérive de position est limitée. Si vous mettez la barre de ¢

uidage

hors tension pendant plus de 20 minutes et que vous la remettez en mafche, le

modéle d'ionosphere WAAS doit étre téléchargé a nouveau. Ceci peut

entrainer des erreurs de positions absolues pouvant atteindre 3 m pendant les

10 premiéres minutes.

EGNOS (European

Geostationary Navigation
Overlay Service — System
européen de navigation pg
recouvrement

bLes corrections EGNOS se superposent aux signaux GPS normaux. Ell¢
irdisponibles uniquement en Europe ou leur acces est gratuit.

géostationnaire)

pS sont

Remarque : Aux latitudes moyennes, les erreurs transversales du GPS se produisant sur une direction
est—ouest sont généralement deux fois plus important que les erreurs transversales sur une direction
nord-sud. C’est une caractéristique commune a tous les récepteurs GPS et systémes de guidage ; ces erre
se produisent car les orbites des satellites GPS ne passent pas par les poles. Pour les informations détaillés
sur les statuts des systémes GPS, visitiez le site http://www.navcen.uscg.gov/ado/GpsActiveNanu.asp.

La barre de guidage est configurée d’origine pour que le récepteur GPS interne fonctionne avec les systems
WAAS et EGNOS. Elle détecte automatiquement les satellites appropriés.

Pour changer les corrections GPS :

1. Sélectionnez Configuration / Systéme / GPS / Paramétres GPS / Source de Correction GPS et
appuyez su@ . L’écran Source de Correction GPS s’affiche :
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Source de Correction GPS
WAAS / EGNOS

° Non corrigé 0
Corrections Ext.

e
Y/

GPS corrigé par WAAS ou EGNOS

2. Sélectionnez la méthode de correction appropriée, puis appuy@surécran Source GPS

s'affiche : La correction s’affiche en tant que Source.
3. Appuyez su@ pour sélectionner I'Ecran suivant, puis appuyez@r.

Configuration des corrections WAAS/EGNOS

Pour configurer les corrections WAAS ou EGNOS, définissez chacun des champs de I'écran Paramétres
WAAS/EGNOS .

Parametres WAAS/EGNOS

Satellite

o Limite Correction 240 s

Qualité signal Satellite

Sélect auto

06 C

Presser @ pour accepter les parametres et
continuer vers |'écran suivant, ou ¥ pour modifier

ELEMENT

DESCRIPTION

Limite Correction

Durée pendant laquelle la barre de guidage peut fonctionner sans recevo
mise a jour de la position GPS, avant d'interrompre le guidage.

Satellite

Satellite de correction utilisé par la barre de guidage. Pour sélectionner
automatiquement le satellite, sélectionnez Auto sélect. Vous avez égalen
choix de sélectionner un satellite spécifique.

Qualité signal Satellite

Méthode de recherche de satellite utilisée par la barre de guidage :

r de

ent le

On - Le systéme recherche le satellite, quelle que soit la région ou la qualité du

signal satellite.

Off — Le systeme ne recherche pas le satellite.

Attn qualité — Le systéme recherche le satellite si celui—ci se trouve dans
région appropriée et si le signal est sain.
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Ignore qualité — Le systéme recherche le satellite si celui—ci se trouve dans la
région appropriée et quelle que soit la qualité du signal.

Configuration des limites GPS

L'écran Limites GPS vous permet de régler certaines tolérances d’intensité du signal GPS. En cas de difficL
de réception du signal GPS, il est possible d’améliorer cette réception en abaissant les tolérances, au prix
cependant d’une baisse de la qualité du signal GPS, et par conséquent de la précision du GPS.

Pour régler ces parametres, sélectionnez Configuration / Systeme / GPS / Limites GPS.

1. Sélectionnez le parametre approprié, puis appuye@url_’écran de réglage des limites s’affiche.

Elévation minimum 8°
Minimum SNR 38.0
Use SBAS satellites in the position fix Non
Nombre minimum de satellites 5
HDOP maximum 3.0
Qualité minimum Fix Non corrigé

Régler I'angle d'élévation minimum en dessous

duquel les satellites ne seront plus utilisés
2.Réglez la valeur souhaitée puis appuyez@r.

ELEMENT DESCRIPTION
L’élévation se rapporte a I'angle auquel un satellite apparait dans le ciel (plus cettg
Elévation valeur est grande, meilleure est la réception). Le paramétrage d' Elévation minimum
. correspond a I'angle minimum dans le ciel auquel la barre de guidage va reconnaitre les
minimum ) : e 1 . . T
satellites. Si vous rencontrez des difficultés pour recevoir les corrections, diminuez ce
paramétrage.
Le SNR est une valeur indiguant la qualité d’'un signal GPS. Il correspond au rappprt
- entre la puissance de l'information utile et le bruit. Plus ce rapport SNR est élevé,
Minimum SNR . . . . r , .
meilleure est la réception. Si vous rencontrez des difficultés pour recevoir les
corrections, augmentez ce paramétrage.
Nombre Il s’agit du nombre minimum de satellites requis pour fournir le guidage GPS et
minimum de l'auto—guidage. Si vous rencontrez des difficultés pour recevoir les corrections, diminuez
satellites ce paramétrage.
Le HDOP maximum (dilution de précision horizontale) est une mesure de précisiop
HDOP basée sur la géométrie des satellites dans le ciel. Si les satellites sont proches leg uns de
maximum autres, le HDOP est élevé (plus le HDOP est faible, meilleure est la réception). Sivous
rencontrez des difficultés pour recevoir les corrections, diminuez ce paramétrage.
Qualité Il s’agit du niveau de correction minimum requis pour fournir le guidage GPS et
minimum Fix l'auto—guidage. Si vous rencontrez des difficultés pour recevoir les corrections, dirinuez
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ce paramétrage.

Configuration de la sortie de messages NMEA

Les messages NMEA (National Marine Electronics Association) sont un format standard permettant aux
appareils GPS de communiquer.

Remarque : pour accéder aux messages NMEA en sortie, le cable tout port (réf 64045) ou le cable add-on
port série (réf 63076) sont nécessaires.

La barre de guidage peut fournir des messages NMEA. Cela signifie que la barre de guidage est capable de
communiquer avec d'autres appareils, méme ceux fabriqués sous d’autres marques, dans la mesure ou ces
autres appareils sont également compatibles avec les messages NMEA.

Pour configurer la sortie NMEA, sélectionnez Configuration / Systéme / GPS / Sortie NMEA.
Parametres port

Ecran suivant

o Vitesse Port 38400bps
Paritée des données Aucun
Arrét bits 2

©C 0O

S

Presser @ pour accepter les parametres et

continuer vers |'écran suivant, ou ¥ pour modifier

1. Définissez les parametres des ports de la barre de guidage.

Conseil — Afin d’activer la communication, ces paramétres doivent correspondre a ceux de I'appareil.

2. Sélectionnez Ecran suivant et appuyez@r. L’écran Sélection message s’'affiche.

Sélection Message

° GGA Marche |
VTG Marche °
GSA Arrét
o GLL Arrét o
RMC Arrét

ZDA Arrét °

GSV Arrét

Presser @ pour accepter les parametres et
continuer vers |'écran suivant, ou  pour modifier

3. Activez ou désactivez (On/Off) les formats de messages en fonction de vos parametres.
4. Sélectionnez Ecran suivant et appuyez@r.
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5. Sivous avez activé GGA, sélectionnez alors le nombre de décimales dans le message GGA.

Remarque : certains appareils externes ne peuvent pas lire le message GGA s'il y a trop de décimal
dans la chaine.

Assistance par récepteur externe

La barre de guidage EZ-Guide 250 peut recevoir des positions GPS de récepteurs compatibles TSIP. Ceci
vous permet d'utiliser n'importe lequel des types de correction disponibles sur votre récepteur, y compris
OmniSTAR, Beacon et RTK.

Les récepteurs compatibles avec TSIP suivants sont pris en charge par la barre de guidage EZ-Guide 250

Trimble |Case IH|Ag Leader|New Holland
AgGPS 252|AFS 252 |GPS 5100 [NH 252
AgGPS 332|- - -

Pour activer les messages TSIP comme source de correction :

1. Raccordez le récepteur a la barre de guidage puis mettez-les en marche.

2. Sélectionnez Configuration / Systéme / GPS / Parametres GPS.

3. Changez la Source de correction GPS et mettez—la sur TSIP ext.

4. Sélectionnez Suivant et appuyez @ . L'écran Connexion a un récepteur externe apparait. La

barre de guidage se connecte au récepteur TSIP. Le message Connexion établie apparait.
5. Appuyez sur@ . L'écran Sourcel DGPS externe apparait et indique les corrections disponibles sur le

récepteur.

Source de Correction GPS
_ |Non corrigé

e WAAS / EGNOS
o Omni* VBS

Omni* XP/HP
RTK

GPS corrigé par WAAS ou EGNOS

6. Sélectionnez la source de correction appropriée puis appuy@surassistant pour ce type de
correction apparait.

Remarque : lorsque la barre de guidage recoit des positions GPS du récepteur compatible TSIP, des entrée
supplémentaires apparaissent sur I'onglet Info.

Utiliser des positions OmniSTAR corrigées via TSIP

Pour configurer la barrre de guidage afin qu'elle utilise des positions corrigées par OmniSTAR d'un réceptel
TSIP :

1. Lorsque I'écran OmniSTAR parametres satellite apparait, appuy@spour visualiser I'Aide ; les

satellites disponibles, leurs fréquences et leurs vitesses de transmission en bauds y sont affichés so
forme de liste.
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2. Notez la fréquence et la vitesse de transmission en bauds pour le satellite correspondant puis appuy
sur@ . L'écran OmniSTAR parameétres satellite réapparait.

3. Saisissez la fréquence et la vitesse de transmission en bauds du satellite.
4. Appuyez sur@ . L'écran Paramétrage de I'abonnement apparait :
Etat souscription

Etat Souscrit
o Omni* Sat. OCSAT (1535.1850MHz) °
Omni* Etat Sat. 45dBHz

o Numéro utilisateur OmniSTAR 1502194

Utiliser le menu d'aide pour trouver les

coordonnées d'OmniSTAR dans votre région

5. Appuyez suro . L'Aide affiche une liste de numéros de téléphone pour OmniSTAR.

6. Appelez OmniSTAR et appuyez ensuite @ L'écran Paramétrage de I'abonnement réapparait.

7.Indiquez au représentant OmniSTAR le numéro figurant dans le champ Numeéro de série . Ils
activeront votre récepteur.

Remarque : ne déconnectez pas manuellement la barre de guidage du récepteur. La perte du signal entrail
un redémarrage rapide incorrect de la barre de guidage.

Lorsque la barre de guidage recoit des corrections OmniSTAR d'un récepteur compatible TSIP, le temps de
convergence est rapporté difféeremment.

Utiliser des positions RTK corrigées via TSIP

Lorsque vous utilisez des positions RTK provenant d'un récepteur externe, vous pouvez configurer le numé
d'identification de réseau en utilisant le réglage Numéro Identification Réseau.

Sur I'écran de carte principal, l'onglet Info montre un diagnostic appelé Qualité de la ligne . Celui—ci décrit la
gualité du signal radio et, par conséquent, le signal RTK.

GPS Source: Ext, TSIP
Connection Status: Ready
Ext, DGPS Source: RTK
GPS Status: Ext. RTK Fixed
Satellites: 10 (HDOP=1.1)
Local Time: 11:31:33 a.m.
Heading: 57.3°

Network ID: 23

Base ID: 0

CMR age: 1s

Link Quality: Excellent

Press @ to reset guidance and start or select field

En fonction de la qualité du signal entrant, I'élément Qualité de la ligne indiquera I'un des indicateurs
suivants :

* Excellente
* Bonne

» Passable
» Médiocre
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Gestion des données en mode Avanceé

Compatibilité avec les lecteurs USB

La barre de guidage EZ-Guide 250 enregistre des données sur et provenant d'un lecteur USB en utilisant u
systéme de fichiers FAT.

Avertissement — Certains appareils multifonction peuvent ne pas étre compatibles avec la barre de guidage
notamment les iPods ou les lecteurs MP3. Ne reformatez pas ces appareils au systéme de fichiers FAT sou
peine de supprimer leur logiciel d'usine et altérer leur fonctionnement.

Le lecteur suivant est compatible avec la barre de guidage :

* Lexar Firefly 1 Go (réf 64268-1G). Pour de plus amples informations, contactez votre
concessionnaire local.

Les lecteurs suivants ne sont pas compatibles avec la barre de guidage :

* Ipod d’Apple

e Lecteur MP3

* Lecteur flash Kingston

« Lecteur flash PNY Attaché

» Cables d’extension USB

» Adaptateurs USB/CompactFlash

Remarque : les versions récentes du lecteur USB SanDisk Micro Cruzer ne sont pas compatibles. Les
versions du lecteurs ayant fonctionné par le passé continueront de fonctionner.

Remarque — Etant donné que les adaptateur USB pour cartes CompactFlash ne sont pas pris en charge, le
utilisateurs du systéme AgGPS Autopilot doivent transférer leurs données de champs depuis leurs cartes
CompactFlash vers leur lecteur USB via un ordinateur portable ou un ordinateur de bureau.

En cas de probléme pour importer ou exporter des données sur un lecteur USB, reformatez-le au systéme
fichiers FAT.

Remarque - Cette opération efface toutes les données présentes sur le lecteur. Avant d’effectuer ces
opérations, faites une sauvegarde de toutes les données que vous souhaitez conserver.

1. Insérer le lecteur USB dans le port USB d’un ordinateur de bureau. Le lecteur est reconnu par
l'ordinateur.

2.0uvrez le gestionnaire de fichiers.

3. Faites un clic droit sur la lettre correspondant au lecteur USB, puis sélectionnez Formater. La bofte
dialogue Formater disque amovible s’affiche.
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Format Removable Disk (E:) @@

Capacity:
247 MB v

File system

A |

Allocation unit size

Volume label

Format options

[]Quick Format

[ Start ][ Close ]

4. Dans la liste déroulante Systeme de fichiers , sélectionnez FAT, puis cliquez sur Démarrer.
Le lecteur USB est formaté au systeme de fichiers FAT.
Connexion d'un lecteur USB
Vous pouvez connecter un lecteur USB au port USB situé a l'arriere de la barre de guidage :

1. Vérifiez que la barre de guidage est hors tension.

2.Insérez le lecteur USB dans le port USB.

3. Mettez la barre de guidage sous tension.

Remarque : afin de réduire toute temporisation lorsque la barre de guidage scanne le lecteur USB, veillez a
n‘avoir qu'un minimum de champs sur le lecteur USB.

Retrait d'un lecteur USB

Avertissement — Si vous retirez un lecteur USB de la barre de guidage alors que celle—ci est en marche, vol
risquez de corrompre les données. Pour éviter cela, procédez comme suit :

1. Mettez la barre de guidage hors tension.
2. Retirez le lecteur USB du port USB.

Importation de données depuis le lecteur USB
Vous avez la possibilité d'importer des données depuis un lecteur USB :
1. Connectez le lecteur USB. Voir Compatibilité USB
2. Sélectionnez Configuration / Gestion données / Importation de données de champ depuis le volume

USB..
3. Effectuez I'une des actions suivantes :
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¢ Sélectionnez le client, la ferme et le champ a importer.
¢ Sélectionnez Alt pour importer toutes les données d'une catégorie vers le lecteur USB.
Remarque : si vous sélectionnez Alt, il n‘est pas nécessaire de sélectionner les options ultérieures.

4. Sélectionnez Importer fichiers et appuyez @r Un message d’avertissement s’affiche.
5. Appuyez sur@ pour continuer. Un écran présentant un sablier s’affiche.

Les fichiers sont importés depuis le lecteur USB.

Importation de données depuis I'écran d’affichage de 'AgGPS
FieldManager.

L’affichage de 'AgGPS FieldManager utilise une carte CompactFlash pour enregistrer les données de
champs. Le systeme EZ-Guide 250 utilise un lecteur USB. Par conséquent, les dispositifs de stockage ne s
pas permutables.

Pour importer des données depuis I'écran d’'affichage de 'AgGPS FieldManager vers le systéme EZ-Guide
250:

1.Insérer la carte de données de I'écran FieldManager dans le lecteur de cartes de votre ordinateur de
bureau.

2.Copiez les données de champs dans un répertoire temporaire de votre ordinateur.

3. Connectez le lecteur USB du systeme EZ-Guide 250 a votre ordinateur de bureau.

4. Copiez les données de champ du répertoire temporaire vers le lecteur USB.

5. Connectez le lecteur USB a la barre de guidage.

6. Sur la barre de guidage, sélectionnez Configuration / Gestion données / Importation de données de
champ depuis le volume USB.

Vous ne pouvez pas importer des anciennes données de champs dans le systeme EZ-Guide 250 depuis
I'ordinateur de bord AQGPS 170 ou depuis un RDL.

Exportation de données

Vous avez la possibilité d’exporter des données vers un lecteur USB. Ceci peut étre utile pour la sauvegard
de vos données ou pour visualiser vos données dans une application logicielle SIG.

Remarque : La barre de guidage ne transmet aucune donnée vers un lecteur USB plein a plus de 90 %.

1. Connectez le lecteur USB. Voir Compatibilité USB
2. Sélectionnez Configuration / Gestion données / Exporter les données des champs vers le volume U
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Exporter les données des champs vers le volume USB
Exporter Fichiers

o Client Fabr Klient
Ferme Fabr Stopanstvo
o Champ 040708 0001 EZ12345

Presser @ pour exporter les fichiers sélectionnés

3. Effectuez I'une des actions suivantes pour chacune des options Client, Ferme et Champ :
¢ Sélectionnez I'élément spécifique a exporter.
¢ Sélectionnez Alt pour exporter tous les éléments.

4. Sélectionnez Exporter fichiers puis appuyez@r. Un écran d'avertissement s'affiche.

5. Appuyez sur@ pour continuer. Un écran présentant un sablier s’affiche.
Preparation copie de fichier

Controle des fichiers de

données pour déterminer

la mémoire requise avant
copie.

100%

Analyse des fichiers

Les données sont exportées.
Exportation de grandes parcelles
Conseil : Pour exporter une grande parcelle, créez un nouveau champ A+ temporaire ne présentant aucun

enregistrement, puis exportez—le. Cette opération garantit que la grande parcelle est correctement fermée
avant d’étre exportée.

Nettoyage de I'espace de stockage

Afin d’éviter la saturation de la mémoire interne de la barre de guidage dans le temps, utilisez I'une des
méthodes disponibles sur I'écran Gestion des données :

» Suppressions ponctuelles des anciens champs.

» Exportation des données vers un lecteur USB, puis sur un ordinateur de bureau.
» Suppression de I'enregistrement de couverture. Vois ci—dessous.
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Suppression de champs
Vous pouvez supprimer les champs qui ne vous sont plus utiles :

1. Sélectionnez Configuration / Gestion données / Effacer les champs selectionnés.
2. Effectuez I'une des actions suivantes :
¢ Sélectionnez le Client, la Ferme et le Champ a supprimer.
¢ Sélectionnez Alt depuis I'une des catégories pour supprimer toutes les saisies dans cette
catégorie.
3. Sélectionnez Supprimer fichiers et appuyez@r. Un message d’avertissement s’affiche.

4. Appuyez sur@ pour continuer. Un écran présentant un sablier s’affiche.

Les fichiers sont supprimés.

Suppression de I'enregistrement de couverture

Vous avez la possibilité de supprimer I'enregistrement de la couverture afin de libérer de I'espace au niveau
de la mémoire interne de la barre de guidage :

1. Depuis I'écran de guidage principal, sélectionnez I’ic@ et appuyer su@ . L’écran
Configuration s’affiche.

2. Sélectionnez Configuration / Gestion données / Effacer enregistrement de surface couverte.

3. Sélectionnez le Client, I'Exploitation, le Champ et 'Evénement. Si vous choisissez de supprimer
I'enregistrement de la couverture de toutes les parcelles d’'une exploitation, les événements sont
automatiquement supprimeés.

4. Sélectionnez Supprimer fichiers et appuyez@r. Un message d’avertissement s’affiche.

5. Appuyez su@ pour continuer. Un écran présentant un sablier s’affiche.

Les fichiers d’enregistrement de couverture sont supprimés.

Exportation des journaux de diagnostic

Le systeme EZ-Guide 250 enregistre les données de fonctionnement dans les journaux de diagnostic. Vou:
avez la possibilité d’exporter ces journaux vers un lecteur USB.

1. Connectez le lecteur USB. Voir Compatibilité USB

2. Sélectionnez Configuration / Gestion données / Exporter les fichiers Logs vers le volume USB.
Un écran présentant un sablier s’affiche durant les quelques secondes requises pour I'exportation de
fichiers. Un message confirmant I'exportation des journaux de diagnostic s’affiche.

Structure des noms de champs

Le systeme EZ-Guide 250 enregistre les données selon une hiérarchie des répertoires basée sur le client,
I'exploitation, le champ et I'événement.

ELEMENT DESCRIPTION

Client Client pour le compte duquel le travail est exécuté

67



Exploitation Ensemble de « champs » (voir ci—-dessous)

Champ Parcelle spécifique ou ont lieu les événements

Evénement ou activité appliquée & un « champ » particulier (voir ci-dessus). Par
exemple :
- Pulvérisation
- Récolte

Evénement

Un client peut avoir plusieurs exploitations ; chague exploitation peut comprendre plusieurs champs, et
chaque champ peut étre divisé en plusieurs événements.

Noms de champs par défaut

Par défaut, les noms de clients, des exploitations, des champs et des événements sont générés
automatiquement. La structure de ces noms par défaut est la suivante :

ELEMENT |DESCRIPTION

Client Default_Client

Exploitation | Default_Farm

Champ Date _ Increment _EZ SerialNumber

=

Evénement | Event_Date _ Increment EZ SerialNumbd

Remarque : la date est indiquée au format AAMMJJ, et I'heure au systéme horaire de 24 heures. Seuls les
cing derniers chiffres du numéro de série sont utilisés.

Fichiers de configuration du systeme

Une fois que vous avez configuré le systéme, vous pouvez charger et sauvegarder les parametres de cette
configuration. Les configurations du systéme enregistrées peuvent étre utiles lorsque vous souhaitez :

« installer la barre de guidage d’un véhicule a un autre
« utiliser le méme véhicule mais avec des paramétres différents (par exemple, avec un outil différent)
* régler les parameétres afin d’améliorer les performances

Sauvegarde de la configuration du systeme

1. Sélectionnez Configuration / Systéme / Sauvegarder/Charger Configurations / Enregistrer config.
Actuelle.
2. Sélectionnez I'une des options suivantes :
¢ Enregistrer sur mémoire interne — Enregistre la configuration actuelle dans la mémoire
interne de la barre de guidage
¢ Enregistrer sur lecteur USB — Enregistre la configuration actuelle sur un lecteur flash USB.
¢ Configuration existante — Enregistre la configuration actuelle en écrasant une configuration
existante. Un message d'avertissement s’affiche. Appuye@tprour continuer, ou appuyez

sur le bouton de fonctioo pour quitter sans enregistrer.
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Chargement d’'une configuration du systéme

1. Sélectionnez Configuration / Systéeme / Sauvegarder/Charger Configurations / Charger une
configuration. L’écran Charger une configuration s’affiche.
2. Sélectionnez la configuration a charger dans la liste, puis appuy@sur

Un message s’affiche vous avertissant que le chargement de cette configuration va écraser la
configuration actuelle. Appuyez s@ pour continuer, ou appuyez sur le bouton de fon@

pour quitter sans charger.

Rapport récapitulatif

La barre de guidage peut générer des rapports de résumé de champs de plusieurs pages contenant une ca
champ ainsi qu’un rapport.

EZ-Guide o EZ-Guide .

Beent

Ces rapports de résumé sont au format RTF et peuvent étre visualisés sur un ordinateur de bureau. Le rapy
de résume est créé automatiquement lorsque vous fermez le champ. (Un champ est fermé lorsque vous lar
I'assistant de nouveau champ). Le rapport de résumé porte le méme nom que le champ.

Remarque : pour visualiser les graphiques dans les fichiers, vous devrez peut-étre installer I'utilitaire de
visualisation Microsoft® Word depuis le CD de documentation de 'EZ-Guide 250.

Le récapitulatif indique la largeur de 'outil actuel. Si vous créez le récapitulatif d’'un champ traité avec un
outil d’'une largeur différente, adaptez la largeur de I'outil au champ en question avant de continuer.

Remarque : . pour que vous puissiez générer un rapport de résumé pour un champ, celui—ci doit contenir ur
couverture.

Pour créer manuellement un résumé de champ :

1. Ouvrez le champ approprié.

2.Dans I'écran de guidage principal, appuyez@rune ou plusieurs fois jusqu’a sélectiono .

3. Appuyez sur@x) . L'écran Configuration s'affiche.

4. Dans I'écran Configuration , sélectionnez Gestion des données. L'écran Gestion des données s’affic
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5. Sélectionnez Créer Rapport de résumé maintenant puis appu@ sue rapport de résumeé est
alors sauvegardé dans la mémoire interne de la barre de guidage.

Pour exporter les rapports de résumé vers le lecteur USB :

1. Dans I'écran de guidage principal, appuyez@rune ou plusieurs fois jusqu’a sélection@ .
2. Appuyez sur@ . L’écran Configuration s’affiche.

3. Depuis I'écran Configuration , sélectionnez Gestion des données / Rapports de résumé. L'écran
Rapports de résumé s'affiche.

4. Vérifiez qu’un lecteur USB est connecté dans le port USB du systéme EZ-Guide 500.

5. Sélectionnez Envoyer Rapports de résumé au USB puis appU)@ slwécran Envoyer Rapports

de résumé au USB s'affiche.
6. Effectuez I'une des actions suivantes :
¢ Sélectionnez le nom du rapport de résumé a envoyer.
¢ Sélectionnez Alt pour envoyer tous les rapports de résumeé vers le lecteur USB.

7. Sélectionnez Envoyer puis appuyez €« .

Pour visualiser le rapport récapitulatif :
1. Connectez le lecteur USB a un ordinateur de bureau.
2.Sur le lecteur USB, localisez le fichier RTF approprié dans le répertoire \AgGPS\Summaries\ .
3. Double—-cliquez sur le champ que vous souhaitez charger.

Pour sauvegarder le fichier, copiez—le sur l'ordinateur de bureau.

Affichage/Edition avec le logiciel Office

Le systéme de la barre de guidage EZ-Guide 250 enregistre les données de champs au format shapefile.
Chaque bloc shapefile se compose de trois fichiers :

» exemple.shp — données relatives a la position
» exemple.shx — fichier index qui établit le lien entre les données de position et leurs attributs
« exemple.dbf - relatif aux attributs

Conservez ces fichiers ensemble lorsque vous copiez ou déplacez des données.

Les données recueillies par la barre de guidage EZ-Guide 250 peuvent étre ouvertes directement avec le
logiciel EZ-Office. Pour de plus amples informations, visitez le site www.EZ—-OfficeSoftware.com
Mise a niveau du micrologiciel de la barre de guidage

Pour visualiser la version actuelle du micrologiciel de la barre de guidage :

1. Sélectionnez Configuration / A propos de EZ-Guide.
2. Vérifiez le numéro de Version :
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A propos de EZ-Guide

ID EZ-Guide 250
Gzersion 1.oo.047.4[@a
Date version 02/15/2008
e Numéro Série 0224012345

N. de piéce 55555-01
Version de moniteur 0.00

Cette information peut étre utile

Pour mettre & jour la version du micrologiciel de la barre de guidage :

1. Téléchargez le fichier de micrologiciel auto—extractible depuis le site www.EZ—-Guide.com vers votre
ordinateur de bureau.

2. Exécutez le fichier et extrayez—en le contenu dans un répertoire temporaire.

3. Copiez les fichiers du répertoire temporaire vers le lecteur USB.

4. Connectez le lecteur USB a la barre de guidage.

5. Mettez la barre de guidage sous tension. Lorsque le lecteur est détecté, la barre de guidage lance
l'assistant de mise a niveau.

6. Sélectionnez le fichier .img pour micrologiciel EZ-Guide et appuye@uL’assistant installe la

nouvelle version du micrologiciel.

Avertissement : Ne mettez pas la barre de guidage hors tension pendant la mise a jour du
micrologiciel. Ceci pourrait rendre la barre de guidage inopérante.

La barre de guidage redémarre avec le nouveau micrologiciel installé.
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Cartographie

Introduction a la cartographie

L'EZ-Guide 250 peut cartographier des caractéristiques de points, de lignes ou de zones.
Remarque : un GPS de mauvaise qualité empéche le bon fonctionnement de la cartographie.

Pour accéder au mode de cartographie, sélectionnez l@mt appuyez su@ :

Pendant que vous étes en mode cartographie :

* vous pouvez cartographier des caractéristiques de points, lignes et zones, y compris des zones
d'exclusion pour I'EZ-Boom

* VOUS pouvez engager et désengager EZ-Steer

» EZ-Boom fonctionne encore mais sans affichage des indicateurs d'état de rampe

En mode de cartographie, les icbnes de cartographie de caractéristiques suivantes apparaissent sur le cété
de I'écran :

ELEMENT DESCRIPTION

0 Afficher les icbnes de cartographie de caractéristiques de ppint
@ Afficher les icbnes de cartographie de caractéristiques de ligne
@ Afficher les icbnes de cartographie de caractéristiques de zpne

Les caractéristiques cartographiées sont enregistrées avec le champ. Pour voir des caractéristiques
cartographiées lorsque vous revenez a un champ, rechargez le champ et démarrez un nouvel événement o
poursuivez un événement existant.

Les caractéristiques cartographiées sont exportées avec le champ et peuvent donc étre importées dans la t

de guidage EZ-Guide 250 et l'afficheur de 'AgGPS FieldManager. Pour de plus amples informations,
référez—vous a Envoyer des données au lecteur USB .

Cartographier des caractéristiqgues

Pour cartographier des caractéristiques, vous devez étre en mode de cartographie. Pour accéder au mode
cartographie, sélectionnez I‘icé@ et appuyez su@ .

Cartographier des caractéristiques de point
Pour cartographier des caractéristiques de point :

1. En mode cartographie, sélectionle et appuyez su@ . Les icbnes de cartographie de

caractéristiques de point apparaissent.
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&E Hors/lgn: <1.44 m Vitesse: 0.0 kph

2. Appuyez sur@ pour sélectionner l'icbne de caractéristiques de point appropriée.

NE DESCRIPTION

Cartographier un point caractéristique de rocher

Cartographier un point caractéristique de mauvaise hetbe

ICC
o Cartographier un point caractéristique d'arbre
®

Cartographier une autre caractéristique de point générigue

3. Appuyez su@ . La caractéristique de point est cartographiée.

Remarque : par défaut, la caractéristiqgue de point est cartographiée a l'endroit de I'antenne. Pour changer
I'endroit ou une caractéristique est cartographiée, référez—vous a Position d'enregistrement .

Cartographier des caractéristiques de ligne
Pour cartographier une caractéristique de ligne :

1. En mode cartographie, sélectionro et appuyez su@ . L'icbne de cartographie de

caractéristiques de ligne apparait.

Presser @ pour sortir de ce menu

2. Appuyez sui(y) pour sélectionneo .

3. Appuyez su@ . La barre de guidage commence a enregistrer la caractéristique de ligne.

4.Roulez sur la longueur de la caractéristique de ligne.
5. A la fin de la caractéristique de ligne, contrdlez é est sélectionné puis appuyez @ .La

barre de guidage termine de cartographier la caractéristique de ligne.

Remarque : par défaut, la caractéristique de ligne est cartographiée a I'endroit de I'antenne. Pour changer
I'endroit ou une caractéristique est cartographiée, référez-vous a Position d'enregistrement .

Cartographier des caractéristiques de zone
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Pour cartographier une caractéristique de zone :

1. En mode cartographie, sélectionla et appuyez su@ . Les icbnes de cartographie de

caractéristigues de zone apparaissent.
§$§ Hors/lgn: <1.44 m Vitesse: 0.0 kph o

Presser @ pour commencer |'enregistrement d'une
2. Appuyez suv@ pour sélectionner l'icone de caractéristique de zone appropriée :

ELEMENT DESCRIPTION

Cartographier une caractéristique de zone générique.

e Cartographier une zone d'exclusion. Pendant que le véhicule se trouve dans une zone
d'exclusion, EZ-Boom arréte de pulvériser.

3. Appuyez sur@ . La barre de guidage commence a enregistrer la caractéristique de zone.

4. Roulez dans la caractéristique de zone.
5. Pour terminer la caractéristique de zone, contréle‘est sélectionné puis appuyez @ .

Remarque : par défaut, la caractéristique de zone est cartographiée a I'endroit de I'antenne. Pour changer
I'endroit ou une caractéristique est cartographiée, référez-vous a Position d'enregistrement .

Position d'enregistrement

Par défaut, toutes les caractéristiques de point, ligne et zone sont enregistrées a I'endroit de l'antenne. Vou:
pouvez configurer la position d'enregistrement de caractéristiques de point, ligne ou zone indépendamment

Pour changer la position d'enregistrement de caractéristiques :

1. Si la barre de guidage n'est pas déja en mode Avanceé, passez en mode Avancé en sélectionnant
Configuration / Mode utilisateur.
2. Sélectionner Configuration / Cartographie et appuyez@r. Les options Cartographie apparait.

Cartographie
Point
e Ligne

Zone
0 Supprimer caractéristiques

@

Configurer les options de cartographie des points

caractéristiques
3. Appuyez suv@ pour sélectionner Point, Ligne ou Zone et appuye@.:pour afficher I'écran de
configuration du type de caractéristique.
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4. Appuyez sur@ pour sélectionner Position d'enregistrement et appuye@urL'écran de Position

d'enregistrement apparait.
Position d'Enregistrement

Antenne

° Centre de la rampe

Gauche de la rampe
o Droite de la rampe

Position enregistrée au niveau de I'antenne

5. Sélectionnez la position d'enregistrement appropriée et appuy@sur

Zones d'avertissement

Lorsqu'une caractéristique de point, de ligne ou de zone est cartographiée, vous pouvez configurer une zon
d'avertissement autour de cette caractéristique.

Lorsque le véhicule pénetre dans la zone d'avertissement autour d'une caractéristique, la barre de guidage
émet un avertissement visuel et sonore (si I'alarme Sonalert est connectée)
% Hors/ign: >0.41 m Vitesse: 3.6 kph

Vous configurez la zone d'avertissement comme une distance autour d'une caractéristique de point ou une
distance autour de caractéristques de ligne ou de zone.

Pour configurer une zone d'avertissement pour une caractéristique de point, de ligne ou de zone :

1. Si la barre de guidage n'est pas déja en mode Avancé, passez en mode Avancé en sélectionnant
Configuration / Mode utilisateur.
2. Sélectionnez Configuration / Cartographie puis appuyez@m Le menu Cartographie apparait.

Cartographie
Point
e Ligne

Zone
o Supprimer caractéristiques

@

Configurer les options de cartographie des points
caractéristiques

3. Appuyez sur@ pour sélectionner Point , Ligne ou Zone et appuye@qnour afficher I'écran de
configuration de point, de ligne ou de zone.
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Ligne

IDistance d'avertissement 0.0 m'\
e Position d'Enregistrement Antenne

autour d'une ligne caractéristique, un
4. Appuyez su@ . L'écran Distance d'avertissement apparait.
5. Appuyez su@ ou @ pour modifier la distance d'avertissement.
6. Appuyez sur@x) .

Remarque : réglez une distance d'avertissement assez élevée afin de sécuriser toute la longueur du
véhicule. Tenez compte de la longueur de I'outil comme de la longueur du tracteur.

Affichage d'informations concernant les caractéristiques

Pour afficher des informations concernant la caractéristique la plus proche dans le champ, apoez sur

jusqu'a ce que l'onglet d'informations de caractéristigues apparaisse.
&E Hors/Ign: <2.73 m Vitesse: 0.0 kph

Nom Caractéristique: Rock 1
Distance avec: 51.571 m
Cap sur: 181.436

App. sur @ pour accéder au mode de cartographie

Supprimer des caracteristiqgues
Vous pouvez supprimer des caractéristiques cartographiées de deux facons :

« Supprimer manuellement la caractéristique la plus proche dans le champ
» Supprimer toutes les caractéristiques d'un champ sélectionné.

Supprimer manuellement la caractéristique la plus proche
Pour supprimer manuellement la caractéristique la plus proche :

1. Accédez au mode de cartographie. Sélectionnez I'@et appuyez su@ .

Pendant que des caractéristiques sont cartographiées dans le champ, I'icbne Supprimer
caractéristiques@ ) est affichée.
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&E Hors/lgn: <1.50 m Vitesse: 0.0 kph

Nom Caractéristique: Rock 1
Distance avec: 44.953 m
Cap sur: 177.820

P/ ©® pour supprimer caract. de cart. la plus proche

2. Roulez vers la caractéristique que vous souhaitez supprimer jusqu'a ce que celle-ci soit sélectionné
comme la caractéristique la plus proche. La caractéristique la plus proche est indiquée par une limite
blanche clignotante.

Conseil : assurez—-vous que la caractéristique correcte est sélectionnée en vérifiant sur I'onglet
d'informations de caractéristiques.

3. Appuyez sur(y) pour sélectionner I'ic()r@ et appuyez sufx) .

La caractéristique la plus proche est supprimée.
Supprimer toutes les caractéristiques dans un champ
Pour supprimer toutes les caractéristiques cartographiées dans un champ :

1. Sélectionnez Configuration / Cartographie et appuyez@lr. Le menu Cartographie apparait.

Cartographie
Point

e Ligne

Zone
o Supprimer caractéristiques

Configurer les options de cartographie des points
caractéristiques

2. Appuyez su@ pour sélectionner Supprimer caractéristiques.
3. Appuyez sur@ . L'écran Supprimer caractéristiques apparait.

Supprimer caractéristiques
Suppr. Caractéristiques

° Client Cliente_ModoSimple
Ferme Establecimiento ModoSimple0001

o Champ 052509 0100 EZ23456 o

Appuyer sur @ pour supprimer toutes les
caractéristiques du champ. Le champ lui-méme ne

4. Sélectionnez le client, la ferme et le champ contenant les caractéristiques que vous voulez supprime

5. Sélectionnez Supprimer fichiers et appuyez@r. Un écran de confirmation apparait.
6. Appuyez sur@x) .
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Les fichiers de caractéristiques cartographiées pour le champ sélectionné sont supprimés.
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Obtenir des informations de la barre de guidage

L’écran A propos de EZ-Guide

L'écran A propos du systéme EZ-Guide peut étre affiché en mode Simple ou en mode Avancé.
A propos de EZ-Guide

ID EZ-Guide 250

° Version 1.00.047.4[3.00] a
Date version 02/15/2008

e Numéro Série 0224012345
N. de piéce 55555-01
Version de moniteur 0.00

Cette information peut étre utile

Pour afficher I'écran A propos du systéme EZ-Guide , sélectionnez Configuration / A propos de EZ-Guide.

Retenez cette information, notamment si vous avez besoin d'assistance.

Onglets d’'information

La barre de guidage dispose de plusieurs onglets d’'information que vous pouvez afficher en superposition &
I'écran. Ces onglets peuvent étre affichés en mode Simple ou en mode Avancé.

4

Nom da Chiamp: 012108 0002 EZ12345
Superficie champ: 0.00 ha

Couverture: 0.23 h
Decalage: Sem D
Larg. Qutili 18.3im
Recouvrema:ant: Ocm
Stockage: :13.5 hrs

Décalage: 5cm D

La trame de fond de ces onglets est translucide, de sorte que vous pouvez continuer a visualiser le véhicule
transparence.

Pour afficher un onglet d’'information, appuyez sur le bouton de fonen Pour passer a l'onglet suivant,
appuyez a nouveau sur le bouton de fonction.
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Ecrans d’état

Les écrans d'états peuvent étre affichés en mode Avancé. Pour afficher le menu Etat , sélectionnez

Configuration / Etat.

Le menu Etat vous propose I'accés a sept écrans :

ECRAN

DESCRIPTION

Etat GPS

Affiche les informations sur votre position et sur l'intensité du
signal GPS actuel.

Etat satellites

Affiche les informations sur les satellites GPS en cours
d'utilisation.

Etat DGPS

Affiche le signal DGPS sélectionné. Ce paramétre est défini (
Systéme / GPS / Param. GPS.

Etat systéme

Affiche les informations sur la barre de guidage.

Etat des fichiers de langue

Affiche des informations sur les fichiers de langues installés.

Etat systéme de compensation de ter

rAifr];iChe les informations sur la technologie de compensation ¢
®hrain T2 provenant du controleur EZ-Steer.

Etat EZ-Steer

Affiche les informations sur le systeme EZ-Steer, s'il est
connecté.

Historique erreurs

Affiche tous les défauts apparus sur la barre de guidage ou s
systéme EZ-Steer connecté.

Les défauts indiqués ne sont plus actifs.

lans

le

ur le

Ces écrans ne sont pas interactifs. lls permettent uniquement d’'afficher des informations sur le systéme.

Messages d’avertissement

La barre de guidage affiche deux types de messages d’avertissement :

Elément Description
Plein écran | Le message occupe la totalité de I'écran. Appuye@mour I'effacer.
Le message s’affiche au bas de I'écran, sur la barre de message. Certains avertissements
Barre de . ; ; : , . \
message disparaissent au bout de quelques secondes. Pour d’autres, il est nécessaire d’appuyer sur ¢
g bouton de fonction du haut.
Dépannage
PROBLEME CAUSE SOLUTION

L’outil n’apparait
pas a I'écran.

Le déport de l'outil est trop importan
pour la vue actuelle.

t_ . s
Faites un zoom arriére de la vue.
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Le point B
n'apparait pas.

Lorsque vous définissez une tournig
vous créez le point A puis mettez en

rdu moment ou vous souhaitez définir le
point B, reprenez la définition du guidage

pause le guidage.

Le point B s’affiche.
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